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 :قاه ذعاىى 

 

د  ) اءُ  وَالَّذٌِنَ  اللهَِّ  رَسُولُ  مُحَمَّ نَهُمْ  رُحَمَاءُ  الْكُفَّارِ  عَلَى مَعَهُ أشَِدَّ ٌْ دًا تَرَاهُمْ  بَ عًا سُجَّ بْتَغُ  رُكَّ  مِنَ  فَضْلً  ونَ ٌَ

جُودِ  أثََرِ  مِنْ  فًِ وُجُوهِهِمْ  سٌِمَاهُمْ  وَرِضْوَانًا اللهَِّ  وْرَاةِ وَمَثَلهُُمْ  فًِ مَثَلهُُمْ  ذَلكَِ  السُّ  كَزَرْع   الإِنْجٌِلِ  فًِ التَّ

اعَ  ٌُعْجِبُ  سُوقهِِ  عَلَى فَاسْتَوَى فَآزَرَهُ فَاسْتَغْلظََ  شَطْؤهَُ  أخَْرَجَ  رَّ غِ  الزُّ ٌَ ُ  وَعَدَ  الْكُفَّارَ  ٌظَ بِهِمُ لِ
 الَّذٌِنَ  اللهَّ

الحَِاتِ  آمَنُوا  (عَظٌِمًا وَأجَْرًا مَغْفرَِةً  مِنْهُمْ  وَعَمِلوُا الصَّ
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 ٗعشفاُ شنش

 ذطٍة ٗلا..  تزمشك إلا اىيحظاخ ذطٍة ٗلا..  تطاعرل إىى اىْٖاس ٌطٍة ٗلا تشنشك إلا اىيٍو ٌطٍة لا إىًٖ

 تشؤٌرل إلا اىجْح ذطٍة ٗلا..  تعف٘ك إلا اَخشج

 

 اى٘اجة ٕزا أداء عيى ٗأعاّْا ٗاىَعشفح اىعيٌ دسب ىْا أّاس اىزي جو ٗ عض ىيَ٘ىى أخٍشاا  ٗ أٗلاا  اىشنش

 .اىعَو ٕزا اّجاص إىى ٗٗفقْا

 ٍشن٘سا اىسعً فناُ سعٍرٌ حقا         ٌ٘فٍنٌ ىِ فشنشي شنشا قيد إُ

 ذعثٍـشا اىحـة صــفاء تٔ قية        ٌنرثنٌ اىرعثٍش عِ حثشي جف إُ

 

 ٍا ذزىٍو ٗفً اىعَو ٕزا اّجاص عيى تعٍذ أٗ قشٌة ٍِ ساعذّا ٍِ مو إىى ٗالاٍرْاُ اىشنش تجضٌو ّر٘جٔ

 : تاىشنش ّٗخص ، صع٘تاخ ٍِ ٗاجْٖآ

 طٍف  حسٍِ عثذ اىي/   اىجيٍو الأسرار

 فً الله تعذ ىْا عّ٘اا  ماّد اىرً اىقٍَح ّٗصائحٔ تر٘جٍٖاذٔ عيٍْا ٌثخو ٗىٌ اىثحث ٕزا عيى أششف اىزي

 .ٗجٔ أمَو عيى اىعَو ٕزا إذَاً

 و صديقا   ا  نقدم الشكر الجزيل للأستاذ الذي كان لنا معمما و أخ أن ولا يفوتنا

    / محمد نور رئٌس قسم الكهرباءالأستاذ

i.  
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http://forum.ngaous.net/
http://forum.ngaous.net/
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http://forum.ngaous.net/
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 ــذاءـــــــــــــإٕ

 

 تكم أسًائٓى َؽًم يٍ إنٗ .. اَرظاس تذٌٔ انؼطاء ػهًَٕا يٍ إنٗ..  ٔانٕقاس تانٓٛثح الله كههٓى يٍ إنٗ

  اَرظاس طٕل تؼذ قطافٓا ؼاٌ قذساً  شًا نرشٔا أػًاسكى فٙ ًٚذ أٌ الله يٍ أسظٕ..  افرخاس

 

 

 الأعضاء آتاؤّا

 سش دػاؤٍْ كاٌ يٍ إنٗ انٕظٕد ٔسش انؽٛاج تسًح ٗإن..  ٔانرفاَٙ انؽُاٌ يؼُٗ ٔإنٗ انؽة يؼُٗ إنٗ 

 انؽثاٚة أغهٗ إنٗ ظشاؼُا تهسى ٔؼُآٍَ َعاؼُا

 

 

  أٍٖاذْا

  تانثشاءج انًفؼًح انٕظِٕ إنٗ ٔانؼطاء تانٕفاء ٔذًٛضٔا تالإخاء ذؽهٕ يٍ إنٗ

 

 خ٘ذْاإ

 طشٚق ػهٗ يؼُا َٕاكا يٍ إنٗ سشَا ٔانؽضُٚح انؽهٕج انؽٛاج دسٔب فٙ ٔتشفقرٓى ، سؼذَا يؼٓى يٍ إنٗ

 ٔانخٛش انُعاغ

 .....أصذقاؤّا      

ii.  



  



   صاىَسرخي                                             

  

انز٘ ذٕظذ تّ يشاكم ػذٚذج يٍ ؼٛس انثظء فٙ الاداء ٔضؼف انشقاتح  ٔػذو  الاَرقال يٍ انُظاو انرقهٛذٖ

  ّ انُظاو الانكرشَٔٙ يٍ انذقح ٔانسشػح ٔانضثظ .نُظاو الانكرشَٔٙ ٔرنك نًا ٚرًٛض تانفاػهٛح، انٙ ا

 انًرؽكًاخ إسرخذاو طشٚق ػٍ الانكرشَٔٙ انؽضٕس نؽصش َظاو ٔذُفٛز ذصًٛى انثؽس  ْزا ٓذفٚ

 .AVR يرؽكًاخ نؼائهح ٚرــثغ ْٕٔ( Arduino Mega2560)  َٕع يٍ انذقٛقح

 RFID  (Radio Frequencyٔذممى إسممرخذاو  ؼسمماط ذؽذٚممذ انٕٓٚممح تجسممرخذاو يٕظمماخ انشادٚممٕ

Identifcation) 

 .(Arduino) Mega2560 الخاص بالبطاقات وٌرسلة لً المتحكم الدقٌق الذي ٌقرأ الشفرة

  .(LCD)   كشسرانٛح إظٓاس شاشح خلال يٍ الاشخاص ؼضٕس صيٍ ػشض يٍ وٌمكن هذا النظام

 فٛرؽذز انصاَٙ فصمان أيا ، انثؽس ػٍ ػايح يقذيح لأٔلا نفصما فٙ ،فصٕل استؼح يٍ انثؽس ْزا ٚركٌٕ

 تصٕسج ٔانؽساساخ انكٓشٔيغُاطٛسٛح ػايح تصٕسج انؽساساخ ٔٚرُأل ، نهًششٔع انُظش٘ الإطاس ػٍ

 انرُفٛزٔ ششغ،ان  انُرائط ٔاْى انُظاو انًقرشغ ػٍ فٛرؽذز انصانس انفصم اأي ، انذقٛقح ٔانًرؽكًاخ خاصح

 نًشاظغ ٔ انًلاؼق . انخاذًح ٔانرٕصٛاخ  ٔا انشاتغ انفصم أيأ  انؼًهٙ

 ْٔمٕ( Arduino Mega2560)  َمٕع نظػمـ ت  ػا ات رػ اتػـ  اتػتاماـ اتحػت اـ اتػمفيؽ صػي ت ػحيـ 

 .AVR يرؽكًاخ نؼائهح ٚرــثغ

ا ج  ذتؾ عف طايؽ  تمس اتح جمت اتاامي ي  اتبطمفمت , يػث يوػ ـ اتنظػمـ ب تػمب احػف اتػما ؿ  اتاػ 

 ثؿ عمم تمعمت ات ر ا.ااتتمتية اتتي تح عاض اتنتيجة علي شمشة ات

يػؤمي  نظمـاتتذتؾ صمف ىذا    اتتاجمعيم لا ومً تاتمبة اتتومايا, ذاااة احم انو يحاف  فظ ىذه اتبيمنمت صي

 (.DATA LOGGER)م ا حشمبو تم ا حتجؿ اتبيمنمت 
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                                                      Abstract  

the transition from the traditional system in which there are many problems in 

terms of slow performance and weak monitoring and lack of effectiveness, the 

electronic system for the electronic system of accuracy, speed and control. 

The aim of this research, the design and implementation of a system for 

auditing electronic presence through the use of  Arduino Mega2560)) 

. Follow   Accurate controllers' family (AVR) can help RFID And using a sensor    

identification using Radio Frequency waves which reads the code of the card 

tags and of Dispatch it to Arduino  Mega 2560). This can be system to) 

display the time of the attendance of people through the crystal screen display 

(LCD). This research is composed of four chapters, in Chapter 1 General 

introduction to research, chapter II tell of the conceptual framework of the       

project, the wiring and generally deals with electromagnetic particular sensors 

in small microcontrollers, Chapter III tell of the proposed system and the most 

important results, explanation and practical implementation and chapter IV 

CONCLUSION AND RECOMMENDATIONS AND references and the supplements 

use of strict controlled inof the design of asystem for auditing Attendance 

help follow controllers family AVR) can type Arduino Mega2560                             

Through radio waves, cards and sensitive, the system calculates a time of entry 

and exit, and the result on the crystal screen, which represents the number of 

hours of attendance. It can save the data in memory and retrieved later to 

write reports, therefore, this system plays a role similar to that recorded data. 
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 اىفصو الأٗه
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 اىَقذٍح

اىرٍَٖذ :(  1-1)   

الإيطمتية عنمحم اجتحع صايؽ حف حينمتي  Ivreaصي حمينة إيفايم  5002بما الأام ين  صي عمـ 
 Micro)حمت اتمفيوة الإتاتا نيمت تيب ث ا صي تبُؿ تعليـ طلاب اتجمحعة  اتحعمىم اتتونية عل ـ اتحت ا

controller)  امف اتنومش يم ا   ؿ إيجمم حنيج أ  أتل ب تيؿ  غيا حالؼ لإمامؿ اتتطبيؽ اتعحلي 
تلحت احمت اتمفيوة صي اتمااتة اتجمحعية  يا ف حتمح تلي اة أيرمً م ف أف تا ف ىنمؾ في م أ  تااايص 

امـ صي باحجة اتحت احمت اتمفيوة صي ذتؾ حالفة ي تمج ف تشاائيم لاتتاماـ اتباحجيمت اتتي امنت تتت
 ات فت,  بيذا بمأت ا لة الأام ين .

"   David Cuartielles" بمتتعم ف حع "مايفيم ا ااتيليس Massimo Banziفمـ اؿ حف "حمتيح  بمناي 
" بإطلاؽ حشا ع أام يف إيفايم  تحت تتحية اتحشا ع بمتـ أشيا Gianluca Martino"جمينل ام حماتين  

 ية تماياية صي اتحمينة  امف اتيمؼ الأتمتي تلحشا ع ى  عحؿ بيئة تط يا تلحت احمت اتمفيوة شا
ب  اة حفت  ة اتح ما بشاؿ امحؿ  ترحف ىذا اتحشا ع عحؿ بيئة تط يا باحجية تلحت احمت اتمفيوة 

 غياة  Developments Boards تا ف حجمنية صي نفس ات فت احم ترحف عحؿ ت  مت تط يا 
 بتالفة بتيطة يحاف تلطلاب  اتي اة اتتونييف ت حؿ تعاىم. ات جـ

 اتذي فم نجح صي ت ويؽ  Wiring platformبمأ تط يا اتحشا ع اعتحمماً على حشا ع تمبؽ اتحو 
بعض أىماؼ حشا ع أام ين  الأتمتية حثؿ اتح ما اتحفت ح  تاف تـ ي ؿ إتى اتحتت ى اتذي تحنمه 

جية  اتت حيـ أتعتممي تذتؾ فم تـ اتبمء صي اتعحؿ على تط يا اتلغة صايؽ اتتط يا حف اتنم ية اتباح
 ىي  Arduino Cاتباحجية اتحتتامحة صي ذتؾ اتحشا ع  جعليم أتيؿ  أصرؿ  تحيت ىذه اتلغة بمتـ 

 حف نم ية طايوة اتمبة الأ احا  تنتيؽ الأا ام. ++Cحشمبية جماً تلغة اتباحجية 

حف  ATmega168 اعتحمت على شاي ة  5002ين  صي أ ااا عمـ تـ إطلاؽ أ ؿ ت  ة تط ياية لأام  
تلشاائح الإتاتا نية,  تحيت ىذه اتل  ة بمتـ  Atmel اتتي تنتجيم شااة    AVRاتعمئلة اتحشي اة 

Arduino Serial V.1. 

 بعم إطلاؽ اتل  ة فمـ حؤتتي اتحشا ع بنشا اؿ حم  يتعلؽ بأام ين  باا ة حفت  ة اتح ما على 
 ىذا امف يعني أف أي صام صي اتعمتـ يحانو الإطلاع  اتتعميؿ على اتت حيحمت  Arduino.cc اتح فع

تاؿ حف ب امات أام ين  اتحاتلفة  اتباحجيمت اتام ة  Source Codesاتينمتية  اتشفاات اتح ماية 
1 



انؽضٕس ٔفٙ ْزا انثؽس ذى إسرخذاو يرؽكى الاسدُٕٚ فٙ َظاو   ؼصش ة بأام ين   اؿ ىذا ب  اة حجمني

( ٔذؼُٙ ذؽذٚذ انٕٓٚح  (RFID) ،)Radio Frequency Identifcationٔرنك تجسرخذاو ذقُٛح 

( فؼانح يٍ (RFIDتاسرخذاو يٕظاخ انشادٕٚ ٔذؼرثش يٍ أشٓش ذقُٛاخ انرٕاصم قشٚة انًذٖ .إٌ ذقُٛح 

 ؼٛس انركهفح ٔانكفاءج ٔذؽسٍٛ َظى انًؼهٕياخ انرشغٛهٛح.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 : اىثحث ( ٍشنيح2-1 (

الاَرقال يٍ انُظاو انرقهٛذٖ انز٘ ذٕظذ تّ يشاكم ػذٚذج يٍ ؼٛس انثظء فٙ الاداء ٔضؼف انشقاتح  ٔػذو 

  انفاػهٛح، انٙ انُظاو الانكرشَٔٙ ٔرنك نًا ٚرًٛض تّ انُظاو الانكرشَٔٙ يٍ انذقح ٔانسشػح ٔانضثظ .

  :اىثحث ٍِ اىٖذف( 3-1)

2 

( اول بوردة اردوٌنو0-0) الشكل   



 تٕاتّ فٙ نهرؽكى ٔرنك (RFID) ال ذقُٛح تاسرخذاو انؽضٕس نؽصش اصظٓ  ذصًٛى إنٙ انًششٔع ٚٓذف

  انؼًم ساػاخ ٔضثظ ٔانعٓذ انٕقد نرٕفٛش ٔرنك تانذخٕل نٓى انًسًٕغ الأشخاص ػهٗ نهرؼشف   ركٛح

  : اىثحث ٍْٖجٍح( 4-1 (   

 فٛرؽذز نصاَٙانفصم ا أيا ، انثؽس ػٍ ػايح يقذيح انفصم الأٔل فٙ استؼح فصٕل، يٍ انثؽس ْزا ٚركٌٕ

 تصٕسج ٔانؽساساخ انكٓشٔيغُاطٛسٛح ػايح تصٕسج انؽساساخ ٔٚرُأل ، نهًششٔع انُظشٚح الأطاس ػٍ

 انشاتغ انفصم أيا ٔانُرائط، انُظاو انًقرشغ ػٍ فٛرؽذز انصانس أيا انفصم ، انذقٛقح ٔانًرؽكًاخ خاصح

 .ٔانرٕصٛاخ ٚرؽذز ػٍ انخاذًح
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 ـــاًّاىفصو اىثـ

  

 الأطاس اىْظشٌح

 

 

 

 

 

 

 



 الفصل الثاني

النظـــــرية الأطار  

 : Micro Controllers)المتحكمات الدقيقة ) (   1-2) 

 Micro))  اتمفيوة احم أمى تط ا اتم ائا الاتاتا نية إتى ظي ا جيؿ امص حنيم يتحى اتحت احمت
Controllers  اااج  ىي أشبو باحبي تا ت ت ي على   مة حعمتجة حاااية  ذاااة    مات إمامؿ  ا 

ح غا فمبؿ تلباحجة لأماء حيحة  ا مة تمبوة اتت ميم  تتماج ىذه اتحيمـ حف بتيطة امتح ج مة صي أتعمب 
الأطفمؿ   تى اتحعومة حف ات ظمئؼ احويمس الااؿ أ   تى إمااة اط ط الإنتمج صي اتح منع اتاباى, 

حة مفيوة تو ـ بمتعميم حف ات ظمئؼ,  اؿ ذتؾ يتـ ببتمطة حت ا 20 يحاف أف ي جم صي اتتيماة أاثا حف 
عف طايؽ أ احا باحجية  بذتؾ ت  تت تونية  نمعة اتم ائا  الأنظحة الاتاتا نية حف اتت حيـ 

الاتاتا ني اتب ت اتحعتحم على اتحا نمت ات لبة صوط إتى أ احا باحجية يحاف لأي صام أف ياتبيم بنفتو 
 بتي تة  يتا.

 احمت اتمفيوة أيرم بإحامنية اتتغيا  اتتعميؿ علييم صي أي  فت, صباؿ بتمطة ت  أاام اتح حـ تتحيا اتحت
عممة  رع الأ احا  تجابتيم  تغييا شيء صي حشا عو يتـ ذتؾ بتعميلات بتيطة صي اتتط ا اتباحجية  ا 

  تى ات   ؿ إتى اتيمؼ اتحنش م حف اتحشا ع.

 (AVR) اؿ  microchipحف شااة  (PIC)احمت اتمفيوة أؿ ي جم اتعميم حف اتشاامت اتتي تنتج اتحت 
 ATMELحف شااة 

 :Micro Controllers) ) الاردوٌنو  (9-1-9)

تتا ف حف مائاة إتاتا نية حفت  ة  Development Boardى  عبماة عف ت  ة تط يا إتاتا نية 
ثيا حف الأصاما حع حت اـ مفيؽ على ت  ة  ا مة تتتامـ تتط يا اتا Open Hardwareاتح ما 

 اتحشمايع اتحتعلوة بمتت اـ الآتي ب  اة تيلة  بتيطة  فم تـ ت حيحيم تغاض جعؿ ت حيـ اتم ائا 
 الإتاتا نية حنتشاة  بأيمي اتجحيع.
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: وبرمجة الأردوين (2-1-3)  

 تتـ باحجة اتحت احة اتح ج مة على اتبا مة عف طايؽ ات مت ب بمتتاماـ بيئة ام ة تمعى:

Arduino ID Integrated Development Environment )   ) 

 Arduino C ذتؾ اعتحمماً على تغة باحجية حفت  ة اتح ما حشتوة حف تغة اتتي  تمعى 

احم ي جم صي ىذه اتلغمت  Java   VB.NET  ػ MATLABاحم أف الأام ين  يمعـ تغمت أااى حثؿ 
 حاتبمت باحجية جمىاة ام ة بمتتعمحؿ حع الأام ين .

 :المصدر مفتوح الأردوينو( 2-1-4)

تاؿ حف  Source Codesيعني أنو يحاف الإطلاع على اتت حيحمت اتينمتية  اتشفاات اتح ماية 
بحم يتنمتب حع  Arduino IDE بيئة تط يا الأام ين   Arduino Boardsب امات الأام ين  اتحاتلفة 

 اية تمحة  الاطلاع على اتشفاات ب  Arduino Cاتح حـ  يحاف أيرمً تط يا تغة باحجة الأام ين  

اتح ماية اتام ة بيم احم أف اؿ ىذه اتحياات حجمنية تحمحمً على عاس بعض اتبيئمت اتتط ياية  اتتي 
 تتطلب حف اتحتتامـ شااء اا ة حالفة جماً.

 ميزات الأردوينو:( م2-1-5)

اتتط ياية تلحت احمت اتمفيوة ت جم اتعميم حف اتحياات  اتتي جعلت الأام ين  يتف ؽ على بمفي اتل  مت 
 الأااى  حف ىذه اتحياات:

 ااي ة اتثحف.

 تي تة اتتعمحؿ حعيم.

 بتمطة تغة اتباحجة.

 ت صا حل ومت تيم.                 

 ت صا حاتبمت لأغلب حل ومتيم.
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 حفت  ة اتح ما ححم يتمعم على تاعة تط ياىم.

 .Java   VB.NET  ػ MATLABيحاف ابطيم بلغمت باحجة ف ية حثؿ 

  Arduino Types) :    أنواع الاردوٌنو )( 2-1-6) 

 فم امف اتحت اـ  2115احم فم ذاانم تـ إ ماا أ ؿ ت  ة تط ياية حف شااة أام ين  صي أ ااا عمـ 
 ات غاى صييم 

Atmel تى ت اتت اتاثيا حف اتتط ياات  اتتي جعلت أام ين  حف   حف اتعمئلة AVR اتتي تنتجيم شااة 
ATmega168 

حف أشيا أن اع أت اح اتتط يا  الإتاتا نية  حع ايممة اتطلب على أت اح الأام ين  أتت ات مجة إتى 
ت نيع  ا  ماا أن اع حتعممة  حاتلفة ات جـ  ات ظيفة حف أت اح الأام ين  تاي تفتح اتحجمؿ لأ  مب 

ن ع حاتلؼ حف ىذه اتعمئلة  19الأصاما بإيجمم اتل ح اتحنمتب تحشمايعيـ أ بح تلأام ين  الآف أاثا حف 
أىـ ىذه الأت اح   

 :  (Arduino Uno). أردوٌنوأونو1

الأام ين  أ ن  يعتبا حف أشيا أن اع الأام ين   أاثاىم اتتاماحمً, ت ت ي ت  ة الاام ين  على حنفذ 
 اتتي تتتطيع حف الاىم تا يم الأام ين  بمتطمفة  ت حيؿ نص اتباحجة على اتحت احة  USB ت  لة

ص تت(, احم  9 ت غاية  حنفذ آاا تتا يم الاام ين  ا ن  بطمفة اماجية حنف لة )حثلا تبطمايمت ذات اؿا
ت ت ي ت  ة الاام ين  ا ن  على اا لإعممة اتتشغيؿ,  تنت تع  صي ات ميث عف ىذا اتن ع صي اتف ؿ 

 اتتمتي.

 : الخصائص الأساسية

 ATmega328Pاتحت اـ ات غاي: 

 5vتايابمئي:جيم تشغيؿ اتنظمـ ا

  20v-6ص تطية اتحنفذ )ات م م(:

  12v-7  (:مص تطية اتحنفذ )اتح  ى بي
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 14اتحنمصذ اتافحية )إمامؿ/إاااج(: 

  6اتحنمصذ اتتحمثلية )إمامؿ(:

 MHz 16تاعة اتحعمتج: 

 تتتامـ تتتامـ تلإفلاع32KB  (KB1.5 ) جـ اتذاااة:

 68.6mm/53.4mmأبعمم اتل  ة:

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ( :Arduino Megaينو ميجا )أردو  .9

يعتبا إ ماا أ مث حف أام ين  أ ن  حف  يث اتح ا فمت تانو تـ ي وؽ نفس الانتشما اتذي  ووو 
 أام ين  أ ن .

 : الأساسية الخصائص

 ATmega2560اتحت اـ ات غاي:

 ( اردوٌنو أونو2-2الشكل )  
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  5vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي:

 20v-6ص تطية اتحنفذ )ات م م(:

 12v-7(:مص تطية اتحنفذ )اتح  ى بي

 54 اتحنمصذ اتافحية )إمامؿ/إاااج(:

 16اتحنمصذ اتتحمثلية )إمامؿ(: 

 16MHzتاعة اتحعمتج:

 تتتامـ تتتامـ تلإفلاع256KB (KB8 ) جـ اتذاااة:

 101.52mm/53.3mm:اللوحة أبعاد

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 م ين  حيجماتشاؿ أا   (2_3)
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 : (Arduino Due)الأردوينوديو .3

حع تاعة  ARMبت بنية -32تتتامـ حت اـ أ غا  ذ   أام ين  مي  ى  حف أ ؿ أن اع الأام ين  اتتي
 فم تاتلؼ الاام ين  مي  عف بوية ان اع الاام ين  بأنيم   84MHzحعمتج ت ؿ اتى 

 ص تت  ىذا فم يأثا  5ص تت بينحم حعظـ ان اع الاام ين  تعحؿ على  3.3تعحؿ على 

 ذتؾ لأف حعظـ أن اع الاغطية اتحت اصاة على فمبلية الاام ين  مي  على الااتبمط حع بعض ان اع الاغطية 
 ص تتمت صوط. 3.3ص تتمت بينحم الاام ين  مي  يتتطيع ت صيا  2تعحؿ على 

 : الخصائص الأساسية

 AT91SAM3X8Eاتحت اـ ات غاي:

  3.3vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي:

 16v-6ص تطية اتحنفذ )ات م م(:

 12v-7(: مص تطية اتحنفذ )اتح  ى بي

 54 اتافحية )إمامؿ/إاااج(:اتحنمصذ 

 12اتحنمصذ اتتحمثلية )إمامؿ(: 

 84MHzتاعة اتحعمتج: 

 )حت صاة بمتامحؿ تتطبيومت اتحتتامـ( 512KB جـ اتذاااة:

 101.52mm/53.3mmأبعمم اتل  ة: 
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 ( :(Arduino Leonardoأردوينو ليوناردو.4

  أ ن   تانو يتف ؽ عليو صي بعض اتحياات)اعمم اتحنمصذ يعتبا الأام ن  تي نمام  حشمبيمً تلأام ين
  اتحت احة اتمفيوة(.

 اتا مئص الأتمتية:

 ATmega32u4اتحت اـ ات غاي:

  5vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي:

 20v-6ص تطية اتحنفذ )ات م م(:

 12v-7(: مص تطية اتحنفذ )اتح  ى بي

 20اتحنمصذ اتافحية )إمامؿ/إاااج(:

  12ثلية )إمامؿ(: اتحنمصذ اتتحم

 16MHzتاعة اتحعمتج: 

 الشكل أردوٌنو دٌو (2_4)  
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 تتتامـ تتتامـ تلإفلاع32KB (KB4) جـ اتذاااة:

 68.6mm/53.3mmأبعمم اتل  ة: 

-48(  ى  يشمبو الأام ين  تي نمام   تاف ب جـ أ غا )Arduino microاحم ي جم الأام ين  حياا  )
 (.12 اتافحية  21(  حنمصذه )اتتحمثلية 13g(   انو )81

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 الوجه الخلفً لبوردة أردوٌنو لٌوناردو  (2_6)  الشكل 
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 أردوٌنو لٌوناردو  (5_2 الشكل )



 ( :LilyPad Arduino USBليميباداردوينو ) .5

  ىي ذات شاؿ مائاي. USBتعتبا أ غا أن اع الأام ين   اتتي يحاف   ليم حبمشاة بمتاحبي تا عبا 

 :8اتا مئص الأتمتية

 ATmega32u4اتحت اـ ات غاي:

  3.3vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي:

 5v-3.8ص تطية اتحنفذ:

                                      9افحية )إمامؿ/إاااج(:اتحنمصذ ات

 4اتحنمصذ اتتحمثلية )إمامؿ(: 

 8MHzتاعة اتحعمتج: 

 تتتامـ تتتامـ تلإفلاع32KB (KB4 ) جـ اتذاااة:

 أبعمم اتل  ة: فطاىم
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 (:Arduino Fioأردوينو فيو ) .6

 اتحا  ة تلتطبيومت الاتلاية, صنلا ظ أف الاام ين  إف الاام ين  صي  ىي أ م أن اع الاام ين  اتحعمة 
ححم يحاف الاام ين  حف اتتوبمؿ  XBeeصي  ت ت ي على حنمصذ ام ة تتحح تلحتتامـ بإي مؿ افمفة اؿ

اتمؿ اتحعل حمت حع افمفة  أااى لاتلايمً , ىذه اتام ية تتحح تلحتتامـ بت حيؿ ن  ص XBee ا 

أحم بمتنتبة تحا نمت ت  ة الاام ين  صي  صمتل  ة ت ت ي على حنفذ  اتباحجة لاتلايم على الاام ين  صي  
 تت  يؿ بطماية تيثي ـ اماجية حنف لة , اا لإعممة اتتشغيؿ.

 :                                   الخصائص الأساسية

 ATmega328pاتحت اـ ات غاي:

                     3.3vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي:

 12v-3.35اتحنفذ )ات م م(: ص تطية

 14اتحنمصذ اتافحية )إمامؿ/إاااج(:

 8اتحنمصذ اتتحمثلية )إمامؿ(: 

 8MHzتاعة اتحعمتج: 

 تتتامـ تلإفلاع(      تستخذمKB2) 32KB جـ اتذاااة:

 65mm/28mmأبعمم اتل  ة: 
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 ( :Arduino Esplora. أردوينو إسبمورا )7  

حتتحمة حف الاام ين  تي نمام  صيحم يتتامحمف نفس ن ع اتحت اـ الأ غاي  حع  تعتبا الاام ين  إتبل اا
ذتؾ صإننم ناى ااتلاصم ابياا بينيحم , صوم تـ ت حيـ الاامي ن  إتبل اا بمتاثيا حف الأاااا  حنمصذ 

 ات تمتمت  الإرمصمت الأااى.

 : الخصائص الأساسية

 ATmega32اتحت اـ ات غاي:

  5vيابمئي:جيم تشغيؿ اتنظمـ اتا

 تاعة اتحعمتج: 

16MHz 

 تتتامـ تتتامـ تلإفلاع32KB (KB4 ) جـ اتذاااة:

  164.04mm/60mmأبعمم اتل  ة: 

 

 أام ين  صي لشكل ا    (2_8)
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 (:Arduino Robot. الأردوينو روبوت )8

الاام ين  ا بت ى  أ لأام ين  فمما على ات ااة ب اتطة اتعجلات  تيس ىذا ص تب بؿ انو فمما على 
فتو  أاثا حف ذتؾ باثيا اذا تحت باحجتو بشاؿ   يح احم فلنم حف فبؿ صإف إحامنيمت ت ميم حتماه ن

ت  ة الاام ين  لا م م تيم صايؼ اذا امف ىذه الاام ين  عبماة عف جيما ي ت ي على  ت  تمف  حف 
 الاام ين  تي نمام   ت ت ي على ات تمتمت  الأجياة اتحاتلفة  فمما على ات ااة.

 حعمتجمف: حعمتج صي اتل  ة اتتفلى  تلأام ين  ا ب ت

 حعمتج صي اتل  ة اتعليم, اتل  ة اتتفلى حتؤ تة عف اتت اـ بمتح اامت  تيذه صإنيم تتحى ت  ة 
 ىي حتؤ تة عف  (Control Board)  اتل  ة اتعليم تتحى ت  ة اتت اـ  Motor Board)اتح اامت )

  تمف يتتامحمف اتحت اـ ات غاي حف ن ع  فااءة ات تمتمت  تنفيذ بانمحج اتحتتامـ , الا  اتل
ATmega32u4 

تنتيحتا حع اتحا نمت اتتي ت جم على  11تنتيحتا  ي ؿ ط تو اتى  19يبلغ فطا الأامي ن  ا ب ت   
 الا اتل  تيف.

 

 

 أردوٌنو إسبلورا      (2_9)الشكل 
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 : الخصائص الأساسية لموحة التحكم

 ATmega32u4اتحت اـ ات غاي:

  5vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي:

 5تافحية )إمامؿ/إاااج( : عمم اتحنمصذ ا

 6عمم حنمصذ الإاااج ذ  تيما حتامم: 

 4عمم اتحنمصذ اتتحمثلية: 

 8عمم اتحنمصذ اتتحمثلية )حتعممة الات مؿ(: 

 ايل  بميت تتتامـ تح حٌؿ الإفلاع( 4ايل بميت ) 32 حتم ة اتذاااة : 

 16MHzتاعة اتحعمتج: 

 5عمم الأاااا : 

 : كاتالخصائص الأساسية لموحة المحر 

 اتحت اـ

 ATmega32u4ات غاي : 

 5vجيم تشغيؿ اتنظمـ اتايابمئي : 

 4عمم اتحنمصذ اتافحية )إمامؿ/إاااج( : 

 1عمم حنمصذ الإاااج ذ  تيما حتامم: 

  4عمم اتحنمصذ اتتحمثلية: 
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 البوردة العلٌا للؤردوٌنو روبوت       (11_2 الشكل (  

 ( البوردة السفلٌة للؤردوٌنو روبوت2-12الشكل )

 ( أردوٌنو روبوت11_2الشكل)
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جداً و بمخار  و مداخل تمكنك الإصدار الثالث هو عبارة عن لوحة تحكم قوٌة  2561الأردوٌنو مٌجا 

 من تنفٌذ الأفكار المعقدة بسهوله و ٌسر. 
مثل  (Microcontrollerهً عبارة عن لوحة إلكترونٌة مثبت علٌها معالج مصغر ) ولوحة المٌجا

الموجود فً أجهزة الحاسب الآلً و لكن بإمكانٌات أقل و مخار  و مداخل للئشارات الرقمٌة 

(Digitalو التناظرٌة ) (Analog و كذلك مدخل )USB  لبرمجته. و عن طرٌق كتابة برنامج بلغة

برمجة سهله ٌمكن التحكم بإرسال إشارات عبر المخار  للتحكم فً مواتٌر أو تشغٌل مفاتٌح توصٌل أو 

 قطع للكهرباء أو حتى التواصل مع لوحة أخرى أو قراءة بٌانات من خلبل أحد المداخل بحٌث تعطً 

لى سبٌل المثال المسافة الحالٌة بٌن اللوحة و عائق أمامها و ذلك عبر استخدام أحد وسائل هذه البٌانات ع

 ( ٌعمل مثلبً باللٌزر أو الموجات فوق الصوتٌةSensorالاستشعار )

 : ATMEGA2560المتحكم ( 2-1-7)  

 

  

 

( وهً رقاقة reduced instructions set computing) RISCو هو متحكم عالً الأداء ٌستند إلى 

تحتوي علً عدد محدد من اوامر لغة الالة ذات الطاقة المنخفضة. ٌحتوي هذا النوع على ذاكرة 

 8KB( اضافة إلى SRAMذاكرة وصول عشوائً) 8KBو  256KB ( بحجم Flash memoryفلبش)

 (، عدادRegistersمسجلب ) 32(. و ٌحتوي أٌضا على EEPROMمن ذاكرة القراءة القابلة للمسح )

بت  11قناة لتحوٌل  16   , (counters/timers( ستة عدادات )Real time counterوقت حقٌقً )

(.ستطٌع هذا النوع من Debuggingللتدقٌق البرمجً ) JTAGمن المعلومات التماثلٌة إلى رقمٌة و 

و ٌعمل على  16MHz( بتردد million instruction per second) MIPS 16المتحكمات إنتا  

 5Vإلى  4.5Vٌتراوح بٌن جهد 

 : ATMEGA2560المتحكم ( 2-13الشكل )
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 : INPUT & OUTPUT PINSالمنافذ 

فولت كما و ٌمكنها تؤمٌن  5أو  1منفذاَ رقمٌا تستخدم لإدخال الإشارات الرقمٌة  54تحتوي الدارة على 

 . PWMمنفذ منها لإدخال إشارة  15مٌلً أمبٌر كحد أقصى . و ٌمكن استخدام  21تٌار ٌصل إلى 

 فولت 5إلى  1منفذاَ تماثلب لإدخال جهد ٌتراوح بٌن  16أٌضا على  كما و تحتوي المٌجا

 

 

 

 

  

 : ATMEGA2560خرٌطة المنافذ على متحكم ( 2-14الشكل ) 

 

 : INPUT & OUTPUT PINSمنافذ ال( 2-15الشكل )  
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 الطاقة : مداخل و مخارج 

 3.3Vأو  5Vتمتلك الاردوٌنو القدرة على تزوٌد بعض القطع كالمجسات بالطاقة و ذلك من خلبل منفذ 

 فذ الأرضٌة كذلك.مٌلً أمبٌر كحد أقصى. كما و تمتلك بعض المنا 51ٌمكنها تؤمٌن تٌار ٌصل إلى 

الذي ٌستخدم مصدر جهد  DC power jackمن جهة أخرى ٌمكن تزوٌد الاردوٌنو بالطاقة من خلبل 

على حد سواء  ACأو متناوب  DCكالبطارٌة أو المحول حٌث ٌمكن تزوٌد القطعة بجهد ثابت خارجً 

د اللبزم من خلبل الحاسوبلتزوٌد القطعة بالجه USBباستخدام هذا المنفذ، كما و ٌمكن استخدام وصلة 

 

 

 

 

  12إلى  7 فولت لكن الجهد الموصى به ٌتراوح بٌن 21فولت إلى  6تحتا  المٌجا إلى جهد ٌتراوح بٌن 

 فولت و ذلك لضمان استقرار الدارة .

                                          

 

 

 الطاقة مداخل و مخار  ( 16_2الشكل)

 

 الطاقة  ( أنواع مختلفة لمصادر 2-17الشكل)
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 تلخٌص أهم المواصفات: 

 ATmega2560  متحكم 

 فولت 5النظام الكهربائً : جهد تشغٌل 

 فولت 12-7الجهد الكهربائً )الموصً به(: 

 فولت 21 -6الجهد الكهربائً )الحد الأقصى والأدنى(: 

 54 عدد المنافذ الرقمٌة )إدخال/إخرا ( :

 .PWM :15منافذ للتحكم 

 16 عدد المنافذ التناظري )إدخال(:

 مٌلً أمبٌر. 51فولت :  3.3التٌار المستمر لمنفذ 

 مٌلً أمبٌر. 21التٌار المستمر لمنفذ )مدخل/مخر ( رقمً: 

 كٌلو باٌت. 256مساحة الذاكرة : 

 مٌجا هٌرتز. 16السرعة الساعة: 

 سنتٌمتر. 5.33سنتٌمتر ، العرض:  11.152أبعاد اللوحة : الطول: 

 

 ( Sensors) :الحساسات  (2-2)

 : الحساس تعريف 

 إشماة) ايابمئية إشماة إتى ( اتحومتة اتفيايمئية اتظمىاة ةاتاحي بت  يؿ يو ـ عن ا عف عبماة ى  

 ات تّمتمت  تعتبا , نوليم أ  بيم اتت اـ أ  فيمتيم  يث حف بتي تة حعيم اتتعمحؿ يحاف (تيما أ  جيم

 حاططمً  (18-2اتشاؿ ) يحثؿ اتايابمئية, الأجياة بعمتـ  اتطبيعي (   (اتتحمثلي اتعمتـ يابط اتذي اتجاء

 . ات تمس ؿعح تحبمأ
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 ات تمس عحؿ حبمأ ي رح ( 18-2) اتشاؿ

 : Sensor Specification الحسّاس محددات( 2-2-1)

 ات ظيفة أ  اتتطبيؽ ينمتب ب يث ات تمس ااتيما عنم ات تبمف صي  رعيم يجب اتتي الأشيمء  ىي

 :أىحيم اثياة  ىي بيم اتويمـ بو اتحن ط

             فيمتة اتحاام ات ويوية  اتاحية اتويمس نتيجة بيف بيف اتاطأ حوماا ىي:Accuracy . اتمفة1

. : Resolution .2ات تّمس ي مثيم أف يحاف تلويمس ايممة أفؿ ىي 

 اتبتيط اتتغيا إتى ات تمس عف اتنمتجة اتااج إشماة صي اتتغيا نتبة ىي : Sensitivity ات تمتية  3.

 .اتفيايمئي ياتلحتغ اتماؿ إشماة صي

 اتماؿ فيـ تنفس اتااج فيحة نفس إعطمء على ات تمس حوماة ى  : Repeatability اتتاااا فمبلية4. 

 اتتاااا  حف تعمم

  : الحسَّاسات أنواع (2-2-3)

 اتظمىاة  تب ت نؼ بؿ اتحجح عمت, حف ح مم عمم رحف ات تَّمتمت  رع اتتػػػػػػػػػػػػيؿ حف تيس

 اتظمىاة حف  انطلافمً  , تلػػػػػػػػ تَّمس اتايابمئية ات فػػػػػػػػػػػػػػػػة  تب أ  الاتتاماـ حجمؿ  تب أ  اتحومتة

  ات تَّمتمت اتحيامنياية, ات تَّمتمت :الآتية اتحجح عمت رحف ات تَّمتمت ىذه أن اع تاتيب يحاف اتحومتة
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   ,  الإشعمعية اتر ئية متمتات تَّ    اتحغنطيتية ات تَّمتمت   اتايابمئية, ات تَّمتمت   , ات اااية

   .اتايحيمئية ات تَّمتمت     تية, اتف ؽ ات تَّمتمت

 الحساسات الكهرومغناطيسية: (2-2-4)

ىي اىتاااات اتحجمتيف اتحغنمطيتي  اتايابمئي.تذتؾ صمف الأح اج اتايا حغنمطيتية لاي تمج إتي  تط 

 لاؽ  يحانيم اتتنوؿ عبا اتفااغ  بتاعة اتر ء.حممي امتي اء تلتنوؿ. ىي لات تمج إتي أي شي على الإط

 الأمواج الراديوية : (2-2-5)

يتـ ت تيم ح جمت اتاامي  عنى طايؽ أن اع حاتلفة حف طاؽ الإاتمؿ اعتحمما على ط ؿ اتح جة.  يتـ 

اذتؾ ت تيمىم ب اتطة اتنج ـ  اتباؽ ,  ىذا ى  اتتبب اتذي يجعلؾ تتحع  إتي اتاامي  اتامص بؾ بعض 

 تش يش أثنمء  ف ع عم فة اعمية.ات

 RFID (MFRC522:)) حساس  (2-2-6)

هو استخدام لاسلكً من المجال الكهرومغناطٌسً لنقل البٌانات، لأغراض التحدٌد التلقائً وتتبع 

علبمات المعلقة على الأشٌاء. ٌستخدم نظام تحدٌد ترددات الرادٌو علبمات تعلق على الأشٌاء التً سٌتم 

( ٌحتوي MFRC522) RFIDلبمات تحتوي على معلومات مخزنة إلكترونٌا. هذا الحساس ) تحدٌدها. الع

مٌجاهرتز. وٌتم اتصال هذا  13.56على قارئ كاتب للمعلومات عن طرٌق الاتصال اللبسلكً بتردد 

 .I2Cو SPIالمستشعر مع متحكم عن طرٌق واجهة 

 :( بروتوكولات الاتصالات2-3 )

 : SPI Session Initiation Protocol)برتوكول) (2-3-1)

والذي ٌختص ببدء الاتصال المباشر بٌن طرفٌن أو أكثر لنقل المحادثات والمعلومات والبٌانات عن 

 طرٌق الاستشعار.
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 الفصل الــثالث

 النظام المقترح
1.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 الفصل الثالث

 النظام المقترح

 ( مكونات النظام:1-3)

 (:Arduino Mega2560جا )(  أردوينو مي3-1 ) 

( ,  -Atmel AVR ى  اتحت اـ اتذي تـ ااتيماه تلويمـ بحيحة اتحشا ع ,  ى  يتبع تعمئلة حت احمت)

  ححيااتو :

)مداخل ومخار (، ٌمكن استعمال فطب  Arduino Mega2560  54  عمم الافطمب تمي حت اـ  

قطب تناظرٌاً  16بالإضافة لـ ، PWMقطب  منها على شكل مخر  لقناة الأتصال المسماة  14

Analogue I/O  16ومتذبذ كرٌستالً ٌعمل عندMHz ٌمكن ربطها بالحاسوب ببساطة عن طرٌق .

فولط" أو حتى باستخدام  21-7"على أن تكون قٌمته بٌن   أو حتى عن طرٌق محول حائط USBكابل 

 بطارٌة لتجعلها تعمل.

 Atmel ATmega2560 المعالج

 فولت 5 داخل الرقمٌه )النبضه الرقمٌة(جهد المخار  و الم

 فولت 12 – 7 (جهد تشغٌل اللوحة )الموصى به

 فولت 21 – 6 حدود جهد التشغٌل

 مداخل ٌمكن فٌها تعدٌل عرض النبضه 15و منها  54 عدد المداخل/المخار  الرقمٌة

 16 (Analogueعدد المداخل التناظرٌة )

 مبٌر لكل مخر مللً أ 21 قدرة المخار  على تولٌد التٌار

 كٌلو باٌت 256 الذاكرة الكلٌه

 كٌلو باٌت SRAM  8 الذاكرة

 كٌلو باٌت EEPROM4 ذاكرة 

 مٌجا هرتز 16 سرعة المعالج
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 الجسم الداخلً للبردوٌنو (18-3اتشاؿ )                           
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 : Power supply( مزود القدرة  3-2) 

 إلى 7فولت لكن الجهد الموصى به ٌتراوح بٌن  21فولت إلى  6تحتا  المٌجا إلى جهد ٌتراوح بٌن 

 فولت و ذلك لضمان استقرار الدائرة . 12

                                          

 

 

 

 : LCD(16X2شاشة الإظهار الكرٌستالٌة ) (  3-3) 

ؿ اتحعمتج  تت اصا ىذه تتحى) شمشة عاض اتاايتتمؿ اتتمئؿ( , تتا ف ىذه اتشمشة حف اجمج اتاايتتم

 اتشمشمت بأ جمـ  أن اع حاتلفة  ي جم حنيم ن عيف أتمتييف  ىحم:

 Character LCDشمشمت اتعاض اتحعتحمة على ات ا ؼ 

 Graphical LCDشمشمت اتعاض اتحعتحمة على اتات حمت 

ات اااة ,   اتن ع اتحتتامـ صي اتمائاة اتام ة بمتحشا ع ىي حف اتن ع الأ ؿ  ذتؾ تعاض فيـ ماجمت

 ىي ت صا إحامنيمت إاااج أي ن  ص تتا ف حف  ا ؼ أ  أافمـ أ  اح ا  تت صا بأ جمـ  أت اف 

 حاتلفة حثؿ الاتي:

 

 

 الطاقة مداخل و مخار  ( 19-3الشكل)
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Green 16X2 LCD 

Blue 16X2 LCD   

Green 20X4 LCD 

16X2 ( يحثؿ 16( عمم الأتطا   اتعمم )2, تعني عمم الأتطا صي عمم الأ اؼ ,  يث يحثؿ اتافـ )

 ا ؼ اتتي يحاف اتمبتيم صي اؿ تطا .عمم ات 

 : LCD( ميزات شاشة 3-3-1) 

 4.5 حف تغذيتيمV 5.5 إتىV, ذا , تعحؿ لا صإنيم أفؿ بجيم تغذيتيم تـ إذا  صإنو اتجيم اصع تـ  ا 

 .تحمحمً   5Vبجيم تغذيتيم يتـ تذتؾ , تلفيم إتى يؤمي ححم  اااتيم ماجة صي ااتفمع ي مث

 أفطمب 4 أ  أفطمب 8 بطايوة   ليم يحاف . 

  ت جم بأ جمـ عميمة. 

 اتتيلاؾ فليؿ تلطمفة. 

 

 

 

 

 LCD 16X2(: ي رح شمشة 21-3شاؿ)
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 : LCD( أقطاب شاشة 3-3-2) 

 

 ( .(GND( حنطوي 0 ى  جيم الأاري ) LCD:  ى  فطب اتتغذية تشمشة VSSفطب

 . 5V+ فيحة ذ   تاف LCD تشمشة اتتغذية فطب  ى : VDD اتوطب .1

 أفؿ . اتشمشة على اتاحا ظي ا  مة ى  بمتتبميف  يو م اتتبميف جيم فطب   ى: VEE اتوطب .2

 . اتوطب ىذا على 0V تطبيؽ عنم يا ف تبميف  أعلى 5V+ تطبيؽ عنم تبميف

 الحة إاتمؿ ياام عنمحم( 0) اتحنطؽ , يطبؽ تلشمشة اتماؿ ااتيما حتجؿ  ى :  RS اتوطب .3

 .تلشمشة طيمتحع إاتمؿ ياام عنمحم( 1) اتحنطؽ  يطبؽ ت اـ,

 .  اتاتمبة تلوااءة  ى :  R/W اتوطب .4

 LCD شمشة على اتمبتيم أ  فااءتيم يتـ حعل حة صاؿ , تلشمشة تحايف فطب  ى :  E اتوطب .5

 تتـ أي , اتيمبطة اتجية عنم ت مث ىذه اتتحايف  نبرة , اتوطب ىذا على تحايف بنبرة إاصمفيم يجب

 .حنمتب تأايا بعم( 0) اتحنطؽ إتى إنااتو  ( 1) اتحنطؽ إتى اتوطب باصع اتنبرة ىذه

 أ  اتحعطيمت اتمبة تتـ  يث(  DATA) اتحعطيمت أفطمب  ىي:  DB7 إتى DB0 الأفطمب .6

 .حنيم اتحعطيمت فااءة  اذتؾ LCD شمشة إتى الأفطمب ىذه عبا اتت اـ الحمت

 تطيؿاتحت اتحتطح LEDتلػػ اتحيبط   اتح عم فطبي اتتاتيب على ىحم:  A   K اتوطبيف .7

 على( 0)  اتحنطؽ( A) اتح عم على( 1) اتحنطؽ تطبيؽ عنم يرمء  اتذي اتشمشة الؼ اتح ج م

 (.K) اتحيبط
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  LCD 16X2(: ي رح ت  يؿ شمشة 21-3شاؿ) 

 

 

 ( :RFID Tagsبطاقات ال )( 3-4 )

استقبال ( حتً ٌستطٌع إرسال وantennaٌحتوي هذا الكائن علً شرٌحه من السلٌكون وهوائً ) 

 البٌانات باستخدام موجات الرادٌو.

تعمل هذه الشرٌحه علً اصدار اشارات رقمٌه تنتقل عبر موجات الرادٌو الطوٌله والقصٌره ، تعمل 

اجهزة المسح والاقمار الصناعٌه علً اٌجاد هذه الاشارات وتحدٌد اماكن ونقاط صدورها.وقد اصبح 

 السنوات الاخٌره.ٌزداد بشكل واسع ف RFIDانتشار تطبٌقات ال

 : Tags RFIDأنواع بطاقات (3-4-1) 

هناك بعض انواع البطاقات تستخدم البطارٌات كمصدر للطاقه ولكن هذا لا ٌنطبق علً كل 

 الانواع،هناك نوعٌن رئٌسٌٌن من هذه البطاقات:

  Active Tags :  البطاقات النشطه  -1

متر،وحجم ذاكرتها  111لبطاقه تتواصل حتً مسافة تعمل هذه البطاقه باستخدام البطارٌه والتً تجعل ا

  كٌلو باٌت وتستعمل عاده فً صنادٌق النقل الكبٌره. 101قد ٌصل الً

 Passive Tages  البطاقات الخامله -0
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لا تعتمد هذه البطاقات علً البطارٌه وهذا ٌجعل قدرتها علً الارسال تمتد فقط الً عدة امتار،وتعمل 

 باٌت 256ام الموجات الكهرومغناطٌسٌه،وحجم ذاكرتها ٌصل الً هذه البطاقات باستخد

 وتستخدم عادة مع المعلبات والاشٌاء الصغٌره.

 -هناك انواع اخري من البطاقات:

 الخامله شبه البطاقات    Semi-Passive Tages     

 العالٌه القابلٌه ذات البطاقات Extended Capability 

  ًالبطاقات ذات الهوائAntenna Types 

 الموقع تحدد التً البطاقات Tagging Position 

 

                              
 RFID Tagesبطمفمت ( 3 _22 شاؿ )                      

 

 ( : RFID MFRC522قارئ بطاقات) (  3-4) 

  

 
 

 

   30 



 

 (: ي رح فمائ اتبطمفمت 23 -3شاؿ)  

 

 

لرادٌو من التطبٌقات الشائعة فً الفترة الأخٌرة ، فتوجد تعد تقنٌة تحدٌد الهوٌة باستخدام اموا  ا

 بشكل واسع فً انظمة الحماٌة   و فً انظمة الدخول و الحفظ فً قواعد 

 

 

 

 

    31 



 تنقسم ترددات تقنٌة تحدٌد الهوٌة إلى :

1( .Low frequency (LF كٌلو هٌرتز و القٌمة الأكثر شٌوعاً  311-31: و تكون ذات تردد منخفض ما بٌن

 كٌلو هٌرتز .125ً ه

  ٌستخدم بشكل واسع فً انظمة الحماٌة

2( .High Frequency(HF  مٌغاعٌرتز , و القٌمة الأكثر شٌوعاً  31 - 3: و تكون قٌمة الترددات ما بٌن

 سم . 111 -سم  1مٌغاهٌرتز , و مداها الفعّال ما بٌن 13.56هً 

 ً مجال بطاقات سحب الأموال الالكترونٌة .تستخدم على نطاق واسع فً مجال البطاقات الذكٌة , و ف

3 .UHF  مٌغاهٌرتز , و 3111 -مٌغاهٌرتز  311: و هً ذات ترددات عالٌة و تكنولجٌا متطورة ما بٌن ترددات

  متر12مٌغاهٌرتز و ذات مدى ٌصل الً  961- 861القٌم الأكثر شٌوعاً تقع بٌن 

 سم . 5ٌصل الً و مداه  HFالنوع الذي سنستخدمه الٌوم من ضمن فئة 

 (:MFRC522ممٌزات ال)( 3-4-1 )

 فولت. 3.3الجهد: 

 فولت. 3.3مٌلً امبٌر اذا كان الجهد  26~  13التٌار الكهربائً: 

 مٌلً امبٌر. 13~  11التٌار الكهربائً فً حالة السكون: 

 مٌكر امبٌر 81التٌار الكهربائً فً حالة الخمول: < 

 مٌجا هٌرتز 13.56التردد: 

 Mifare1 S50, Mifare1 S70, Mifare Ultralight, Mifare Proبطاقات التالٌة: ٌدعم ال

 : L293Dشرٌحة ( 3-5) 

هً دائرة متكاملة تمكن الجهد من أن ٌتم تطبٌقها على تحمٌل على جهتٌن. تستخدم مثل هذه الاجهزه فً 

 ى الخلف.الأجهزة الالٌه الروبوتات والمحركات لتمكنها من تحركٌها إلى الامام أو إل

L293D  تعمل بمثابةH-Bridge  والذي من خلبله نتحكم فً اتجاه مرور التٌار فً الدائرة وبالتالً اتجاه

 .حركة محور الموتور
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 L293Dشرٌحة ( 25 -3شكل )                                  

 

 

  L293D( حمااؿ  حاماج شاي ة 26-3شكل )                         
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 :(Door Lock Actuator)قفل البوابة    (3-6) 

  الخاص بؤقفال السٌارات   لإغلبق و فتح البوابة سنتحكم بالقفل الخاص بها ، باستخدام

 

 موصول بآلٌة معٌنة لتحوٌل حركته الدائرٌة لحركة افقٌة . 2v1و هو عبارة عن محرك 

 لخار  .القنطرة بالاتجاهٌن للداخل و ا H-Bridgeسنتحكم به من خلبل 

 
 

 

 

                         

 (: ي رح ففؿ اتب ابة27  -3شاؿ)                      

 (  النتٌجة :7-3)  

 فً هذه التجربة سنقوم بتصمٌم نظام ذكـً للبوابات ٌتمٌز بالمواصفات التالٌة
  للتعرف على الاشخاص المسموح لهم بالدخول . RFIDٌستخدم تقنٌة الـ 

 عات العمل لكل شخص عند الخرو  .ٌحسب عدد سا

 ٌمكن فتح البوابة من خلبل البلوتوث للؤجهزة الموثوقة .

 ٌمكن تغٌر وضع الجهاز لٌفتح البوابة تلقائٌاً عن اقتراب شخص منه .

 ٌمكن وصله مع أنظمة الحماٌة، لٌفتح البوابة مباشرة فً حالات الطـوارئ 
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  : RFIDوضـع   ( 3_7_1)

 

 

 

 
 

 (: ي رح ات تمس   اتشمشة28 -3شاؿ)

 Radio Frequency( وتعنً ) تحدٌد الهوٌة باستخدام موجاتالرادٌو RFIDتقنٌة )

Identifcation تقنٌات التواصل قرٌب المدى  (. وتعتبر أشهرNFC. 

  تتكون هذه التقنٌة ببساطة من ثلبثة أجزاء رئٌسٌة هً:  

 مات.البطاقة التً تحتوي على جهاز الإرسال والمعلو

  جهاز القراءة والإرسال.

 برامج الحاسوب وقواعد البٌانات.

( علً كود خاص مكون من خمسة خانات ٌتم بثها لاسلكٌا بمجرد أن RFID tagتحتوى كل البطاقات )

( و تتعدد أشكال البطاقات و ألوانها على حسب RFID Readerتقرب البطاقة من جهاز القراءة )

 ً تستخدمهاالشركة المصنعة و الجهة الت

 و جهاز القراءة هو من سٌقرأ الكود الخاص بالبطاقة ، وٌرسله للآردوٌنو .

   RC522 RF IC Card Sensor-RFID استخدمنا فً هذه التجربة قارئ من نوع 

 للتواصل مع الاردوٌنو .  SPIٌعتمد هذا المودٌول على بروتوكول 

 فً الاردوٌنو كالتالً : SPIلذلك نصل هذا المودٌول مع المداخل الخاصة بالـ
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MOSI : Pin 11 

 

MISO : Pin 12  

SCK  : Pin 13  

SS  : Pin 10 

RST : Pin 9 

 

 

 

 

 (: ي رح ت  يلة فمائ اتبطمفمت حع الاام ين 29  -3شاؿ)

 المودٌول اصبح جاهزاً لبرمجتـه .

فوفة مكونة من خمسة خانات ستقوم هذه المكتبة بقراءة البطاقة و تخزٌن الكود الخاص بها فً مص

 . rfid.serNum اسمها
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اذن ٌمكن قراءة رقم البطاقة و عرضها بسهولة ، وسٌتم التعرف على البطاقات الموثوقة ، 

 نحفظ زمن الدخول والخرو  كالأتً :

 ٌجب ان ٌتم تخزٌن أرقام البطاقات الموثوقة مسبقاً فً كود الاردوٌنو. 

لاردوٌنو مع ارقام البطاقات المخزنة ، و فً حال وجود تطابق تكون و عند قراءة اي بطاقة ٌقارنها ا

ٌُفتح لها الباب .  هذه البطاقة موثوقة و 

و ٌجب اٌضؤ تخزٌن وقت الدخول لهذه البطاقة ، و عند الخرو  نطرح وقت الخرو  من وقت الدخول 

 لمعرفة عدد ساعات العمل !

 أو خرو  ( لتحدٌد الوظٌفة التً سٌنفذها الاردوٌنو . لاحظ انه ٌجب اٌضاً تحدٌد حالة البطاقة )دخول 

ٌبدو ان لدٌنا كمٌة كبٌرة من البٌانات ٌجب ان نتعامل معها ، و اسهل طرٌقة لترتٌبها هو وضعها فً 

 مصفوفة .) كما فً الشكل ( .
 

 

 

 

 

 (: ي رح حا نمت اتح ف صة31  -3شاؿ )

ترٌد ) ٌجب ان ٌكون عدد الاعمدة اكبر من عدد صفوف ، و اي عدد أعمدة  7 نعمل مصفوفة مكونة من

 البطاقات ( ، كل عامود سٌمثل ارقام البطاقة و بٌاناتها .

 اول خمسة صفوف ستحتوي على رقم البطاقة .

 = فً الخار (. 1=فً الداخل ، 1الصف السادس سٌحتوي على حالة البطاقة ) 

 الصف السابع ٌحتوي على زمن الدخول .
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 . Employee عامود اسمها 51صفوف و  7عمل مصفوفة مكونة من هذا مثلبً كود 
int Employee[7][50]; 

 و لنخزن فً العامود الاول رقم البطاقة الاولى فً اول خمسة صفوف

 ( 2++ ٌبدأ من الصفر ، أي ان العامود الاول رقمه C)العد فً لغة  
Employee[0][0] =110; 
Employee[1][0] =241; 
Employee[2][0] =127; 
Employee[3][0] =161; 
Employee[4][0] =65; 

 

ذكرناها  rfid.serNumو لنجعل الاردوٌنو ٌقارن رقم بطاقة معٌنة مع ارقام البطاقات المخزنة ) فً 

 سابقا( . 

وهً تعمل عند الضغط علً المفتاح الذي ٌرسل المنطق    whileفً نمط الطوارئ نستخدم حلقة 

HIGH  كالاتً :ومن ثم ٌفتح الباب 

  

 

 

 
 

while(digitalRead(button)== HIGH){ 

E_OPEN(); 

digitalWrite(LED_1,1); 

digitalWrite(buzzer,1); 

delay(50); 

digitalWrite(LED_1,0); 

digitalWrite(buzzer,0); 

delay(50); 

lcd.clear() ; 

lcd.setCursor(0, 0); 

);"Emergency"lcd.print( 

 

 رور على جمٌع الأعمدة .للم Forسنستخدم جملة 

 لمقارنة ارقام البطاقت معاً . IFو جملة 

 كالآتً :
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for ( Employee_Number=0 ; Employee_Number<50 ; 
Employee_Number++ ) { 

 
if(      Employee[0][Employee_Number] == rfid.serNum[0]&& 

Employee[1][Employee_Number] == rfid.serNum[1]&& 
Employee[2][Employee_Number] == rfid.serNum[2]&& 
Employee[3][Employee_Number] == rfid.serNum[3]&& 

Employee[4][Employee_Number] == rfid.serNum[4]) 
               { 

//do something   
break ;} 

 
 }    

 } 

 

 

قام هذة البطاقة و ٌخزنها فً اذاً  عند تقرٌب بطاقة مـا من المودٌول ، ٌقرأ الاردوٌنو ار

(rfid.serNum ثم ٌدخل الى جملة ، )For  و ٌبدأ بمقارنة هذه الارقام مع الارقام المخزنة 

 (.Employeeفً مصفوفة )

 اذا لـم ٌجد تطابق )ٌعنً البطاقة لٌست موثوقة ( لا ٌقم بعمل شًء .

ح الباب ، ثم و حسب حالة البطاقة ٌنفذ اما اذا وجد تطابق مع احد البطاقات المخزنة ، ٌقوم اولاً بفت

  وظٌفة معٌنة .

و رقم الموظف على  Welcomeسٌخزن زمن الدخول ، و ٌعرض  دخول :اذا كانت حالة البطاقة 

 الشاشة !

: سٌطرح زمن الدخول من الوقت الحالً و ٌعرض وقت العمل على  خرو  اما اذا كانت حالة البطاقة

 الشاشة .

 لبل الكود التالً :ٌمكن تنفٌذ ذلك من خ

 هً رقم البطاقة التً حصل عندها التطابق. Xقٌمة 

 

 
voida(int x){ 

 
digitalWrite(buzzer,1);//تنبٌه بسٌط 

delay(100); 
digitalWrite(buzzer,0); 

delay(100) ; 
digitalWrite(LED_1,0); 

 
if (Employee[5][x] == 0)  { 

Employee[5][x] = 1; 
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Employee[6][x] = (millis()/60000 ); 
lcd.clear() ; 

lcd.setCursor(0, 0); 
);"WELCOME : "lcd.print( 

lcd.setCursor(10, 0); 
lcd.print(x); 

OPEN(); 
delay(3000); 

CLOSE(); 
               } 

 
 

elseif (Employee[5][x] == 1)   { 
Employee[5][x] = 0; 

start_time = Employee[6][x] ; 
now = millis()/60000; 

work_time = now - start_time  ; 
Employee[6][x] = 0; 

lcd.clear() ; 
lcd.setCursor(0, 0); 

);"GOODBYE : "lcd.print( 
lcd.setCursor(0, 1); 

lcd.print(work_time); 
lcd.setCursor(10, 0); 

lcd.print(x); 
lcd.setCursor(8, 1); 

);"minute"lcd.print( 
OPEN(); 

delay(3000); 
CLOSE(); 

           } 
 
}  

 
وضع حساس الحركة ،  ٌجب ان نتذكر ان هذا النظام ٌمكن تشغٌله باكثر من وضع ) وضع الطوارئ

 البلوتوث ( ،و ٌتم التنقل بٌنهم من خلبل    المفاتٌح ، لذلك ٌجب ان نتؤكد من حالة المفاتٌح قبل ان ٌعمل

RFID  
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 ت  يلة ات تمس   اتشمشة(: ي رح  31  -3شاؿ)
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 مخطط ٌوضح عمل البرنامج:3_7_2) )     

 

 

 

 

  

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

MAIN BUTTON  Emergency BUTTON 

Programe work 

IF 

HIGH 
LOW 

OPEN CLOSE 

DOOR            
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 الباب الرابع

 الخاتمة و التـــوصيات

 :( الخاتمة1 -5 ) 

 ْٔمٕ( Arduino Mega2560)  َمٕعتػـ  اتػتاماـ اتحػت اـ اتػمفيؽ صػي ت ػحيـ نظػمـ ت  ػا ات رػ ا 

 .AVR يرؽكًاخ نؼائهح ثغٚرــ

 ذتؾ عف طايؽ  تمس اتح جمت اتاامي ي  اتبطمفمت , يػث يوػ ـ اتنظػمـ ب تػمب احػف اتػما ؿ  اتاػا ج  

  عاض اتنتيجة علي شمشة اتااتتمتية اتتي تحثؿ عمم تمعمت ات ر ا.

ىذا اتنظمـ يػؤمي احم انو يحاف  فظ ىذه اتبيمنمت صي ذاااة   اتتاجمعيم لا ومً تاتمبة اتتومايا, تذتؾ صمف 

 (.DATA LOGGERم ا حشمبو تم ا حتجؿ اتبيمنمت )

  حمية ى ية الاصاام  حامص ة اتتا يا  اتتاييؼ .

 الاتتفمم حف اتامحمت الاتاتا نية بطايوة أحنة .

 ت صيا بيمنمت شا ية  مفيوة .

 ت حؿ بيمنمت اتعميم حف اتبطمفمت اتتعايفية اتشا ية صي اتحتتوبؿ .

 ىاة اتغش  اتتا يا .اتورمء علي ظم

 اثبمت  تمايم ى ية اتفام  صوم تلح ا فمت اتعمتحية .
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 ( المعوقات :2 -5)  

 ىنمؾ عمة حع فمت  اجيت ىذا اتحشا ع حتحثلة صي الآتي : 

 اتحعل حمت اتش ي ة عف تغمت اتباحجة .

 عمـ ت صا بااحج اتح مامة اتحت اصوة حع حت اـ الاام ين .

 ا صي بانمحج اتح مامة ححم تـ يحاف حف تنفيذ مائاة اتح مامة عمـ فااءة بعض اتعنم 

 ( التوصيات : 5_3 (

ن  ػي بتطػ يا ىػذا اتنظػمـ بإرػمصة ذااػاة تتاػايف اتبيمنػمت بمتتػمتي ياػ ف ىػذا اتنظػمـ  بػميؿ تحمحػم تحتػجؿ 

 DATA( ,   بػػذتؾ ياػػ ف فػػم  صػػا اتتالفػػة اتبمىظػػة تحتػػجؿ اتبيمنػػمت )DATA LOGGERاتبيمنػػمت )

LOGGER     . ) 

 ن  ي بت ميث اتنظمـ  ذتؾ بإرمصة ف اعم اتبيمنمت عف طايؽ عل ـ ات مت ب. 
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 :(    المراجع5_4)

 ]اا ة اتنشا ات احفت ح اتح ما_ ةاتمب أام ين  ببتمط[عبم الله علي عبم الله    

 Gon Wilson [ Sensor technology hand book_newnes_USA_2004] 
 ٌلنامدونة العلوم سب www.3ooloom.com_ 

 www.3ooloom.com 

 https://www.tdegypt.com/ 
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 الملحق:

 : RFIDوضـع   (   Aممحق )

 
 

 

 
 
 : PIRوضع  (   (Bممحق)

 
 

 

 

 

 

 

 

 
 . منها شخص اقتراب عند تلقائاً  بةالبوا ستفتح الوضع هذا فً

 البوابة بقتح الاردوٌنو ٌقوم ثم( ، HIGH) اشارة الحساس سٌعطً ( شخص اقتراب) حركة وجود عن

  . اغلبقها ثم زمنٌة لمدة
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 ( .button) طوارئ اشارة توجد لا انه من ٌتؤكد اولاً 

 . PIR الـ وضع على المفتاح ان ٌتؤكد

 . ًالحال الوضع الشاشة على ٌعرض

  A3  المدخل على موصول الحساس

  وضع البلوتوث(    C)ملحق 

 

 

 

 البوابة فتح و RFIDالـ حماٌة تجاوز هو منه الهدف و،  RFID الـ وضع مع ٌعمل البلوتوث وضع

   . لبطاقة الحاجة دون

 

 

 

 

 

 :توصٌل مودٌول البلوتوث كالتالً 
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 الوسط فً الزر نستخدم سوف مثلبً  Blue Control تطبٌق فً.  لاستخامه تطبٌق اي اختٌار ٌمكن و

 (عند الضغط علٌه  Cسٌرسل التطبٌق حرف )  . البوابة لفتح

 :وضع الطوارئ   (   D)ملحق 

 

 
 

 

 arduino mega):ٌجا)مواصفات اردوٌنو م(     Eممحق )

https://play.google.com/store/apps/details?id=com.gundel.bluecontrol
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 موصفات قارئ البطاقة:(   Fممحق )

 

 

 

 

 

 



 

 



 
 



 (:l293Dمواصفات الدائرة المتكاملة )(   Gممحق )

 

 

 

 

 

 



 

     



 

 

 واضحة من خلبل الكود . Buzzer( و الـLEDsتوصٌلبت الشاشة و الأضواء)

 

  

* MOSI: Pin 11 / ICSP-4 

* MISO: Pin 12 / ICSP-1 

* SCK: Pin 13 / ISCP-3 

* SS: Pin 10 

* RST: Pin 9 

*/ 

 

#include <SPI.h> 

#include <RFID.h> 

#include <LiquidCrystal.h> 

 

 

// Setup variables: 

int Employee[7][50]; 

intEmployee_Number; 

intnew_Employee =1 ; 

floatstart_time ; 

float  now ; 

floatwork_time ; 

booleandoor_state = false ; 

 

#define SS_PIN 10 

#define RST_PIN 9 

#define buzzer A1 

#define LED_1 A0 

#define button 8 

#define main_button A2 

 

constint IN1=A4; 

constint IN2=A5; 

 

RFID rfid(SS_PIN, RST_PIN); 

LiquidCrystallcd(2, 3, 4, 5, 6, 7); 

 

 

 

 

 

voidsetup() 

{ 

Serial.begin(9600); 

lcd.begin(16, 2); 



lcd.clear() ; 

SPI.begin(); 

rfid.init(); 

 

 

pinMode(LED_1 ,OUTPUT); 

pinMode(button ,INPUT); 

pinMode(buzzer ,OUTPUT); 

 

 

//-----CARD_1--------- 

Employee[0][0] =1315;  

Employee[1][0] =210;  

Employee[2][0] =1314;  

Employee[3][0] =01;  

 

//-----CARD_2--------- 

Employee[0][1] =011;  

Employee[1][1] =16 ; 

Employee[2][1] =1215 ; 

Employee[3][1] =23  ; 

 

//-----CARD_3--- 

Employee[0][2] =56 ; 

Employee[1][2] =108 ; 

Employee[2][2] =100 ; 

Employee[3][2] =59 ; 

 

 

lcd.clear() ; 

);"Smart Door System"lcd.print( 

CLOSE(); 

 

} 

 

voidloop() 

{ 

 

CLOSE(); 

lcd.clear() ; 

);"Smart Door System"lcd.print( 

lcd.setCursor(0, 1); 

);"      RFID"lcd.print( 

while(digitalRead(button)== LOW &&digitalRead(main_button)== LOW){ 

 

//---------------------------------- 

 

if (Serial.available()) { 



int data = Serial.read(); 

if ( data == 'C' ){ 

OPEN(); 

delay(3000); 

CLOSE(); 

 

} 

} 

 

//---------------------------------- 

 

int time =millis(); 

if (time > now+10000){ 

lcd.clear() ; 

);"Smart Door System"lcd.print( 

lcd.setCursor(0, 1); 

});"      RFID"lcd.print( 

digitalWrite(LED_1,0); 

 

if (rfid.isCard()) { 

if (rfid.readCardSerial()) { 

//Serial.println("card read"); 

} 

for ( Employee_Number=0 ; Employee_Number<15 ; Employee_Number++ ) { 

 

if( Employee[0][Employee_Number] == rfid.serNum[0]&& 

Employee[1][Employee_Number] == rfid.serNum[1]&& 

Employee[2][Employee_Number] == rfid.serNum[2]&& 

Employee[3][Employee_Number] == rfid.serNum[3]&& 

Employee[4][Employee_Number] == rfid.serNum[4]) 

{ 

a(Employee_Number); 

delay (1000); 

break ;} 

 

} 

} 

rfid.halt(); 

} 

 

 

 

 

 

while(digitalRead(button)== LOW &&digitalRead(main_button)==  HIGH ){ 

lcd.clear() ; 

);"Smart Door System"lcd.print( 

lcd.setCursor(0, 1); 



);"      PIR"lcd.print( 

 

if (digitalRead(A3)){ 

OPEN(); 

delay(10000); 

CLOSE(); 

} 

 

delay(1000); 

} 

 

while(digitalRead(button)== HIGH){ 

E_OPEN(); 

digitalWrite(LED_1,1); 

digitalWrite(buzzer,1); 

delay(50); 

digitalWrite(LED_1,0); 

digitalWrite(buzzer,0); 

delay(50); 

lcd.clear() ; 

lcd.setCursor(0, 0); 

);"Emergency"lcd.print( 

} 

} 

 

 

//-------------------------------------- 

 

 

voida(int x){ 

 

digitalWrite(buzzer,1); 

delay(100); 

digitalWrite(buzzer,0); 

delay(100); 

digitalWrite(LED_1,0); 

 

if (Employee[5][x] == 0)  { 

Employee[5][x] = 1; 

Employee[6][x] = (millis()/60000 ); 

lcd.clear() ; 

lcd.setCursor(0, 0); 

);"WELCOME : "lcd.print( 

lcd.setCursor(10, 0); 

lcd.print(x); 

OPEN(); 

delay(3000); 

CLOSE(); 



} 

 

 

elseif (Employee[5][x] == 1)   { 

Employee[5][x] = 0; 

start_time = Employee[6][x] ; 

now = millis()/60000; 

work_time = now - start_time  ; 

Employee[6][x] = 0; 

lcd.clear() ; 

lcd.setCursor(0, 0); 

);: ""GOODBYE lcd.print( 

lcd.setCursor(0, 1); 

lcd.print(work_time); 

lcd.setCursor(10, 0); 

lcd.print(x); 

lcd.setCursor(8, 1); 

);"minute"lcd.print( 

OPEN(); 

delay(3000); 

CLOSE(); 

} 

 

} 

 

 

voidCLOSE (){ 

// void this part to open the door . 

digitalWrite(IN1,1); 

digitalWrite(IN2,0); 

delay(100); 

OFF(); 

} 

 

voidOPEN (){ 

// void this part to open the door . 

digitalWrite(IN1,0); 

digitalWrite(IN2,1); 

delay(100); 

OFF(); 

} 

 

voidOFF (){ 

// void this part to open the door . 

digitalWrite(IN1,0); 

digitalWrite(IN2,0); 

          

} 



 

voidE_OPEN (){ 

// void this part to open the door . 

digitalWrite(IN1,0); 

digitalWrite(IN2,1); 

} 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


