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 العملي يم لتصما 

 آلية العمل: 4-1

، حيث تقوم باسفففاشفففعاا الحراال خو ال  ا  الحرائق  تعمل المنظومة على مراقبة وكشفففإ واءها  ا        

ع ل عمليات في فارل زمنية انهيذ بع  ذلك تقوم بمعينة  بمعالجاها بموجب آليةالمنبعث من نقطة الحريق 

 الىمكا  الحريق وتصويره وافع الهي يو  قصيرل منها اءلاق صهااات الإنذاا الصوتية والضوئية وتح ي 

برسفففالة  لمسففف ون المنشفففاال فاع الم ني وتعمل على خ طاا و، ل(  اص بالمسففف ون عن المنشفففاIPعنوا  )

فيها  وم بقطع الاياا من المسفففففاحة المحيطة من النقطة الاي وقع، خيضفففففا تقبوجود حريق  SMSقصفففففيرل 

الحريق ويام بع  ذلك اءها  الحريق بغاز الهليو ، خيضفففففففا تقوم بها  خبوار الطواات اتوماتيكية لكي   

تنصفففهر من داجات الحراال ويصفففعب فاحها، خيضفففا عن ما يشفففا  ال  ا  تقوم بشفففهط  عبر مراو   فففه  

 .، ويوج  بالمنظومة نظام اا اد ضوئي لمنافذ الطواات عن ما يشا  ال  ا موجودل اعلى المنشا  

 تمر المنظومة بع ل مراحل لكي تعمل كما صممت لآجلة:

 .˚70تح ي  وجود ال  ا  العالي واساشعاا داجات الحراال الأعلى من  -

 عالجة البيانات الما فقة من المساشعرات.م -

 مراقبة منطقة الحريق. -

 عمليات في فارل زمنية قصيرل الى خ  يام ا ماد الحريق.تنهيذ ع ل  -

 العمل:منظومة 4-2

ها البع       ن وقي  تحاوي المنظومة على ع ل وح ات مرتبطة مع بعضفففففف كما في المخط  الصفففففف

 ( 4-1) في الشكلالموض  

 

 

 

 

 

 مخطط الصندوقي للمنظومة.يوضح ( 4-1الشكل )
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 التغذية:وحدة  4-2-1

بالغ قيما         ل ا ل من محون  ااجي ال  ،5v DCالى  3.8Aو  19v DCتعمل على تحويل الجه  ا

 دائرل الاغذية.يمثل ( 2-4والشكل ) ،5v DCلاغذية عناصر المشروع الاي تاغذى بـ

 D1   يعمل على حماية ال ائرل من انعكاس القطبية وخيضا عزن دائرل تقسيم الجهR12-R13  عن

 .19V الخرج

 R12-R13 1 عباال عن دائرل تقسفففففيم جه  المصففففف ا تبلغ قيمة كلا منهماK Ω5وW  فينقسفففففم ،

 .9.5V-9.5V الىالمص ا 

 U7-U8-U9  عباال عن منظماتLM7805 9.5حيث المنظم الواح  يثبت الجه  منV -3.7A 

 .5V-3Aلذلك تم توصيل ثلاثة على الاوازي للحصون على  5V -1Aالى 

 C1 .مكثإ ازالة الشو رل من  رج المنظمات 

 D13-R1 .لمبة بيا  وجود الهولاية في ال ائرل 

 

     

 

 

 

 

 دائرة التغذية. ( يوضح4-2الشكل )

  وحدة الإدخال: 4-2-2

 .  5vالى 0من  تماثلي( واد ان 1-0)  نالك نوعين لعمليات الإد ان الى الماحكم ال قيق، اد ان اقمي

- U5-U6  عباال عن مسففففففاشففففففعرات حراالLM35  تاحسففففففا ااتهاع الحراال المحيطة وتعطي

 قيماها  وتكو  الإ اال الاماثليةPA0\ADC0-PA1\ADC1) لمنافذ ) U1الماحكمة الإ اال الى

 10mV.تساوي  ˚1Cحسب داجات الحراال فكل  بالهولاية ما يقابلها           
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 GAS1-GAS2  د ا  نوعية عباال عن مسففففاشففففعراتMQ-2 الخرج الرقمي لها  فق  اسففففاخ م

 اذا اسففففففاشففففففعر 0vمن ج  د ا ، ويعطي قيمة قريبةاوا  ي عن ما 5vمنبحيث يعطي قيمة قريبة 

 ال  ا  في المنطقة المحيطة منها.  بوجود

 الثلاثة هاتي  الم خما(Stop alarm\Test fire\ Reset Motor ) فق  توصفففيلهم مع الأاضفففيتم .

مهاا  ل  مهمة  اصة  وكل (PA2\PA3\ PA7)الماحكمة  خءرافمن  ءرف   معاامهكل  اب 

 مهاا  الهحص خو الطواات.الثالث مهاا  الاشففففففغيل بع  الإيقاف،  الثاني مهاا  الإيقاف، الأون ب ،

 . ATMEGA 32توصيل وح ات الإد ان مع الماحكمة  ماثل( ي3-4) والشكل

 

 

 

 

 

Reset                                                                                                                                

                              

 وحدة الإدخال. يوضح (4-3الشكل )

 وحدة المعالجة: 4-2-3

 خرجةالم الإ ففاااتيسففاقبل  U1يرمز ل  في المخط   الأونالماحكم تاكو  وح ل المعالجة من ماحكمين، 

 (.4-4ويعالجها ويخرجها عبر خءراف مح ده كما في الشكل ) من وح ات الإد ان

 وتمثل  ذه الإ ااات كالاالي:

  ا اال تماثلية م  لة عبر الطرفPA0 الطرف وPA1 عبر معادلة:الماحكم ها ياعامل مع 

ADC=
𝑉𝑖𝑛×210

𝑉𝑟𝑒𝑓
 

 :حيث أن

𝑽𝒊𝒏 مق اا الجه  الكهربا  عن  م  ل المب ن ومقاس :(mV)  و و مق اا الجه  الصففففففادا من حسففففففاس

 الحراال.
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𝑽𝒓𝒆𝒇 2.56: الاغذية العكسية للمب ن، واساخ م تغذية دا لية مق اا اv. 

ADC.القيمة الاي يقرخ ا الماحكم : 

 

 

 

 

 

 .U1( بوضح المتحكم 4-4الشكل )

وكل تغير في ءرف المساشعر، تغير  10mV رج في محي  المساشعر يقابل  ˚1Cفي  كل تغير

خ  خي  2.56vعلى الاغذية العكسفففية للمب ن و ي ويقسفففم  1024في م  ل الماحكمة يضفففرر في 

1C˚  4تساويV  الخواازمية في وضعت بع  ذلك توج  معادلة خ رى(. (TEMP = ADC/4  

لااعففامففل مع  U1في البرنففاما المحمففل في الماحكمففة PA0\PA1))حيففث تم تعريإ المنهففذين 

اعامل مع الإ فففااات الرقمية والإ فففااات ي 5V    ،(PORT A)الى  0Vالإ فففاال الاماثلية من

عرف على ان  PA0فمنهذ لمعرفة منطقة الحريق  مكانية باسففففففميةنهذ كما عرف كل مالاماثلية، 

 .LIFTعرف على ان  الجز  الأيسر PA1ومنهذ  RIGHTالجز  الأيمن 

 عبر الطرفين ا فففاال اقمية م  لة(PA4\PA5)  5تحمل قيمة قريبة منv  0خو قريبة منv  القيمة

تشفففير الى وجود د ا  حسفففب الخواازمية المبرمجة  والأدنىتح د ع م وجود اد ن   قيمة الأعلى

لااعامل مع ها في البرناما المحمل في (PA4\PA5)تم تعريإ المنهذين  حيث U1 ةفي الماحكم

، كما عرف كل منهذ باسففففففمية مكانية لمعرفة منطقة الحريق 5Vخو  0Vالإ ففففففاال الرقمية الثاباة 

عرف على ان  الجز  الأيسففففففر PA5ومنهذ  RIGHTعرف على ان  الجز  الأيمن  PA4 فمنهذ

LIFT. 

   0من ا ففففاال قريبةv  للماحكمة م  لة عبر ثلاثة خءرافU1و ي (PA2\PA3\ PA7)  عرفت

، الهحص خو موتوا الكاميرااعادل  ذه الم  لات في الخواازمية على خنها تمثل ايقاف تشففففففغيل، 

 الطواات.

  الماحكمة  رسففلتكماU1 طرفينال من  لان سففلسففلة من الإ ففااات (PC4\ PC5)  للماحكمةU2 

 وتامثل كا تي:



29 
 

 التحكم.إشارات يوضح ( 4-1الجدول )           

NO الوظيفــــــة الإشارة 

 يشير إلى أن المنظومة في حالة مستقرة ) لا يوجد حريق (  0 0 1

 يشير إلى أنه يوجد حريق في الجهة اليمين.  0 1 2

 يشير إلى أنه يوجد حريق في الجهة اليسار.  1 0 3

 يشير إلى وضعية الفحص.  1 1 4

 

 الماحكمة  وخيضاU1  الأءراف  عبرسلسلة من النبضات ترسل((PB0\PB1\PB2\PB3  و ي

تعمل على ازاحة محرك الخطول خما لليمين اذا كا  الحريق في الجز   4btءولها نبضي   ا ااات

 الوضففعالأيمن، خو اليسففاا اذا كا  الحريق في الجز  الأيسففر، كما تعمل على ااجاع المحرك الى 

 .السابق عن ما يام ايقاف تشغيل المنظومة

 الماحكمة وU1  عبر خءراف ترسففففففلPORT D  5ا ففففففاال اقمية عالية قيماهاV  عن ما يح ث

 حريق للاحكم بوح ات الإ راج. 

 ويرمز ل  الماحكم الثاني U2 ( 4-5كما الشكل،) يساقبل الإ ااات الموضوعة في الج ون السابق 

 SMSويعالجها ويرسففففل اسففففالة  U1( المرسففففلة من الماحكم (PC4\PC5( عبر الطرفين 1-4)

 .LCDكما يعرض بيانات على  ا ة  GSM Moduleع الم ني ومس ون المنشال عبر لل فا

 

 .U2المتحكم  يوضح (4-5الشكل )

 :الإخراجوحدة  4-2-4

، )المشففففغلات( عباال عن مجموعة من الوح اتو ي  الوح ل المسفففف ولة عن عملية الإنذاا والإءها   يو

،  ذه الوح ات لها عملية  اصفففة بها، كل وح ل من U1\U2 الماحكماا  بأءراف وصفففولةم ذه الوح ات 

  يا كالاالي:  U1لماحكم فالوح ات الماصلة با
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  ايسىU4 امز ادائرل الماكاملة  عن عباالULN2003 تشغل  ( وظيهاها4-6في الشكل ) كما

بحيث تعمل كمهاا  لكل قنال تها   مخااج، 8و م ا ل8تمالك مجموعة من المشففففففغلات فهي 

صففغير ج ا مقاانة مع  تياا الاشففغيل ل  U1الماحكم  خ حيث  المشففغلات،وتهصففل السففالب عن 

  .PORT D لـالخرج  خءرافالمشغلات لذلك وصل في 

موصففون مع خجهزل الإنذاا الضففوئية والصففوتية )سففااينا(  U4لل ائرل الماكاملة  1Cالطرف  -

 لأ طاا الناس بوجود حريق في المنشال.

ت لغلق الاياا الكهربائي وتشغيل  هاءا RL1موصون مع  U4لل ائرل الماكاملة  2Cالطرف  -

 ال  ا  في الجز  الأيمن.

          

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 .ULN2003Aمخطط توصيل المشغلات مع  يوضح (4-6الشكل )

لها  خبوار الطواات وفا  صففففمامات  RL2موصففففون مع  U4لل ائرل الماكاملة  3Cالطرف  -

  مر ات الإءها . 

 خسففهملاشففغيل خنواا خاضففية على  ففكل  RL3موصففون مع  U4ل ائرل الماكاملة ل 4Cالطرف  -

  تشير الى منافذ الطواات.

لغلق الاياا الكهربائي وتشغيل  هاءات  RL4موصون مع  U4لل ائرل الماكاملة  5Cالطرف  -

 ال  ا  في الجز  الأيسر.

الخاص  Steep Motorفي  للاحكم ULN2003عباال عن دائرل الماكاملة امز ا U3يسفففىا -

 (.4-7) كما في الشكل بكاميرا المراقبة
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 .ULN2003Aمع  Steep Motorمخطط توصيل يوضح ( 4-7الشكل )

  يا كالاالي: U2خما الوح ات الماصلة بالماحكم 

a. SIM900A MUDEOLE  موصففففففولة في اءراف الماحكمU2 (PD0\PD1)  تعمل على

 المنشال.اقمين تعلمهم بوجود حريق في اح  خجزا   الى SMS اسالة خاسان

b. LCD  موصولة مع الأءرافPORT B ( 4-8كما في الشكل.) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 .U2مخطط توصيل المشغلات مع يوضح ( 4-8الشكل )                             

 الأرسال والبرمجة:تركيب الكاميرا وجهاز  4-2-4-1

على حسفففب الكاميرا  ومايك وانذااع ل مخااج منها خنارنت وءاقة  CAMERA IP موجود في كل      

نوع الكاميرا  Ip camera Poe بعضففففففها تحصفففففففل على الطاقة من نها كيبل الأنارنت و ي من نوع

  :مخااج خابعتحاوي على  و ي Camera P PTZ 1080  والمساخ مة 
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 صوت.-4ف يو.              -3ءاقة.          -2            .خنارنت .1

  في محون الكهربا  الموجود معها ثم نوصل جة  بكت الكاميرا فيب  قبل الاركيب  و البرم نقم  ي  خون

ءبعا يجب خ  تثبت  باللار تورالثانية  الجهة نوصففلو الأنارنتفي م  ل  خنارنتالكهربا  ثم بشففبك سففلك 

IP  خو خي  192.168.1.5الكمبيوتر لنضفففففع  فرضفففففاIP مع الأجهزل ل يك وفا  برناما   ياعااض    

ONVIF DEVICE MANAGER لكاميرا من  ذا البرناما تسففاطيع تغيير كلمة السففر لبحث  وتعمل

 الإع اداتالكاميرا والبوات وجميع  IP وان

IP CAMERA فففر   وبقية الأنارنت امأ ت اع اداكسفففبلواا مع تع يل ا خنارنتءريق ماصفففه   عن 

في  Camera P PTZ 1080تركيب في موقع الشفففففركة المصفففففنعة و فففففر  ءريقة  والاركيب البرناما

 النظام.كاتلوج الشرا  وتوج   ركات ماخصص  في تركيب وصيانة 

 مخطط الدائرة العملية: 4-3

 . Petrousفي برناما  النمذجة توق  تم للمشروع،  مخط  ال ائرل العملية يمثلا( 4-9)الشكل    

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مخطط الدائرة العملية.يوضح ( 4-9شكل )ال
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 المخطط الانسيابي: 4-4

 :( يمثل المخط  ا نسيابي للمشروع4-10الشكل )   

 

 .المخطط الانسيابي للمشروعيوضح  (4-10الشكل )
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على  اعامادايبين المخط  ا نسيابي تسلسل  عمليات الاشغيل وا جرا  الذي يام في حالة ح وث حريق     

خجهزل اساشعاا الحراال وال  ا  وفق البرمجة الاي تم بها برمجة الماحكم الاي على خساسها يخابر داجة 

  .وكمية ال  ا  الحراال

 النتائج: 4-5

 وعملة كاالي : المنظومةتم تشغيل     

 .LCDاظهاا اسالة ترحيب على  ا ة  -

ال  ا  حسفففففاسفففففات  وخقرا ه، tem1=sensor1،tem2=sensor2 الحراالقرا ل حسفففففاسفففففات  -

smok1=smoke sensor1  ،smok2=smoke sensor2 . 

الشفففرء اذا تحقق  smok1=1او  °tem1≥70cالشفففرء الأون مقاانة القيم المخزنة في الاأك  من  -

ساا بزاوية  الكاميرابموقع الحريق ويعمل على تحريك  SMSيعمل على ااسان اسالة نصي   للي

  .ويعمل على قطع الاياا الكهربائي عن الجزا  اليساا °45

ثاني ويقاا  القيم  اذا - او  °tem2 ≥70cالمخزنة لم ياحقق الشففففففرء الأون ينظر الى الشففففففرء ال

smok2=1  اذا تحقق الشفففففرء يعمل على ااسفففففان اسفففففالة نصفففففي  بموقع الحريق ويعمل تحريك

 اليمين.ويعمل على قطع الاياا الكهربائي عن الجزا   °45لليمين بزاوية الكاميرا

 خ ري.اذا لم ياحقق الشرء الثاني يعاود قرا ل الحساسات مره  -

 


