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 الآية

 بسم الله الرحمن الرحيم

 

جَاجَةُ  قال تعالى : باَحُ فِي زُجَاجَةٍ الزُّ باَحٌ الأمِصأ كَاةٍ فِيهَا مِصأ ضِ مَثلَُ نوُرِهِ كَمِشأ رَأ ُ نوُرُ السهمَاوَاتِ وَالْأ )اللَّه

بيِهةٍ يكََادُ زَيأتهَُ  قِيهةٍ وَلََ غَرأ يٌّ يوُقدَُ مِنأ شَجَرَةٍ مُبَارَكَةٍ زَيأتوُنَةٍ لََ شَرأ كَبٌ درُِِّ هُ ا يضُِ كَأنَههَا كَوأ سَسأ يءُ وَلَوأ لمَأ تمَأ

ُ بكُِلِِّ شَ  ثاَلَ لِلنهاسِ وَاللَّه مَأ ُ الْأ رِبُ اللَّه ُ لِنوُرِهِ مَنأ يشََاءُ وَيَضأ دِي اللَّه ءٍ عَلِيمٌ (نَارٌ نوُرٌ عَلَى نوُرٍ يهَأ  يأ

 صدق الله العظيم

 (35سورة النور الآية )
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 الشكر والعرفان

 .ملو العمل و اعاننا علي اداء هذا الواجب ووفقنا الي إنجاز هذا الع الحمد لله الذي انار لنا درب العلم

من  وجه بجزيل الشكر والَمتنان الي كل من ساعدنا علي إنجاز هذا العمل و في تذليل ما واجهناهُ تنكما 

 صعوبات.

التي كانت عوناً  الذي لم يبخل علينا بتوجيهاته و نصائحه القيمه غانم عثمان الحاجنخص بالشكر الَستاذ / 

 لنا في إتمام هذا البحث.

ايضا الشكر موصول لإدارة كلية الهندسة جامعة الشيخ عبدالله البدري و نخص بالشكر مع التقدير والَحترام 

 جميع الَساتذة بقسم الكهرباء.

 …فلكم منا الشكر والتقدير
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 الاهداء 

 . إلي نبي الرحمة و نور العالمينالي من بلغ الرساله وأدى الْمانة .. و نصح الْمة .

 سيدنا محمد صلي الله عليه وسلم

 الي من بها أكبرُ وعليها أعتمد ، إلي شمعة متقده تنير ظلمة حياتي 

 إلي من بوجودها أكتسب قوة لَ حدود لها

 إلي من عرفت معها معنى الحياة 

 أمي الحبيبه

 طاء بدون إنتظار إلي من كلله الله بالهيبه والوقار ، إلي من علمني الع

 إلي من أحمل إسمه بكل إفتخار 

 والدي العزيز

 إلي العلم والمعرفة والعطاء 

 أساتذتي الاجلاء

 إلي من شاركوني سنوات الدراسة

 زملائي الكرام

 إلي معقل العلم و قلعة المعرفة 

 جامعة الشيخ عبدالله البدري
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 المستخلص

بدأ مفهوم التحكم عن بعد في الَنتشااااااار، نرى أن في عصاااااارنا الحالي يمكن توظيط الْدوات وربطها في 

نظام الكتروني وبرنامج مخصااص لهذا النظام بحيث يخدم المسااتخدمين الذين يسااتخدمون النظام . ظهرت 

ها في بيئات أنواع عديدة من المتحكمات الدقيقة لجعل عملية التحكم عن بعد أكثر سااااااهولة وماااااامان عمل

مختلفة. الهدف من المشااااااروع تصااااااميم لوحة تحكم معتمده علي انترنت الْشااااااياء للتحكم في الموتور من 

و  الهاتط الذكي، لتساااااهيل عملية التشاااااايل و الإيقاف ، وإعادة التشاااااايل بعد انقطاع الكهرباء و عودتها .

علي شكل ليد موئي و ارسال  مراقبة النظام في حال حدوث أي عطل يتم عرمه علي الشاشة الرسوميه

العطل الي المسااتخدم في شااكل رسااالة نصاايه. بعدما درُِساات أنظمة التحكم الكلساايكي في المحركات  ل ية 

الْوجه ، و جُمِعت المعلومات الكافية عنها ، و معرفة أوجه القصااور في دوائر التحكم بساابب كثرة إنقطاع 

صُمِمت لوحة تحكم معتمده علي انترنت الْشياء التيار الكهربائي و عدم التواجد الدائم للع امل في المحطة، 

لحل تلك المشااااااكله. يعتبر النظام مفيدا وموفرا للوقت والجهد ، لْنه يجعل عملية التحكم و مراقبة النظام 

 سهله وبسيطة ويقلل من معاناة أهالي قرية الفاملب من القلة في مياه الشرب بسبب قطوعات الكهرباء.
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 الباب الأول

 المقدمة

 تمهيد : 1-1

ماااع تناااامي العلاااوم الَلكترونياااة التاااي تميااال الاااي الاااتحكم و القيااااس و الَتصاااال بالنسااابة ل جهااازة 

تاازامن هااذا أيضااا مااع الحواساايب فنشااأ علاام فرعااي مهاام و هااو علاام هندسااة  الكهربائيااة و الَلكترونيااة.

الَتصاااالَت و الشااابكات و الاااذي نشااار ودعااام مفهاااوم شااابكات الحواسااايب ساااواء علاااي المساااتوي المحلاااي 

او الإقليمااااي او حتااااي الاااادولي ، وتعتباااار شاااابكة الَنترناااات مثااااال صااااريح علااااي الشاااابكة الَم فااااي عااااالم 

 الشبكات.

فاااي الَنتشاااار لتحقياااق مطالاااب مااان أهمهاااا إهماااال الحااادود باااين الشااابكات  بااادأ مفهاااوم الاااتحكم عااان بعاااد

نااارى أن فااااي عصااارنا الحااااالي يمكااان توظيااااط الْدوات  ،دمين و الْجهاااازة الطرفياااة العاملااااة والمساااتخ

سااااتخدمين الااااذين وربطهااااا فااااي نظااااام الكترونااااي وبرنااااامج مخصااااص لهااااذا النظااااام بحيااااث يخاااادم الم

المتحكمااات الدقيقااة لجعاال عمليااة الااتحكم عاان بعااد أكثاار ظهاارت أنااواع عدياادة ماان  يسااتخدمون النظااام .

 سهولة وممان عملها في بيئات مختلفة.

وتاااتلخص فكااارة المشاااروع فاااي إدارة )تشاااايل أو إيقااااف( الموتاااور مااان الهااااتط الاااذكي أو مااان داخااال  

المحطاااة ، وعناااد حااادوث عطااال ماااا يتلقاااى المساااتخدم رساااالة تحتاااوي علاااي ناااوع العطااال ، مماااا ياااوفر 

 في عملية الصيانة. الوقت والسرعة

و قاااد تااام تصاااميم دائااارة الكترونياااة ، اساااتخدم فيهاااا احاااد أناااواع المتحكماااات الدقيقاااة وهاااو الَردويناااو 

(Arduinoللااربط بيناا ).يااوفر هااذا النظااام الجهااد و الوقاات علااي  ه و بااين دائاارة الااتحكم فااي المضااخة

 تخدم ، و يزيد من كفاءة المحطة .المس

 مشكلة البحث 1-2

اسااية التااي يهاادف النظااام إلااي حلهااا هااي عاادم التواجااد الاادائم للعاماال فااي المحطااة المشااكلة الْس  

مثااال : المشااااكل التاااي  ل، بالإماااافة إلاااي إن اساااتخدام الاااتحكم الكلسااايكي يواجاااه الكثيااار مااان المشااااك

انقطاااع التياااار  تتعلاااق باصااادار الْوامااار أو التاااي تتعلاااق بضاااياع الااازمن ، وأيضاااا مااان عيوباااه اناااه إذا

م عااااد ، يجاااب إعاااادة التشاااايل مااان لوحاااة الاااتحكم فاااي المحطاااة ، مماااا يااا دي إلاااي الكهرباااائي ومااان  ااا

 انقطاع المياه لفترات طويلة .
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 أهمية البحث  1-3

عامة  لدي ال هاتط المحمول وهو جهاز متوفر  هل مما النظام يسااااااتخدم ال يجعل ذلك النظام ساااااا

كما  من القلة في مياه الشرب بسبب قطوعات الكهرباء. ويقلل من معاناة أهالي قرية الفاملب الَستخدام ،

 يعتبر النظام مفيدا وموفرا للوقت والجهد ، لْنه يجعل عملية التحكم و مراقبة النظام سهله وبسيطة. 

 أهداف البحث  1-4

( من الهاتط  تصاااااميم لوحة تحكم معتمده علي انترنت الْشاااااياء للتحكم في الموتور )  المضاااااخة

و مراقبة  بعد انقطاع الكهرباء و عودتها . الذكي، لتساااااهيل عملية التشاااااايل و الإيقاف ، وإعادة التشاااااايل

ارسال العطل  عرمه علي الشاشة الرسوميه علي شكل ليد موئي و النظام في حال حدوث أي عطل يتم

 الي المستخدم في شكل رسالة نصيه.

 منهجية البحث 1-5

بعدما درُِساات أنظمة التحكم الكلساايكي في المحركات  ل ية الْوجه ، و جُمِعت المعلومات الكافية  

الدائم و عدم التواجد  بساابب كثرة إنقطاع التيار الكهربائيفي دوائر التحكم عنها ، و معرفة أوجه القصااور 

صُمِمت لوحة تحكم معتمده علي انترنت الْشياء لحل تل ك المشكله ، وأيضا تم تنفيذها للعامل في المحطة، 

 علي ارض الواقع بعد التأكد من صحة عملها و مناقشة كيفية عملها.

 بنية البحث  1-6

 يحتوي البحث علي خمسة أبواب:

 الهدف من البحث و منهجية البحث. ,مشكلة البحث  ,)المقدمة( يحتوي علي أهمية البحث الفصل الاول 

 الدراسات السابقة في التحكم عن بعد بواسطة الهاتط المحمول. يحتوي عليالفصل الثاني 

لث  ثا بة و التحكم وينقساااااام الي جزئين الَول يحتوي علي الفصلللللللل ال الَدوات  تصااااااميم منظومة المراق

شرح مفصل للتقنية ، و الثاني يمثل البرمجه مع  المستخدمة في تكوين النظام و تصميم الدائرة الَلكترونية

شاارح للمنصااة المسااتخدمة  وتوماايح التوصاايلت علي  ، معلتحكم تقنية انترنت الَشااياء ي االمسااتخدمة ف

 برنامج بروتوس.

 .المناقشة و النتائجيحتوي علي الفصل الرابع 

المراجع و الملحق. ،التوصيات ، يحتوي علي الخلصة الفصل الخامس 



 

 

 

 

 

 

 

 الباب الثاني

طار النظريالإ
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 الفصل الثاني

 الدراسات السابقة

 (August 2014)التحكم في الأجهزة المنزلية عن طريق الهاتف المحمول  2-1

باذن الله مرجعاً  تم تشايل نظام التحكم في الَجهزة الكهربائية باستخدام الرسائل القصيرة و سيكون

لكافة الباحثين في مجال التحكم في الَجهزة الكهربائية للوصول لْي معلومات قد يحتاجونها في بحو هم في 

 موموع التحكم في الْجهزة الكهربائية عن بعد.

 :يقوم النظام بانجاز العمليات التالية

 .إستقبال الرسائل القصيرة من المستخدم1-

 .القصيرةتحليل الرسائل 2-

 .إرسال رسائل تنبيه للمستخدم تشير لوجود خطأ في صياغة الرسالة3-

 .تشايل أو إيقاف الْجهزة4-

 .إرسال رسائل للمستخدم تومح له أن الجهاز تم تشايل أو إيقافه5-

 وأما العمليات التي لَيمكن  للبرنامج الحالي أداؤها فهي:

 هربائي منها .إيقاف تشايل الْجهزة أولًَ  م فصل التيار الك -1

 التحكم في أكثر من جهاز في آن واحد . -2

ويبين هذا البحث شرحاً تفصيلياً للطريقة المستخدمة في عملية التحكم في الْجهزة باستخدام الرسائل القصيرة 

، كما تم شرح الهدف من المشروع و المتطلبات الخاصة به ، و يبين البحث وصفاً وشرحاً وافياً و كاملً 

 روع.لعمل المش

 (October 2017التحكم الآلي للمنزل ) 2-2

اليوم نحن نعيش في القرن الواحد و العشااارون حيث تلعب اجهزة التحكم الَلي دورا هاماً في حياة 

المنزلية مثل لإماااااءة الَبواب ،  ةجهزعلي الْة الَلي للمنزل يساااامح لنا بالساااايطر الَنسااااان . نظام التحكم

 أو النقصان المفاجئ للجهد . ةالَجهزة المنزلية من الزيادماية المراوح ....الخ وح

نظام التحكم الَلي للمنزل ليس فقط يشاااااير الي تقليل الجهود البشااااارية ولكن ايضاااااا يزيد من كفاءة الطاقة  

 وتوفير الوقت .
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 من نظام التحكم الآلي للمنزل هو مسااااعدة المعوقين والمسااانين وتمكينهم من السااايطرة يالهدف الرئيسااا و

على  ل اة مكوناات: منظم جهاد لحمااياة الْجهزة المنزلياة، متحكم  يالنظاام يحتوعلى الْجهزة المنزلياة. 

 اردوينو لربط الْجهزة، وحدة بلوتوث لنقل الإشارات، والهاتط الذكي لتشايل تطبيق الَندرويد. 

دوينو وترتبط التصااااميم على لوح الَر المشااااروع على ميزات وتصااااميم النظام المقترح. ويسااااتند ويركز

باسااااااتخدام الريليهات )القواطع(. الهاتط الذكي يتفاعل مع اردوينو عن  ية إلى هذا اللوح  الْجهزة المنزل

فة وقابل للتطوير وفقا  طريق البلوتوث. والهدف الرئيسااااااي من تطوير النظام هو أن يكون منخفل التكل

 للمتطلبات. 

 (November 2020نظام كشف وإنذار الحريق ) 2-3

تلعب أنظمة الإنذار بالحريق دوراً هاماً في الحفاظ علي سلمة المباني و الممتلكات بالرغم من ان 

هذه الَنظمة موجوده و معروفة لدى الجميع إلَ أنها ذات تكلفة عالية و تحتاج الي صااايانة دورية للتاكد من 

 ته.عملها بصورة سليمة هذه الصيانة تزيد من تكلفة استخدام النظام و متابع

لكه لَسيما ذوي الهدف من هذه الدراسة توفير نظام للتحكم في الحريق بتكلفة أقل بحيث يتثنيى للجميع امت

هذة الدراسااااااة تبين الطريقة المثلي لَسااااااتخدام المعالج الدقيق )أردوينو( والذي يتحكم في  الدخل المحدود .

، ومشاااااااهدة الومااااااع الحالي للمنطقة. تم بقية المكونات لْعطاء نظام رخيص الثمن يقوم بالْنذار للحريق

 كما تم عمل محاكاة للنظام باستخدام برنامج البروتس. Cبرمجة المعالج الدقيق باستخدام لاة الـ 

يمكاااان للنظااااام الَسااااتجابة السااااريعة ل حااااداث اي ان الحساسااااات تقااااوم باكتشاااااف مسااااببات الحريااااق 

إرساااال نبضاااة الاااي الجااارس لْعطااااء  :يقوم الماااتحكم باااالْجراءات الَتياااة)حااارارة ، لهاااب( بعااادها سااا

 إنذار مسموع في المكان و مخاطبة الشاشة لتقوم بعرض حالة المنطقة.

 (August 2014تعقب السيارات بإستخدام الاردوينو ) 2-4

باسااااااتخدام متحكم دقيق مفتوح المصااااااادر ) يارات  ناء نظام لتعقب الساااااا ( Arduino Unoتم ب

عت هذه الْجهزة في الساااااايارة المُراد تعقبها ( GSM Shieldو)GPS Module) وجهازتعقب ) وُمااااااِ

يعرض الموقع الحالي للسيارة Android) معلومات السيارة من هذه الْجهزة إلى تطبيق اندرويد ) لإرسال

 الخريطة ، والمسار الذي سلكته السيارة ، كما يقوم بتعطيل عمل السيارة عند الضرورة. على

ة ، إلَ أن ـوره ناجحااااـارة و مسااااارها بصااااـي للسيااااتطبيااااق الَندرويااااد عاااارض الموقااااع الحااااال  

( كمحاكاااااة لعمليااااة الإيقاااااف الحقيقيااااة ولاااايس علااااي DCوتور )ـم تطبيقااااة علااااي مااااـاف الساااايارة تااااـإيقاااا

 السيارة نفسها.
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 IOT (October 2018)شياء ستخدام انترنت الاانظام إدارة المباني ب 2-5

 ، المباني الحديثة مثل الفنادق والبنوك والمستشفيات والشركات الكبيرة، التي تحتوي على إماءة

 مصاعد، تكييط، أنظمة مكافحة الحرائق وأنظمة الحماية. للتحكم في هذه التطبيقات المذكورة، تم تطبيق

  .حتياجات المطلوبة أعلهنظام إدارة المباني لتلبية الَ

. الْشياء إنترنت ستخدام احكم وتصميم نظام ادارة المباني بلهذا البحث هي محاكاة والتالَهداف الَساسية 

ءه عمل واداء لحصول على كفاللتحكم في المبنى ويستخدم ايضا وا للمراقبةنظام ادارة المباني هو نظام 

 اكثر امان وراحة. مافة لتقليل العمالة والحفاظ على الطاقة والحصول على بيئة عملبالإ

 

 



 

 

 

 

 

 الباب الثالث

تصميم منظومة المراقبة 

والتحكم
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 الفصل الثالث

 تصميم منظومة المراقبة و التحكم

 الأدوات المستخدمة 3-1

 المخطط الصندوقي   3-1-1

هو عبارة عن مخطط توميحي يومح المكونات المادية للنظام وكيفية ربط العناصر  مع بعضها 

البعل .يتكون النظام من قاطع حراري ، مرحل كهربى  وكونتاكتور في المداخل  ، مرحلن و شاشة 

 رسومية على الهاتط في المخارج وفقا للمخطط الصندوقي المومح بالشكل

ARDUINO UNO

RELAY

NO

OVERLOAD

NO

CONTACTOR

NO & NC

 RemoteXY

Relay
STOP

Relay
START

GSM
ESP8266

 

 ( يوضح المخطط الصندوقي1-3الشكل )

 وحدة الأردوينو 3-1-2

 ( تتكون من دائرة إلكترونيةDevelopment Boardهي عبارة عن لوحة تطوير إلكترونية  )

يتم برمجتها عن طريق الكمبيوتر وهي مصممة حيث .مفتوحة المصدر مع متحكم دقيق على لوحة واحدة

الإلكترونيات التفاعلية في مشاريع متعددة التخصصات أكثر سهولة ، لذلك تستخدم ستخدام اعملية  لجعل

أساسية في تصميم المشاريع الإلكترونية التفاعلية أو المشاريع التي تستهدف بناء حساسات بيئية  بصورة

ي الحاسب ..الخ ، ويمكن توصيل اردوينو ببرامج مختلفة عل مختلفة ، مثلدرجات الحرارة ، الرياح ، الضاط

 ( Arduino , C)تعتمد اردوينو في برمجتها علي لاة البرمجة مفتوحة المصدر آردوينو سي  . الشخصي

 .( ++Cاللاة البرمجية لَردوينو أنها تشبه لاة ) وتتميز
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 تم إستخدام لوح )  .برامج المتحكمات الدقيقة وتعتبر من أسهل لاات البرمجة المستخدمة في كتابة

(Arduino Uno تستخدم في برمجة متحكم من شركة  في هذا المشروعو هي دائرة الكترونية صايرة

(ATmega 328حيث توفر هذه الدائرة منافذ لتوصيل المكونات )  الإلكترونية إلى المتحكمة مباشرة عن

أو ما يعرف  PWM) استخدامها كمخارج ) يمكن 6يوجد  41مدخل/مخرج رقمي ومن هذه ال  14طريق 

( و أيضا تحتوي الدارة على Pulse-widthmodulationالرقمي المعتمد على عرض النبضة )بالتعديل 

والذي  header ICSP)بالإمافة الى ) للتواصل مع الحاسب وهنالك مدخل للطاقة منفصلUSB) مدخل )

 (.USBيعتبر طريقة امافية لبرمجة المتحكمة بخلف )

 

 ( يوضح الاردوينو اوُنو.2-3الشكل )

 (5VRelaysالمرحل الالكتروني ) 3-1-3

 

 (5VRelays) ( يوضح المرحل الالكتروني3-3شكل )

عن وحدة ذكية تتوافق مع أردوينو ، ويمكن الساايطرة عليها مباشاارة من قبل أردوينو أو  هعبار هو

مجالَت مثل الروبوتات، ومراقبة الصاااااناعة،  ساااااتخدامها فيافيها عن بعد، مما يجعل من الساااااهل التحكم 

يعمل المرحل كمفتاح لمجموعة من الدوائر الكهربائية فهو يتحكم في مجموعة من الدوائر  .والمنازل الذكية

يعتمد في عددها على عدد المتلمسااات فيه، وهو يعمل عند وصاال ملفه بمصاادر للطاقة الكهربائية لنصااط 

لطاقة عن طريق عدد الدوائر والنصااط الْخر يعمل دون وصااله فعملية وصاال وفصاال ملفه عن مصاادر ا

مفتاح يتم عكس حالَت الدوائر الموصولة فيه من وصل إلى فصل وبالعكس.عندما يسري التيار في الملط 
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الة التلمسات من يصبح القضيب المعدني ماناطيسيا فيجذب الرافعة إليه والتي بدورها تعمل علي تاير ح

 .الَلكترونيالذي يومح المرحل  (  و3-3انظر الشكل ) فتح الي إغلق.

 GSM sim900وحدة الرسائل النصية  3-1-4

ال المكالمات ستقباإجراء أو  تقوم بربط الْردوينو بالشبكة اللسلكية مما يمُكن الْردوينو من

نقطاع خط او حمل زايد( استخدمه للتنبيه عن الَعطال )ايتم  .ستقبال الرسائل القصيرةاالصوتية وإرسال أو 

إعطاء تنبيهات نصية عند التشايل والَيقاف و عند عودة التيار الكهربائي ، أي انه سيعمل في ومع  ،

ول الي ومع إرسال الرسائل (  سيجعله يتحAT+CMGF=1الَرسال فقط ، وهذا الكود البرمجي )

 .النصية

 "((AT+CMGS=\"+249xxxxxxxxx\"\r)" ويتم ادراج الرقم المستقبل للرسائل  )رقم المستخدم 

 .GSM) ( نحتاج لاة الْردوينو ومن خللها نستطيع إرسال رسالة من )GSM sim900aللتعامل مع )

 (:GSM sim900aمكونات الـ) 3-1-4-1

 

 GSM sim900( يوضح 4-3الشكل )

 

1-Network_led  

بالإماءة  بشكل سريع وإذا تم إيجادها يقوم يقوم بالبحث عن الشبكة ويكون في حالة اماءة متقطعة

 .المتقطعة بشكل بطئ

2-PWR led  

 .بالطاقة(GSM)يقوم بالإماءه بمجرد توصيل

3-STA led  

 .بالطاقة GSM) يقوم بالإماءة بعد عدة  واني من توصيل ال )

4-SIM 900  
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لإستقبال البيانات من موقع بعيد. يكون GSM) يوفر وسيلة لَستخدام شبكة الهاتط الخلوي )

 بر مجموعة من الطرق مثل خدمة الرسائل القصيرة أو الصوت.إستقبال البيانات ع

5- Antenna 

 هي وسيلة إستقبال للموجات الكهروماناطيسية بأنواعها وتردداتها المختلفة

 Esp8266 (ESP01s)مديول  3-1-5

مت المتحكِّمات من الطِّراز  للتواصل عبر شبكة الإنترنت باستخدام الواي فاي،  ESP8266صُمِّ

د بقدرة معالجة وذاكرة مخصِّصة لها على الدارة المطبوعة للمتحكِّمكما   .تزُوه

 

 .esp8266( يوضح مديول 5-3الشكل )

 

 

 .esp8266( يوضح أجزاء مديول 6-3الشكل )

 متطلبّات الطّاقة 3-1-5-1

منخفضة الَستهلك للطِّاقة حتِّى في أوقات التِّشايل الكامل، وتحتاج إلى  ESP8266تعُتبر رقاقات 

قاقة ما بين  V 3.3جهد  ً كما أنِّها تدعم  ل ة أوماع  mA 170و 80مستمرِّ للعمل. تستهلك الرِّ عموما

 تشايل ذات استهلك طاقة مخفل، وهي: 
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 10سِّكون العميق ويستهلك ، والmA 15، سكون المودم ويستهلك mA 0.5السِّكون الخفيط وتستهلك 

mA ه الوحدة هو  .mA 300. التيِّار الْقصى الذي تستجرِّ

، كما يجب أن GNDو VCCإلى الوحدة عبر القطبيَن  V 3.3يتمِّ توصيل التيِّار الكهربائيِّ المستمرِّ بجهد 

 .mA 12، يستطيع كلِّ قطب عامِّ أن يعطي تيِّاراً يصل حتى CH_PDإلى القطب  V 3.3يتمِّ توصيل جهد 

 ESP-01مواصفات الوحدة  3-1-5-2

ً إصداران من هذه الوحدة )الإصدار الْزرق وهو الْقدم، والإصدار الْسود والذي  يتواجد حاليِّا

 ً ى أيضا ئيس بين الإصدارين هو وجود ذاكرة فلش ESP-01Sيسمِّ على الإصدار  MB 1(. الفرق الرِّ

رين أنِّ  من هذه الذواكر KB 512الْسود بينما يوجد فقط  على الإصدار الْزرق، كما لَحظ بعل المطوِّ

 أفضل مع الإصدار الْحدث. bps 115200استخدام معدِّل النقل 

 (3phaseدائرة التحكم )في موتور 3-1-6

فيوز يتحمل  : و تتكون من يسیمفتاح الملمسات الماناط وهي الدائرة الخاصة بتوصيل التيار إلى

  (NC).نقطة تلمس القاطع الحراري المالقة .الملفات الموجودة بالدائرة وهي عادةً تيارها معيط تيار

  (NO&NC). تبعا ً للمطلوب من دائرة التحكم عدد من نقاط التلمس المساعدة .التشايل و الإيقاف مفاتيح

 .ملط مفتاح الملمسات الماناطيسية

 مفتاح الملامسات المغناطيسية  3-1-6-1

 

 وضح مفتاح الملامسات المغناطيسية( ي7-3شكل )

 تعريف مفتاح الملامسات المغناطيسية  -1

عبارة عن مفتاح كهروماناطيسي له عدة نقاط منها رئيسية لدائرة القوى ومنها نقاط مساعدة لدائرة التحكم 

  .(7-3شكل )ال، كما مومح في 
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 كيفية عمل مفتاح الملامسات المغناطيسية  -2

حدهما الشرائح المعدنية ذات سبيكة خاصة و يتكون من قلبين من ا Contactor)الشائع )سمة ا

 ابت و الآخر متحرك ، يوجد حول القلب الثابت ملط من السلك معزول فوق بكرة من البلستيك أو حديد 

 Coil) .بعدد لفات و سمك معين تبعا ً لفرق الجهد الذي سيعمل به الملط و يعرف هذا الملط بـ )

أما القلب المتحرك يحمل عددا ً من نقاط التلمس الرئيسية و المساعدة و نقاط التلمس الرئيسية هي التي 

توصل أو تفصل التيار عن المحرك و عادةً تكون هذه النقاط أقوى من نقاط التلمس المساعدة لتتحمل شدة 

اط المساعدة فمنها مفتوحة و منها مالقة و و أما النق. مستعمل و تكون هذه النقاط مفتوحةتيار المحرك ال

عندما يصل التيار إلى الملط عن طريق دائرة التحكم يحدث مجالَ ً ماناطيسيا ً يجذب القلب المتحرك 

الحامل لنقاط التلمس تجاه القلب الثابت فيتاير ومع جميع نقاط التلمس الرئيسية و المساعدة فتتاير النقاط 

لمالقة إلى مفتوحة و تظل هكذا حتي ينقطع التيار عن الملط فيعود القلب المتحرك المفتوحة إلى مالقة و ا

الياي( الموجودة بين القلبين فتعود جميع نقاط  (إلى ومعه الطبيعي مندفعا ً إلى الْعلى بقوة السوستة 

 .التلمس إلى ومعها الْصلي 

 مكونات مفتاح الملامسات المغناطيسية  -3

 .ملط كهربائي - 

 .ملمسات و حامل ملمسات - 

 .)نقاط رئيسية و نقاط مساعدة(نقاط توصيل  - 

 القاطع الحراري 3-1-6-2

 

 يوضح القاطع الحراري( 8-3شكل )

 تعريف القاطع الحراري -1

تيار الكهربى عن التيار هو عبارة عن ملفات حرارية تستخدم لحماية المحركات من إرتفاع شدة ال

على  لث ملفات حرارية توصل بالتوالى مع المحرك و يوجد به تدريج يتم مبطة  حيث يحتوى هالمقنن ل

على تيار الحمل الكامل للمحرك ، سواء زاد الحمل عن التيار المقنن له أو سقوط وجة على نظام يضبط 

 على تيار الحمل الكامل حتى إذا حدث خلل بآخر وبالتالى زاد التيار عن القيمة المقننة
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إذا مر به تيار لمدة ه مل القاطع الحرارى ويحمى المحرك من هذا التيار الذى قد يتسبب فى إتلفله و يبدأ ع

 زمنية طويلة نسبيا ً.

 كيفية عمل القاطع الحرارى -2

عند إرتفاع شدة تيار المحرك لْي سبب ترتفع درجة حرارة الملفات الحرارية المتصلة بالتوالى  

تمددها وي دى هذا التمدد إلى تحريك جزء من داخله ، تحريك هذا الجزء مع ملفات المحرك مما ي دى إلى 

ي دى إلى فصل نقطة تلمس داخل هذا القاطع وبما أن هذه النقطة متصلة بالتوالى مع ملط مفتاح الملمسات 

 الماناطيسية فى الدائرة.

 مكونات القاطع الحراري  -3

 .ف المحرك. يتكون من  ل ة ملفات توصل بتوالي مع أطرا1 

 .لتنبية إذا حدث عطل96 – 95) . نقطة مفتوحة )2 

 .للتحكم في دائرة التحكم98 – 97) . نقطة مالقة )3 

 (Relayالمرحل الكهربي ) 3-1-6-3

   تعريف المرحل الكهربي  -1

يطلق عليه فى بعل الْحيان مفتاح الملمساااااات الماناطيساااااية المسااااااعد ، لْنة عبارة عن مفتاح 

لفة ماناطيسية عادى ولكن دون نقاط رئيسية فقط نقاط مساعدة. والتي تعمل بدورها على قيم مختملمسات 

يتكون من ملط و أيضا ً فى بعل الْحيان  هفى دوائر التحكم فقط . كما أن هستخدامامن الجهود ولذلك نجد 

لك فى حالة توفرمفتاح كمرحل، أي لَ نستخدم النقاط الرئيسية لة وذ يمن الممكن إستخدام مفتاح ماناطيس

الملمسااات الماناطيسااية تعمل لإكمال تصااميم الدائرة. مفتاح الملمسااات الماناطيسااية لَيسااتخدم كمرحل 

 .كهربي فى حالة توفره لْنة من الناحية الإقتصادية أكثر تكلفة من المرحل

 

 

(Relayيوضح المرحل الكهربي )( 9-3)شكل 
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 قسم البرمجيال 3-2

 نظام التحكم 3-2-1

هو عبارة عن مجموعة من المكونات السابقه المجتمعه معاً لإدارة او قيادة الَنظمة الَخري وتنقسم أنظمة 

 التحكم الي اقسام عديدة من بينها :

 التحكم عن بعد  -1

معلومااات عاان  المقصااود بااالتحكم عاان بعااد انااه عباااره عاان مجموعااة تعليمااات تساامح بالحصااول علااي

 انواعه:  و شئ ما دون ان يكون هنالك اتصال مباشر مع الجهاز الذي يقوم بالتقاط المعلومات.

 .(IR)التحكم عن بعد عن طريق حساس  .1

 . IOTالتحكم عن بعد عن طريق الَنترنت  .2

 التحكم عن بعد صوتيا. .3

 التحكم عن بعد عن طريق البلوتوث. .4

 التحكم عن بعد عن طريق الواي فاي. .5

 IOTالتحكم عن بعد عن طريق الانترنت  -2

الااااتحكم فااااي الَجهاااازه عاااان طريااااق ارسااااال بيانااااات الااااي الَجهاااازه المااااراد الااااتحكم فيهااااا عاااان طريااااق 

الَنترنااااات باساااااتخدام تقنياااااة انترنااااات الَشاااااياء ، حياااااث يساااااتقبل الماااااتحكم البياناااااات المرساااااله ويقاااااوم 

 لتحكم فيها.بمعالجتها و ترجمتها ليصدر الَشارت المناسبه للجهزه المراد ا

 منصة انترنت الاشياء -3

الْجهاااازة المتصاااالة بالَنترناااات. حيااااث يمكاااان  هااااي مجموعااااة ماااان المكونااااات التااااي تساااااعد علااااى إدارة

واحاااد عبااار الَنترنااات. وهنااااك الكثيااار  للشاااخص جماااع البياناااات ومراقبتهاااا وادارتهاااا مااان خااالل نظاااام

البساااايطة ولكاااان بناااااء منظومااااات ماااان المنصااااات المتااااوفرة بناااااء حلااااول إنترناااات الَشااااياءللتطبيقات 

ونوعياااة خدماااة ناااادراً ماااا يتاااوفر فاااي  شاااياء للشاااركات والم سساااات الكبيااارة يحتااااج دعااامالَانترنااات 

  او مجانية. المصدر منصات مفتوحة

 لتحكم في الْردوينو من الهاتط عن طريق الَنترنت.ل (RemoteXYاستخدام منصة )وقد تم 
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 RemoteXYمنصة  3-2-2

( و Arduinoهااااي طريقااااة سااااهلة لإنشاااااء و إسااااتخدام واجهااااة مسااااتخدم رسااااوميه لااااـ لوحااااة )

وحاااادات الااااتحكم الْخاااارى ، و باسااااتخدام تطبيااااق اندرويااااد خاااااص بالمنصااااة ، سااااتتمكن ماااان الَتصااااال 

 بوحدة التحكم و إدارتها من خلل واجهة رسوميه .

وساااهولة رباااط عناصااار الَتصاااال و الاااتحكم المختلفاااة  يتمياااز التطبياااق بساااهولة البرمجاااة و الَساااتخدام ،

تاااوفر مجموعاااة كبيااارة مااان الْمثلاااة للساااتخدام   (RemoteXY)، بالإماااافة إلاااي ذلاااك فاااان منصاااة

 ات.المباشر تسهيل علي المبتدئ فهم التطبيق

 

 

 (: توضحان واجهة المنصة الرئيسية10-3شكل )
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للذهاب إلي إنشاء مشروع  Editor ، ومنها سنختار في الصورة الْوليالواجهة الرئيسة للموقع تظهر كما 

جديد ، وقبل إنشاااااء المشااااروع يجب عمل حساااااب خاص علي الموقع ، وبعدها تبدأ في اختيار العناصاااار 

بة )حيث تتوفر مجموعه من العناصاااااار وأدوات العرض و بعل الخيارات الْخرى التي يمكن  المناساااااا

 تظهر فيما بعد علي تطبيق الهاتط الذكي . (  وإمافتها إلي الشاشة الوسطي لكيهاإختيار

بعد اختيار العناصاار المناساابة ، يتم تعديل إعدادات كل عنصاار علي حدا : حيث يمكن اختيار لون معين و 

 تحديد الرجل التي سيعمل عليها علي الَردوينو ، و تعديل الَسم الذي سيظهر علي العنصر.

ومن  م نختار نوع الَتصاااااال  (ARDUINOمل عليها )بعد ذلك ساااااننتقل إلي اختيار البورت التي سااااانع

(Wi-fi, Bluetooth , Ethernet , Cloud server . و نختار المديول المناسب الذي سنستخدمه ،  ) 

شااااكل الواجهة  –أيضااااا بعل الإعدادات الْخرى الخاصااااة بتطبيق الهاتط الذكي ، )لون الخلفية  و  يوجد

 أفقية أم عمودية... ( ، وأيضا يأتي هنا أهمية وجود حساب خاص لحفظ المشروع عليه .

( IOT، التحكم عن بعد عن طريق الَنترنت ) Cloud Serverو بما أننا هنا سنتعامل مع التخزين السحابي

و ذلك باستخدام البريد الَلكتروني و  RemoteXYننا في هذه الحالة نحتاج إلي إنشاء حساب علي موقع فا

  tokensلكي يتم حفظ المشروع في الحساب ، و الحصول علي رقم  مة سر يتم تعينها و إسم مستخدم .كل

 ندرويد .معين ، اللذان يستخدمان للوصول للمشروع المعين من تطبيق الَ  portمعين و رقم 

 

 يوضح عناصر التحكم داخل التطبيق (:11-3)شكل

يشااتمل علي التعريفات الْساااسااية التي تساامح للتطبيق بالتحكم في الَردوينو  الذيبعد ذلك نقوم بأخذ الكود 

،ويجب الْخذ في الإعتبار أنه يلزم علينا تنزيل مكتبة خاصة بالموقع و إدخالها إلي ملط ألَردوينو، ويجب 
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الَنتباه إلي أن الكود غير جاهز تماما و إنما يحتاج إلي تعديل و ذلك في حال كنا نسااااااتخدم أزرار أيضااااااا 

د الحاجة إلي إماااااافة شاااااروط و كل أزرار العرض الْخرى ( داخل واجهة التطبيق ، و عن ledعرض  )

لهاتط الذكي بعد الَنتهاء من ذلك يتم رفع الكود إلي الَردوينو و من  م يمكن الَتصاااااااال بين اخاصاااااااه . 

 والتطبيق وستظهر الشاشة  الرسومية التي تم تصميمها من قبل علي الهاتط الذكي . 

 

 : يوضح تطبيق الهاتف الخاص بالمنصة(12-3) شكل

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 رابعالفصل ال

 النتائج و المناقشة
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 رابعالفصل ال

 النتائج والمناقشة

 تمهيد : 4-1

سنتناول في هذا الفصل المخطط الَنسيابي ، الدائرة الَلكترونية للمنظومة ، الدائرة العملية و حالَت التشايل 

 للمنظومة. 

 المخطط الانسيابي : 4-2

 -مومح كما في الَشكال ادناه: 
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If phase=1

If reOV= false

NO

Send 
message NO

yes

Stoping 
motor

&
RemoteXY 
led phase= 

HIGH

end

 

 المخطط الانسيابي للمنظومة. ( :1-4شكل )

تمثااال دخااال للمتحكماااة اردويناااو  تمااان المخطاااط الَنسااايابي يتضاااح لناااا ان هنالاااك خمساااة إشاااارا

، علااي أساااس هااذه الإشااارات يااتم عاارض حاااالَت التشااايل و التنبيهااات علااي الشاشااة الرسااومية علاااي 

داخااال المحطااة ، و كاااذلك يااتم ارساااال الرسااائل النصاااية لحظاااة  هاعرمااام تيااشااكل لمباااات بيااان وأيضاااا 

 حدوث التاير ترسل مرة واحدة.

و  NO( و إشااارة ماان الَوفرلاااود NC & NOالإشااارات المسااتخدمة هااي إشاااارة ماان الكونتاااكتور )

 . NO، و كذلك إشاره من الفيس فيلر  NOإشارة من المرحل الكهربي 

للااتحكم فااي عااادد الرسااائل المرساااله  Booleanماان ناااوع  كمااا يتضااح أيضاااا انااه تاام اساااتخدام متاياارات

 )حدوث تاير(. ، أي عدم السماح بارسال اكثر من رساله واحده لحظة وصول الَشاره
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 دوائر التحكم 4-3

 دائرة التحكم في المحرك ثلاثي الطور : 4-3-1

يستخدم مرحلين الكترونيين للتشايل  يتم التحكم في تشايل الموتور عن طريق دائرة التحكم ادناه ،

 و الَيقاف حسب الَشاره المستقبله من الهاتط الذكي عبر الَنترنت.

 contactor NOيستقبل المتحكم الَردوينو اشارة تومح حالة المحطه ، اشارة التشايل او إشارة التوقط )

& NC( كذلك شارة الحمل الزائد ، )Overload NO داخل المحطة )(، اشارة وجود الكهرباءRelay 

220V (، كما يمكن إمافة )الفيس فيلر( لمراقبة الخطوط و  لمراقبة الخطوط وإعطاء إشارة عند انقطاع

خط.

 

 .( يوضح : دائرة التحكم2-4الشكل )

 الدائرة الالكترونية: -42-3

تاااام اسااااتخدام الماااارحلت عوماااااً عاااان مفتاااااح  تاااام عماااال محاكاااااة للاااادائره علااااي برنااااامج بروتااااوس ،

الملمساااات الماناطيساااي ، مرحااال الحمااال الزائاااد ، ومرحااال مراقباااة الَطاااوار ، كماااا هاااو موماااح فاااي 

 (.3-4الشكل )

يساااتقبل الَردويناااو اشاااارات مااان الَجهااازه المحيطاااة و علاااي اساساااها يقاااوم بتايااار حالاااة الليااادات علاااى 

 ل .الشاشة الرسومية ، و إرسال رسائل نصية للعمي
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، مفتاح الملمسااات NO v 220( تمثل )حمل زائد ، مرحل 9،  6،  5،  4هذه الَشااارة توصاال للمداخل )

( ،  ايضااااا يسااااتقبل اشااااارتي التشااااايل و الَيقاف عن طريق الَنترنت  NO & NCالكهروماناطيسااااي 

(RemoteXYو علي اساسها يعمل علي تشايل او ايقاف الموتور ). 

 

 الالكترونية ببرنامج بروتوس. ( يوضح:الدائرة3-4شكل )

 حالات التشغيل: 4-4

 الحالة الاولى:  -1

، عند وصول اشاره من في حالة وجود التيار الكهربائي و الموتور يعمل في الحالة الطبيعية

 يضئ الليد الذي يشير لوجود الكهرباء بالمحطة. NOالمرحل الكهربي من النقطة 

 

 ( : الحالة الاولى.4-4الشكل )
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ماااااااان خاااااااالل الشاشااااااااة الرسااااااااومية نجااااااااد ان الكهرباااااااااء موجااااااااوده و الموتااااااااور يعماااااااال 

قاااااد تايااااارت ممااااااا أدى الاااااي عاااااادم  NC، أي ان الكونتاااااااكتور يعمااااال و النقطااااااة بصاااااورة طبيعياااااه 

الموجاااااااود علاااااااي الواجهاااااااة الرسااااااااوميه  stopingوصاااااااول إشاااااااارة التوقاااااااط و انطفااااااااء اللياااااااد 

ووصااااااول اشاااااااره للمتحكمااااااه ممااااااا ياااااا دي  NCالااااااي  NOللتطبيااااااق ، و كااااااذلك تاياااااار النقطااااااة 

 علي الواجهه الرسوميه.  startingالي اماءة الليد 

 الحالة الثانية : -2

و تاااااانعكس كلتااااااا  NO&NC، تتاياااااار نقااااااط الَوفرلااااااود  فاااااي حالااااااة حاااااادوث حمااااال زايااااااد

النقطتاااااين مماااااا يااااا دي الاااااي توقاااااط الموتاااااور ، ووصاااااول اشااااااره الاااااي المتحكماااااه علاااااي أساساااااها 

 ، و الكهرباء موجوده بالمحطة. stopingو كذلك الليد  overloadيضاء الليد 

 

 ( : الحالة الثانية.5-4الشكل )

من خلل الشاشة الرسومية يتضح لنا التيار الكهربائي موجود و لكن الموتور متوقط بسبب الحمل الزائد 

(Overload.) 

 الحالة الثالثة : -3

 

 ( : الحاله الثالثة.6-4الشكل )
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مااان خااالل الشاشاااة الرساااومية يتضاااح لناااا ان الموتاااور فاااي حالاااة توقاااط بسااابب انقطااااع التياااار 

 ا، يتوقاااط الموتاااور و تتايااار نقااااط الكونتااااكتور ممااارباااائي فاااي حالاااة انقطااااع التياااار الكه الكهرباااائئ .

يتساابب فااي وصاااول اشاااره ماان النقطاااه المالقااه فااي الكونتااااكتور و إماااءت ليااد التوقاااط و انطفاااء لياااد 

، وكااذلك تتاياار نقاااط المرحااال الكهربااي ممااا ياا دي الااي فقااادان إشااارة الكهرباااء الواصااله الاااي  التشااال

المتحكماااااة و إنطفااااااء اللياااااد الاااااذي يااااادل علاااااي وجاااااود الكهربااااااء داخااااال المحطاااااة و علاااااي الواجهاااااه 

  الرسومية.

 

 ( يوضح : شكل المشروع 7-4الشكل )

حيث تتكون من مجموعة من العناصاار وتنقساام الي  ( يومااح شااكل لوحة التحكم من الداخل ،7-4الشااكل )

 جزئيين رئيسيين ، دائرة قدره و دائرة تحكم و دائرة التحكم. 

: و تشاااااامل القاااااااطع الرئيسااااااي و مفتاااااااح التلمسااااااات الماناطيسااااااي و المرحاااااال ولاً دائللللللرة القللللللدره أ

 الحراري.

 : ثانياً دائرة التحكم 

فااااي و الريليهاااات الَلكترونياااه التاااي تعمااال كمفتااااحي و تشااامل المتحكماااة الَردويناااو و ماااديول الاااواي 

تشاااايل و إيقاااااف ، و كااااذلك وحاااادة الرسااااائل النصااااية و لياااادات لعاااارض الحااااالَت مااااع وجااااود مصاااادر 

تاذيااااة ، و هااااذه العناصاااار المااااذكوره تساااامح بتشااااايل الموتااااور و مراقبتااااه عاااان بعااااد ، بالإمااااافة الااااي 

 موتاااور مااان داخااال المحطاااة كماااا هاااووجاااود دائااارة تحكااام عادياااة )كلسااايك كنتااارول( للاااتحكم فاااي ال

، تااام عمااال غطااااء خاااارجي للوحاااة الاااتحكم و ( 8-4موماااح فاااي الشاااكل النهاااائي للمشاااروع الشاااكل )

 تظهر مفاتيح التشايل و الإيقاف في الجزء العلوي من الشكل .
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يوضح : الشكل النهائي للمشروع( 8-4الشكل )



 

 

 

 

 

 

خامسالباب ال  

الخلاصة و التوصيات
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 لخامسالفصل ا

 الخلاصة و التوصيات 

 الخلاصة 5-1

تم تصميم دائرة للتحكم في محطة مياه الفاملب بواسطة برنامج بروتوس ، تم توميح التوصيلت علي  

عمليا وتنفيذ لوحة معتمدة علي تقنية إنترنت الَشياء للتحكم في محطة  ( ، و تطبيق الدائرهfritzingبرنامج )

 مياه الفاملب ، تقوم بتشايل و إيقاف المحطة عن بعد ، كما تقوم بعرض حالة المحطة علي شاشة برنامج

RemoteXY . 

 التوصيات 6-2

ارية عملية تركيب منظومة طاقه شمسية مع بطارية لتاذية اللوحه بدلَ عن البطارية لضمان إستمر .1

 المراقبة للمحطة.

 تركيب حساس ماط لمراقبة ما إذا كانت المضخة تعمل بالفعل ام لَ. .2

، حيث انها تبرمج بلاة بايثون و  ر باستخدام المتحكمه راسبيري باييمكن تطوير المشروع اكث .3

ك توفر إمكانية تصميم تطبيق خاص مع قاعدة بيانات خاصة ، أي توفر حماية و خصوصية لبيانات

 ، و توفر تكلفة شراء تطبيق ريموتكس المدفوع سنوياً.
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 م.2015 –الطبعة الثانية  –منتدى القريه الهندسيه  -إحتراف الَردوينو – فهد السيابي [3]

 م.2005 –الجزء الَول  -معهد السالزيان  –دوائر التحكم الآلي  –وجيه جرجس  [4]

/module-fi-wi-01-esp-inexpensive-the-go.com/introducing-https://electronics] 5[ 

/https://ar.m.wikipedia.org/wiki] 6[ 

 

 

https://electronics-go.com/introducing-the-inexpensive-esp-01-wi-fi-module/
https://ar.m.wikipedia.org/wiki/
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 حقالملا

 الكود البرمجي :

/* 

   -- Esp1 -- 

 

This source code of graphical user interface 

has been generated automatically by RemoteXY editor. 

To compile this code using RemoteXY library 3.1.6 or later version 

download by link http://remotexy.com/en/library/ 

To connect using RemoteXY mobile app by link http://remotexy.com/en/download/ 

- for ANDROID 4.8.01 or later version; 

- foriOS 1.5.1 or later version; 

 

This source code is free software; you can redistribute it and/or 

modify it under the terms of the GNU Lesser General Public 

License as published by the Free Software Foundation; either 

version 2.1 of the License, or (at your option) any later version. 

*/ 

 

////////////////////////////////////////////// 

//        RemoteXY include library          // 

////////////////////////////////////////////// 
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// RemoteXY select connection mode and include library  

#define REMOTEXY_MODE__ESP8266_HARDSERIAL_CLOUD 

 

#include <RemoteXY.h> 

 

// RemoteXY connection settings  

#define REMOTEXY_SERIAL Serial 

#define REMOTEXY_SERIAL_SPEED 115200 

#define REMOTEXY_WIFI_SSID "GalaxyA21s" 

#define REMOTEXY_WIFI_PASSWORD "10212338" 

#define REMOTEXY_CLOUD_SERVER "cloud.remotexy.com" 

#define REMOTEXY_CLOUD_PORT 6376 

#define REMOTEXY_CLOUD_TOKEN "08ab0bef7e811cb202d892d647f0b746" 

//#define REMOTEXY_ACCESS_PASSWORD "pass" 

 

// RemoteXYconfigurate 

#pragma pack(push, 1) 

uint8_t RemoteXY_CONF[] = 

  { 255,2,0,5,0,206,0,13,178,0, 

  70,16,7,5,9,9,26,94,0,70, 

  16,8,27,9,9,26,134,0,70,16, 

  84,5,9,9,26,37,0,70,16,85, 

  28,9,9,26,37,0,70,16,45,15, 
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  9,9,26,233,0,1,0,30,38,13, 

  13,12,31,88,0,1,0,61,38,13, 

  13,1,31,88,0,129,0,5,38,15, 

  4,26,83,116,97,114,116,105,110,103, 

  0,129,0,2,15,18,4,26,79,118, 

  101,114,32,108,111,97,100,0,129,0, 

  44,27,12,4,26,80,104,97,115,101, 

  0,129,0,79,16,19,4,26,69,108, 

  101,99,116,114,105,99,105,116,121,0, 

  129,0,23,3,52,10,8,217,133,216, 

  173,216,183,216,169,32,216,167,217,132, 

  217,129,216,167,216,182,217,132,216,167, 

  216,168,0,129,0,83,39,15,4,26, 

  83,116,111,112,105,110,103,0,129,0, 

  28,53,16,5,26,83,84,65,82,84, 

  0,129,0,61,53,13,5,26,83,84, 

79,80,0 }; 

 

// this structure defines all the variables and events of your control interface  

struct { 

 

    // input variables 

  uint8_t button_start; // =1 if button pressed, else =0  
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  uint8_t button_stop; // =1 if button pressed, else =0  

 

    // output variables 

  uint8_t led_ov; // led state 0 .. 1  

  uint8_t led_start; // led state 0 .. 1  

  uint8_t led_Ele; // led state 0 .. 1  

  uint8_t led_stop; // led state 0 .. 1  

  uint8_t led_phase; // led state 0 .. 1  

 

    // other variable 

  uint8_t connect_flag;  // =1 if wire connected, else =0  

 

} RemoteXY; 

#pragma pack(pop) 

 

///////////////////////////////////////////// 

//           END RemoteXY include          // 

///////////////////////////////////////////// 

 

#define PIN_BUTTON_START 7 

#define PIN_BUTTON_STOP 8 

 

constint Ele1 = 5;   // NO relay 
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constintStr = 6;    // NO contactor 

constint Stop = 9;   // NC contactor 

constint Over = 4;    //NO overload 

 

//reset massage 

booleanreov=false; 

booleanreSt=false; 

booleanreEl=false; 

booleanreop=false; 

//gsm 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerialmySerial(10, 11); 

String text; 

void setup()  

{ 

RemoteXY_Init ();  

mySerial.begin(115200);   // Setting the baud rate of GSM Module 

Serial.begin(115200);    // Setting the baud rate of Serial Monitor (Arduino) 

delay(100); 

 

pinMode (PIN_BUTTON_START, OUTPUT); 

pinMode (PIN_BUTTON_STOP, OUTPUT); 
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  // TODO you setup code 

pinMode(Ele1, INPUT);    

pinMode(Str, INPUT); //NO 

pinMode(Stop, INPUT); //NC 

pinMode(Over, INPUT); 

} 

 

void loop()  

{  

RemoteXY_Handler (); 

 

digitalWrite(PIN_BUTTON_START, (RemoteXY.button_start==0)?LOW:HIGH); 

digitalWrite(PIN_BUTTON_STOP, (RemoteXY.button_stop==0)?LOW:HIGH); 

 

RemoteXY.led_ov = ((digitalRead(Over)==0)?LOW:HIGH); 

RemoteXY.led_start = ((digitalRead(Str)==0)?LOW:HIGH); 

RemoteXY.led_Ele = ((digitalRead(Ele1)==0)?LOW:HIGH); 

RemoteXY.led_stop = ((digitalRead(Stop)==0)?LOW:HIGH); 

 

//starting sms 

if(mySerial.available() > 0){if(digitalRead(Str)== HIGH &&reSt==false){ 

  String text = "MOTOR Starting!!"; 

sendSMS(text); 
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reSt=true;  

reop=false; 

  }} 

//stopngsms 

if(mySerial.available() > 0){if(digitalRead(Stop)== HIGH &&reop==false){ 

   String text = "MOTOR Stoping!!"; 

sendSMS(text); 

reop=true; 

reSt=false; 

  }} 

//over loading sms 

if(mySerial.available() > 0){if(digitalRead(Over)== HIGH &&reov==false){ 

   String text = "Overload!! MOTOR"; 

sendSMS(text); 

reov=true; 

  }} 

  /// 

if(mySerial.available() > 0){if(digitalRead(Over)== LOW &&reov==true){ 

reov=false; 

  }} 

//electricity 

if(mySerial.available() > 0){if(digitalRead(Ele1)== HIGH &&reEl==false){ 

   String text = "Electricity conecting!"; 
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sendSMS(text); 

reEl=true; 

  }} 

  /// 

if(mySerial.available() > 0){if(digitalRead(Ele1)==LOW  &&reEl==true){ 

    String text = "Electricity Not conecting!"; 

sendSMS(text); 

reEl=false; 

  }} 

} 

voidsendSMS(String text) 

{ 

mySerial.println("AT+CMGF=1");    //Sets the GSM Module in Text Mode 

delay(100);  // Delay of 1000 milli seconds or 1 second 

mySerial.println("AT+CMGS=\"+249927939879\"\r"); // Replace x with mobile number 

delay(100); 

mySerial.println(text);// The SMS text you want to send 

delay(100); 

mySerial.println((char)26);// ASCII code of CTRL+Z 

delay(100); 

} 

 


