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 ملخص البحث 
ذاتي ثلاثي الطور وذلك   تم تصميم وتنفيذ دائرة التحكم في المحركات عن طريق محول 

  بغرض تقليل تيار البدء وتخفيض في تكلفة الكوابل عند استخدام محول ثلاثي الأطوار.
يتعرض هذا البحث لمختلف المواضيع النظرية والعملية حول المحولات الذاتية والمحركات واجهزة  

هذه المواضيع بشكل التحكم مع الإيضاح بالجداول والرسومات اللازمة للتوضيح وقد وردت 

 متسلسل ..

حاولنا في الجزء النظري التركيز على أجهزة التحكم وطبيعة عمل المحركات والمحولات الذاتية  

  وأقسامها وأنواعها وتطرقنا في هذا المشروع على كيفية تصميم لوحات التحكم وكيفية حساب الأبعاد 

لازمة للحلول دون الوقوع في الأخطاء ، والأجهزة ال  التي يمكن حدوثها  كما تطرقنا على الأعطال

 . الأهم في المشروع الجانب  هو وكما كان التركيز على نظرية تشغيل الدائرة 

  

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


