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 والشكر له شكرا يوصلنا لمرضاته نعمه يكافئالحمد لله حمدا 

 ءه التي لا تعدله على آلا تحصى والشكرلا الحمد لله على نعمه التي 

 ما يكونوعلى  ما كانالحمد لله على 

 بشفاعته أكرمناوان )عليه الصلاة والسلام(  محمدالحمد لله على ان جعلنا من امة 

 ثم الشكر اجزله على ان كرمنا بالعقل ووفقنا

 .لاستخدامه لعمل يصب في مرضاته وإصلاح المجتمع
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 الاهداء

 

 

نور ظلماتي ... إليك يامن بدأت منك مسيرة تعليمي بتعليم وغرس الفضائل والقيم  ءوياحياتي كل  إليك يا

 والأخلاق ... إليك يادرة البشرية وزين رجال الأرض فأنت زين جنس ادم ... رجل الفضائل والأخلاق

 الى أبي

فزة الطاقات الي الحنان في أبهى طلالته ... الي الأمان في أسمي غاياته ... الى الكلمات الدافعة ومح

 الكامنة ... التي ترى بنا ما لا نعلمه ... ونثق بنا في أحلك ظروفنا ...

 الي أمي

الي من بهم عرفت الأخوة في الله ... الي من هم اوسمة على صدر الزمان ... ومن هم فخر معرفتي 

والمراحل الدراسية  بالبشرية ... الى القلوب النقية والنفوس الطيبة ... الي عطر التعليم ورحيق الجامعة

... 

 الي أصدقائي وزملائي

الى الذين هم سراج الأيام ...الذين يدعون لنا بظهر الغيب ... الذين يحملون الهم معنا ليل نهار الي من 

بهم تطمئن قلوبنا وتهدأ نفوسنا ... وهم يستمعون لنا بصدور رحبة ونفوس طيبة نبثهم الأحزان 

 والأفراح ...

 وعشيرتي وأحبابي الي اخواني وأهلي
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 الشكر والعرفان

 

 

الشكر والتقدير  آياتلله العزيز القدير الذي بمشيئته تتم الاعمال ومن ثم نتقدم بأسمى الشكر أولا واخير 

ذين وقفو الي جانبنا بالنصح والإرشاد والتشجيع لإكمال كل الهذا البحث و لإتماملنا يد العون لكل من قدم 

 وهم:هذا العمل ولهم منا كل الامتنان، ونخص بالشكر أولئك الذين كان لهم الفضل الأكبر بعد الله 

 الكرام:الأساتذة 

 ناليضئ نبراسا  فكانواالتي افادتنا كثيرا  النبرةوالأفكار  والتوجيهات بالنصائحعلينا  يبخلواالذين لم 

البدري لما  عبد اللهوكذلك الشكر لكل الأساتذة الأعزاء بجامعة الشيخ  أفاءهمالطريق وتعجز الكلمات عن 

 بذلوه من جهد وتحصيلنا بالعلم والمعرفة.

 :محمد عبد المجيدالدين الدكتور/ سيف 

ي ساهم في اكمال هذا العمل الذالنبرة التي افادتنا كثيرا ووالتوجيهات والأفكار الذي لم يبخل علينا بالنصح 

 مشورة.أو  أنوصبجهد 

 (:الدفعة الرابعة )إنجاز

 أجدصدقاء الدراسة الغالين مهما بحثت في قاموس الكلمات ونثرت من عبارات الشكر فلن ولم الى ا

 وقدركم.كلمات توفيكم حقكم 

 البدري: شيخ عبد اللهلالجامعة / ا مؤسس

رحمة من الله على روحه في قبره في  بعده،صانع السعادة والمحبة لمن  محله،كل الرثاء لمن فوق الرأس 

طريقه والجميع لسيرته يشيد  يضئ وهو الوالد والمعلم وقد كان نبراسا ومقره،منزله  ألوانجنة الخلد 

 تغشاه.سيبقى عاليا في المجالس وله وزنه وفي القلوب سيبقى له عزه وقدره رحمة الله  أصلهبطيب 
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 المستخلص

 

 استخدام.لانجاز ذلك تم تعن طريق الصو مركبةحركة في  دائرة تتحكمالى تنفيذ  يهدف هذا البحث

لتحكم ويهدف الى ا. عبر الهاتف بواسطة تطبيق اندرويد والبرمجيات وحساس البلوتوث  المتحكمة الدقيقة

امها اثناء القيادة ، لتسهيل تفاصيل حياتا اليومية هو القدرة على استخدوطريق الصوت  نع في مركبة

 في بإمكاننا التحكم أصبحبعد تنفيذ الدائرة ومساعدة ذوي الاحتياجات الخاصة بالاستمتاع بقيادة المركبة 

ونتيجة لذلك تم تصميم   ةمربع ودائر شكليالاتجاهات الاربعة بجانب حركتها على  في مركبةحركة 

 نموذج للمركبة .
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Abstract 

This research aims to implement a circuit that controls the 

movement of a vehicle by voice. To accomplish this, a 

microcontroller, a Bluetooth sensor, and software over the phone 

were used using an Android application. It aims to control a 

vehicle by voice, which is the ability to use it while driving, to 

facilitate the details of their daily life and help people with special 

needs enjoy driving the vehicle After accomplishing the work, we 

can to move the vehicle in all directions beside its traffic in both 

squire and a circle shapes. As a result, a model vehicle was 

designed. 
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 الأول الفصل

 مقدمة ال

 :تمهيد1-1

كل مجالات الحياة وخاصة التكنلوجيا كان لا بد من مواكبة هذه التكنولوجيا  الكبير فينظرا للتطور 

حياته الى التزايد في تنامي العلوم الالكترونية واستخدامها في شتى مجالات الحياة لخدمة الانسان وتسهيل 

م عن بعد في بدأ مفهوم التحك، والالكترونيةللأجهزة الكهربائية  والاتصال بالنسبةالتي تميل الي التحكم 

 العاملة، والأجهزة الطرفيةالانتشار لتحقيق مطالب من أهمها إهمال الحدود بين الشبكات والمستخدمين 

نرى أن في عصرنا الحالي يمكن توظيف الأدوات وربطها في نظام الكتروني وبرنامج مخصص لهذا 

وتتلخص فكرة مشروعنا في التحكم عن بعد في  النظام بحيث يخدم المستخدمين الذين يستخدمون النظام

 الخاصة.فيوفر الجهد ويساعد فئة ذوي الاحتياجات  الصوت مركبة بواسطة

 البحث:شكلة م 2-1

ذوي الاحتياجات الخاصة وغيرهم في قيادة المركبة وكيفية  ومساعدة الافراد حوجهبع مشكلة البحث من تن

 الصوت.جميع الاتجاهات عن طريق  فيها فيالتحكم  التعامل معها عن طريق

 البحث: أهمية3-1

سهل المركبة  في هذه المركبة تم استخدام الهاتف المحمول وهو جهاز متوفر لدي العامة يجعل التحكم في

 الصوت.الاستخدام وذلك عن طريق 

 البحث:اهداف 4-1

 .تصميم مركبة للتحكم فيها عن طريق الصوت -1

 .الاتجاهات في المركبة في جميعالتحكم  -2

 طريقة تحقيق الاهداف: 5-1

 (Cاستخدام لوحة اردوينو مع استخدام بعض العناصر الاخرى للتنفيذ، مع استخدام لغة )

ARDUINO .في كتابة الكود البرمجي 

 البحث: منهجية 6.1

يتبع هذا البحث المنهج العلمي والتطبيقي مع استخدام مراجع علمية وبرامج التصميم لتصميم وتنفيذ 

 الدائرة.

 البحث: هيكلة 7-1

 خمسة أبواب: علىيحتوي البحث 



2 
 

 .ومنهجية البحثمن البحث  البحث، الهدفمشكلة  البحث،أهمية  على)المقدمة( يحتوي  الفصل الاول

 .عن طريق الصوتالسابقة في التحكم  النظري والدراسات الإطار علىيحتوي  الفصل الثاني

 المركبة.الادوات المستخدمة في تصميم  على يحتوي الثالثالفصل 

 على المخطط الانسيابي.طريقة التشغيل و مفصل للدائرة وتوضيحشرح  علىيحتوي  الفصل الرابع

 التي تم الاستعانة المراجع الخلاصة التوصيات،  علىيحتوي  الفصل الخامس

 .والملاحقبها في هذا البحث 
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 الثاني فصلال

 للبحث الإطار النظري
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 الثاني صلفال

  للبحث النظريالإطار 

 المصطلحات: 2-1

 :باستخدام  ةميكانيكيهو عبارة عن الة تحول الطاقة الكهربائية الى طاقة  محرك التيار المستمر

 على انظمته. التيار المستمر، وهو بالتالي يعمل فقط

 معنى انه من الممكن ب  رقميا   بقيمة تماثلية تقنية تسمح بالتحكّم وهي :تضمين عرض النبضة

 pulses بتردد النبضات تكمن في التحّكم الفكرة مختلفبشكل  مبدل رقمي كاستخدامها 

، بمعنى انه يتم التبديل بين التردد العالي والتردد المنخفض بسرعة معينّة الدورة الواحدة في

 1و  0الرقمية لها قيمتين كما هو معروف  الإشارة بينهمابحيث ان الناتج النهائي يكون قيمة 

التماثلية  فولت، بينما الإشارة 12≡  1فولت و  0≡  0فولت مثلا ،  12ففي حالة لو كان الجهد 

 .فولت 12هي قيمة بين الصفر والـ 

  حزمة من البرمجيات التي توفر تسهيلات  يه :المتكاملةبيئة التطوير

تتألف بيئة التطوير عادة من أداة تحرير ،  تطوير البرمجيات وتساعدهم في للمبرمجين شاملة

بناء البرامج، كما تحوي تمامة ، أدوات لمفسر أو مترجم للبرامج، شيفرة المصدر نصوص لكتابة

وأحيانا قد تحوي على نظام  .المنقح عادة برنامج تتبع للبحث عن الأخطاء والمشاكل أو ما يسمى

 .وأدوات أخرى تتنوع من بيئة لأخرى )CVS .(متابعة الإصدارات أو تتبع الفروقات

 الدراسات السابقة: 2-2

 (:1)دراسة  2-2-1

 :تحكم في مركبة عن طريق الصوت1-2-2-1

وتين لكي يتم التحكم في على ر 2003تقريبا وحتى 1980مراكز الابحاث في الجامعات منذ عام عملت 

 اخرى.الصوت في جميع الاتجاهات وعملت مجموعة اخرى على مركبات عن طريق المركبة 

 .U.S) الأمريكيةرفعت وكالة الدفاع لمشاريع البحث المتقدمة  2007وحتى  2003منذ عام 

{DARPA} )المركبة. في تقنيةسرعت الى حد كبير من التقدم اخرى  ياتثلاثة تحد 

تنوعا من البرامج للتحكم في المركبة عن طريق  أكثرمجموعة  الأمريكيةتقدم الجامعات والكليات 

 .اللازمة للكفاءةالمهارات  الدراسة جميعالصوت وتتضمن 

 طورت مبادرة مؤخرا قدمت شركات خاصة مركبات يتم التحكم فيها عن طريق الصوت حيث

(Google translateكثير من التطبيقات التقنية على سبيل المثال عبر مقاطع ف )الضوء علىتسلط  يديو 

 .المقدمة للمعاقينخدمة التنقل 

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A5%D8%B4%D8%A7%D8%B1%D8%A9_%D8%AA%D9%85%D8%A7%D8%AB%D9%84%D9%8A%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A5%D8%B4%D8%A7%D8%B1%D8%A9_%D8%AA%D9%85%D8%A7%D8%AB%D9%84%D9%8A%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A5%D8%B4%D8%A7%D8%B1%D8%A9_%D8%B1%D9%82%D9%85%D9%8A%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A5%D8%B4%D8%A7%D8%B1%D8%A9_%D8%B1%D9%82%D9%85%D9%8A%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%A8%D8%AF%D9%84_%D8%B1%D9%82%D9%85%D9%8A_%D8%AA%D9%85%D8%AB%D9%8A%D9%84%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%A8%D8%AF%D9%84_%D8%B1%D9%82%D9%85%D9%8A_%D8%AA%D9%85%D8%AB%D9%8A%D9%84%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AA%D8%B1%D8%AF%D8%AF_%D8%AA%D9%83%D8%B1%D8%A7%D8%B1_%D8%A7%D9%84%D9%86%D8%A8%D8%B6%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AA%D8%B1%D8%AF%D8%AF_%D8%AA%D9%83%D8%B1%D8%A7%D8%B1_%D8%A7%D9%84%D9%86%D8%A8%D8%B6%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AA%D8%B1%D8%AF%D8%AF
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AA%D8%B1%D8%AF%D8%AF
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B9%D9%85%D9%84%D9%8A%D8%A9_%D8%AA%D8%B7%D9%88%D9%8A%D8%B1_%D8%A7%D9%84%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC%D9%8A%D8%A7%D8%AA
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B9%D9%85%D9%84%D9%8A%D8%A9_%D8%AA%D8%B7%D9%88%D9%8A%D8%B1_%D8%A7%D9%84%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC%D9%8A%D8%A7%D8%AA
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B4%D9%8A%D9%81%D8%B1%D8%A9_%D9%85%D8%B5%D8%AF%D8%B1%D9%8A%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%B4%D9%8A%D9%81%D8%B1%D8%A9_%D9%85%D8%B5%D8%AF%D8%B1%D9%8A%D8%A9
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%AD%D9%88%D9%84_%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%AD%D9%88%D9%84_%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D9%81%D8%B3%D8%B1_(%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC%D8%A9)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D9%81%D8%B3%D8%B1_(%D8%A8%D8%B1%D9%85%D8%AC%D8%A9)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%B5%D8%AD%D8%AD
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%85%D8%B5%D8%AD%D8%AD
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عن  تقنية التحكموبرامج ابحاثهما حول  ارؤيتهم عن (Toyotaو) Audi)) شركةكشفت 2013في عام  

 المركبة.طريق الصوت في 

 (:2دراسة )2-2-2

 :(July 2018)للمنزل الصوتي  التحكم 2-2-2-1

أي جهاز إلكتروني تمتلكه يستطيع الاتصال بالإنترنت، وتستطيع من خلاله مشاهدة أو التحكم في ما تريد 

من أي مكان يعتبر جهازًا ذكياً، وبتطبيق نفس الفكرة على المنزل الذكي، فهو يحتوي على العديد من 

أو بلوتوث لتستطيع من الأجهزة الإلكترونية، والتي يتم ربطها بهاتفك المحمول عن طريق الإنترنت 

من خلالها تشغيل التلفاز او فتح وغلق  عتستطي صوتيه معينةخلالها التحكم في منزلك عن طريق أوامر 

 .ل الانارة والتحكم في التهوية وأنت متواجد في مكان واحديالأبواب او التحكم في تشغ

 (:3) دراسة 2-2-3

 :WICONTROL (November 2020)جهاز  2-2-3-1

من خلال هو جهاز قادر على السيطرة على جميع الأجهزة الكهربائية في المنزل أو المدرسة أو الشركة 

. فهو يتيح لك التحكم في جميع الأجهزة الإلكترونية مثل والكمبيوتر المحمولالهاتف الذكي الخاص بك، 

.عن طريق الصوت من الأجهزة المنزلية مكيف الهواء، وغيرها الإضاءة،تلفزيون، الالثلاجة،   

 لك تتيحالمكان مثل درجة الحرارة والتي  أو الغرفةكما يوفر لك معلومات حديثة حول كل شيء في 

 في استخدامهكما يوجد جهاز استشعار الحركة الذي يمكن   التحكم في تكييف الهواء أو المدفئة تلقائياً.

لتنبيه ثم ترسل رسالة إنذار إلى هاتفك واحدة للكشف عن حركة اللص ومن ثم تشغل ا مختلفتين،طريقتين 

 عند الغرف بأضواء الاوتوماتيكي للتحكمالنقال لحماية منزلك ضد السرقة قبل أن تحدث، والآخر هو 

 أجهزة بواسطةمكان. كما أنه يحمي منزلك ضد الحرائق وتسرب الغاز  أيمن والخروج الدخول 

والغاز.الاستشعار للنار   

عن طريق الصوت وهذا الجزء صنع خصيصاً لذوي الاحتياجات الخاصة لأن ذلك كما انه يتيح لك التحكم 

.يتيح لهم فرصة التحكم في أي شيء حولهم من مقاعدهم  

:(4)دراسة  2-2-4  

 :((October 2021 عن طريق الصوتالتحكم في جهاز اندرويد الخاص بك  2-2-4-1

لتفيذ  المساعد الشخصي الافتراضي استخدامفي الوقت الحاضر ، اعتاد الكثير من المُستخدمين على 

 المصنعة  تالشركا نشكر، ولهذا ، يجب أن  الأوامر الصوتية الكثير من المهام عن طريق إصدار

 .على ما توُفره لناوالمزيد Amazon Echo  وGoogle Home  جهزة الذكية مثللأل

https://www.dz-techs.com/how-use-cortana-windows-10/
https://www.dz-techs.com/how-use-cortana-windows-10/
https://www.dz-techs.com/speech-to-text-apps-android
https://www.dz-techs.com/speech-to-text-apps-android
https://www.dz-techs.com/ifttt-google-home-recipes
https://www.dz-techs.com/ifttt-google-home-recipes
https://www.dz-techs.com/multiple-uses-for-amazon-echo
https://www.dz-techs.com/multiple-uses-for-amazon-echo
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بشكل كامل عن  Android يمُكننا أيضًا التحكم في هواتفنا الذكية وأجهزتنا التي تعمل بنظام وبالتالي،

وإجراء بحث على الإنترنت وأكثر من ذلك  الموسيقى،والاستماع إلى  الرسائل،لإرسال  الصوت،طريق 

الصوتية  Android يث تسمح لك أوامر، حالذكيبكثير. كل هذا يمكننا القيام به ببساطة دون لمس الهاتف 

 ، Googleتحتاجه هو تطبيق التحكم الصوتي الرسمي من ما كلو في هاتفك الذكي بصوتك بالتحكم

 . Voice Accessوالذي يطلق عليه

 

. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://www.dz-techs.com/free-hands-speechtotext-android
https://www.dz-techs.com/free-hands-speechtotext-android
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 الثالث فصلال

 الادوات المستخدمة

 :تمهيد 3-1

عن لوحة الاردوينو ولوحة التحكم وأيضا عن  وسنتحدث الصندوقيسنتناول في هذا الفصل المخطط 

 .محركات التيار المستمرو البرمجةلغة  البلوتوث، وعنحساس 

 للدائرة: المخطط الصندوقي 3-2

يوضح المكونات المادية وكيفية ربط العناصر مع بعضها البعض كما عبارة عن مخطط توضيحي للدائرة 

 .(1-3شكل )في ال

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 يوضح المخطط الصندوقي للدائرة (1-3شكل )                            

 :ARDOUINOالأردوينو 3-3

عن منصة مفتوحة المصدر تستخدم لبناء مشاريع الالكترونيات ويتكون من  عبارة Arduinoالاردوينو

 هو ال يدقيق( والثانقسمين الأول هو لوحة الدوائر المادية القابلة للبرمجة )يشار إليها غالباً باسم متحكم 

Mobile APP.BT 

Voice control 

ARDUNO 

For vehicle 

Bluetooth 

Sensor 

 

 

 

Control driver 

L298N 

Vehicle 

Movement 

Data transfer 

Particular value 

transfer 

Signals transfer 

Data transfer 
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IDE ( التي تعمل على جهاز الكمبيوتر وتستخدم لكتابة وتحميل الكود من بيئة )التطوير المتكاملة

 .الالكترونية اللوحة الكمبيوتر إلى

يبُرمج عن  متحكم دقيق مع مفتوحة المصدر الاردوينو هو لوح تطوير إلكتروني يتكون من دارة إلكترونية

طريق الحاسوب، وهو مصمم لتسهيل استخدام الإلكترونيات التفاعلية في المشاريع متعددة التخصصات. 

يسُتخدم الآردوينو بصورة أساسية في تصميم المشاريع الإلكترونية التفاعلية أو المشاريع التي تستهدف 

وغيرها... يمّكن توصيل  الضوء والضغطوالرياح وبناء حساسات بيئية مختلفة كدرجات الحرارة 

  رمجة مفتوحة المصدر الآردوينو ببرامج مختلفة على الحاسب الشخصي ويعتمد في برمجته على لغة الب

وتعتبر من أسهل لغات البرمجة  Cوتتميز الأكواد البرمجية الخاصة بلغة الآردوينو أنها تشبهه لغة 

عض الدراسات أن شرائح الآردوينو المستخدمة في كتابة برامج المتحكمات الدقيقة. أثبتت ب

وكذلك  الميكانيكاوالكهرباء هندسة  سوب والحا علوم مهم يسهل من خلاله معرفة مبادئ عن مدخل تعتبر

 .والفنون مجتمعة في بيئة واحده الحرف

 تاريخية:نبذة  3-3-1

م في مدينة إيفريا الإيطالية، حيث أطلق ماسيموبانزى بالتعاون 2005ظهرت فكرة جهاز الآردوينو عام 

وسُمّيّ ) "Arduin of Ivrea (إيفريا كوارتيليسوجاينلوكامارتينو بإطلاق مشروع "أردوين ديفيدمع 

المشروع باسم أشهر شخصية تاريخية في المدينة. وكان الهدف الأساسي للمشروع هو عمل بيئة تطوير 

% وتضمن هذا المشروع عمل بيئة تطوير برمجيه 100المصدر  مفتوحةللمتحكمات دقيقه بصوره 

كما  في ذات الوقت مجانيةوتكون  Integrated Development Environment للمتحكمات الدقيقة

 .بسيطةصغيره الحجم بتكلفه  Development Boards تضمن عمل لوحات تطوير

 :بعض نماذج الاردوينو 3-3-2

1.  Mega Arduino 

2.  Nano Arduino 

3.  Due Arduino 

4. Robot Arduino 

5.  Uno Arduino 

 

 الأردوينو أنواع أشهر من يعتبر المشروع. هذا في (Uno Arduino) أردوينوأونووسيتم استخدام لوح 

 لوحة تحتوي ATmega328 نوع من أصغري متحكم الأردوينوأونو يستخدم استخداماً، وأكثرها

 العرضي بالتماثل للتحكم كمنافذ استخدامهم يمكن 6) )إدخال/إخراج( رقمي منفذ 14 على اونو الاردوينو

ً  توفر (.“ ~ ” أشارة جانبها على يوجد التي وهي (outputs PWM– للنبضة ً  الاونو لوحة أيضا  6 أيضا
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 تزويد خلاها من تستطيع والتي (USB) لوصلة منفذ إلى بالإضافة (.input analog) تماثلية منافذ

 بطاقة اونو الاردوينو لتزويد آخر ومنفذ الأسرية، المتحكمة على البرمجة نص وتحميل بالطاقة الأردوينو

 لإعادة زر على اونو الاردوينو لوحة تحتوي كما فولت(،9 ال ذات البطاريات )مثل منفصلة خارجية

 في كما (HEADER ICSP) بالتتابع برمجة باستخدام للمستخدم تسمح للتوصيل قابلة ورؤوس التشغيل

 .(1-3) الشكل

 

 

 اونو الاردوينولوحة  (2-3الشكل )

 الاردوينو: مميزات 3-3-3

 .الجميع احتياجات ناسبي بحيث بسيط .1

 .الأخرى الالواح مع مقارنة ثمنا اقل .2

 .والمحترفين للمبتدئين الاستخدام سهل ليكون مصمم .3

 الحساسات: 3-4

هي أحد المكونات الأساسية للتكنولوجيا الحديثة التي من دونها ما كناّ لنحظى بالعديد من الأجهزة  الحساسات

ونتفاعل معها مزودة بالحساسات  ونستخدمهاها اكل الأجهزة الحديثة التي نر اليوم،الحديثة التي نتمتع بها 

 .بمهامهاالتي تمكنها من القيام 

 الحساس:تعريف  3-4-1

إذاً  التحكم،خاصية فيزيائية معينة وتحويلها إلى صورة أخرى تفهمها وحدة لقوم بعملية قياس ي جهاز وه

 .الخارجيةالحساس هو جهاز يعمل كوسيط بين وحدة التحكم والبيئة 

 :الحساساتأنواع  3-4-2

 :بصورة عامة يمكن تصنيف الحساسات الي عدة أقسام
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 .حساسات الموقع .1

 .حساسات المسافة .2

 .حساسات السرعة .3

 .حساسات الحمل .4

 .حساسات الضغط .5

 .حساسات الحرارة .6

 .حساسات التدفق .7

 .حساسات مستوى السائل .8

 .الحساسات الضوئية .9

 .الحساسات اللمسية  .10

 .الحساسات الصوتية  .11

 (3-3في الشكل )كما ( HC-05سيتم استخدام حساس البلوتوث )وفي مشروعنا هذا 

 :البلوتوثحساس  3-4-3

 ؟Bluetooth ما هو البلوتوث

صممت لنقل البيانات لمسافات قصيرة من المتر  الراديو القصيرةموجات نطاق  في اتصالاتهي تقنية 

كميات ضئيلة من الطاقة وتستخدم هذه التقنية بشكل كبير في نقل  وباستهلاكالواحد إلى المائة متر 

 .للحاسب البيانات بين الأجهزة المحمولة وفى الملحقات الطرفية

 وإلى الحاسوب.ينقل البيانات من  ينو وجعل الأردوبالبلوتوث  الأردو ينوما سنقوم به اليوم هو ربط 

 البلوتوث:حساسات أنواع  3-4-3-1

1. HC-05 

2. HC-06 

 : HC-06و HC-05مقارنة بين  3-4-3-2

1. HC-05 اطراف توصيل بينما  6علي  تحتويHC-06  اطراف 4تحتوي علي. 

 .HC-06في  لا يوجد بينما ATزر صغير للدخول في اوام  علي HC-05تحتوي  .2

 .FIRMWAERبرنامجي تشغيل مختلفين من  على يعملا .3

مع  تتصل HC-06ا وهاتف بينممن جهاز حاسوب  أكثروالاتصال مع  العمل HC-05تستطيع  .4

 .جهاز واحد فقط

5. HC-05  تستطيع ارسال واستقبال البيانات في نفس الوقت بينماHC-06 .تستقبل البيانات فقط 
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 HC-06( حساس 3-3الشكل )

 

 

 HC-05( حساس 4-3الشكل )

 

 :L298Nوحدة التحكم في المحرك  3-5

 الدوران واتجاهتستخدم للتحكم في سرعة المحرك 

 

 

 L298Nوحدة تحكم بالمحرك ( 5-3الشكل )

عالية الطاقة ويمكن لهذه الوحدة  (DCهي وحدة تشغيل خاصة للتحكم بالمحركات ذات التيارات المباشرة )

مع التحكم في كل من  (DC( او محركين )DCالى اربعة محركات من الفئة ) ما يصلالتحكم في تشغيل 

  والسرعة.الاتجاه 

 :لغة البرمجة 3-6

د مجموعة من  )Adriano (وينوأردلغة    و C أي مشتقة بشكل رئيسي من لغة C/++C دوالالهي مجرَّ

 ++Cوإطاري العمل Wiring و Processing  وهي مفتوحة المصدر. تسُتخدمَ لغة أردوينو في برمجة

د طريقة برمجة اللوحات مهما اختلفت أنواعها والمتحكمات التي  أرد وينولوحات  ّ بمختلف أنواعها، إذ توح 

ّهل عملية البرمجة على أولئك الذين ليس لديهم خلفية برمجية مسبقة. تتميز لغة أردوينو  تستند عليها، وتس 

بأنَّها لغة كائنية التوجه، إذ تحتوي على أصناف وكائنات عديدة مثل  مشتقة منهاال C عن لغة

أضف إلى ذلك أن أردوينو غنية بالكثير من المكتبات التي توفر المزيد  Stream .، و Stringالصنف

http://wiring.org.co/
https://www.processing.org/
https://wiki.hsoub.com/Arduino/stringobject
https://wiki.hsoub.com/Arduino/stream
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من الوظائف مثل العمل مع أي قطعة أو عنصر إلكتروني إضافي وتعديل البيانات ...إلخ. لا يشُترَط 

فقط بل يمكن استعمالها مع بيئات تطويرية من طرف ثالث  IDE استعمال لغة أردوينو مع أردوينو

 . Eclipse.مثل

ّريتخضع الش ر إلى مفس  يمكن استعمال  C/++C .فرة في لغة أردوينو إلى بعض التعديلات البسيطة ثم تمرَّ

ّر في أردوينو. لن تجد في شالتي يدعمها ا C++ أو C جميع البنى والتعابير القياسية في لغة فرة يلمفس 

المعتادة ولكن ستجد عوضًا عنها دالتين رئيسين هما:  main ردوينو الدالةالأ

لإنشاء البرنامج التنفيذي main اللتان تفسران وتوصلان بالدالة الرئيسية loop والدالة setup الدالة

 يسُتعمَل البرنامج GNU .سلسلة أدوات عبر استعمال )xecutive programcyclic e (التكراري

avrdudeأردوينو المضمن ضمن IDE  لتحويل الشيفرة التنفيذية إلى ملف نصي مرمز بالترميز الست

ل إلى لوحة أردوينو.  عشري والذي يحمَّ

 :محركات التيار المستمر 3-7

 60الكهربائية حوالي %هلك المحركات قوه محركه لكثير من التطبيقات وتست الكهربائيةتعتبر المحركات 

 .في العالم من الطاقة الكهربائية

حسب  استخدامأفضل  استخدامهالك من المهم دراستها ومعرفه خواص تلك المحركات حتى يمكن ذل

 .العمل طبيعة

والروافع وصناعات  وتعد محركات التيار المستمر من اهم الانواع حيث تستخدم بكثره في البعد الكهربائي

عطائها عزم بدء مرتفع عند بداية وإ السرعةلك لما تتميز به من سهوله التحكم في ذوالغزل والنسيج 

 .حركةال

 :نظريه التشغيل1.7.3

تغذيه ملفات  ميكانيكيه ويتم طاقةالي  الكهربائية الطاقةيتم تغذيه المحرك بجهد مستمر حيث يتم تحويل 

من الانتاج بتيار مناسب  عضوطيسي وفي نفس الوقت تغذي ملفات االمجال بالتيار اللازم لتوليد مجال مغن

طيسي اخر فينشأ عزم دوران بين المجالين يؤدي الي دوران احيث يتولد مجال مغن الكربونيةخلال الفرش 

وضع موصل كهربائي في مجال  إذاعلى )داي وتنص ارنظريه العمل على نظريه ف الدوار وتعتمدالعضو 

 .الموصل(نه تتولد قوه تتسبب في حركه إطيسي فامغن

 :التيار المستمرمكونات محركات  3-7-2

 :و الثابتضالع 3-7-2-1

 .المغنطيسيةالهيكل الثابت والاقطاب  نالمستمر محيث يتكون العضو الثابت في محركات التيار 

 

https://www.eclipse.org/downloads/
https://wiki.hsoub.com/Arduino/setup
https://wiki.hsoub.com/Arduino/loop
https://en.wikipedia.org/wiki/Cyclic_executive
https://en.wikipedia.org/wiki/GNU_toolchain
https://en.wikipedia.org/wiki/GNU_toolchain
https://en.wikipedia.org/wiki/GNU_toolchain
https://wiki.hsoub.com/Arduino/arduinoide
https://wiki.hsoub.com/Arduino/arduinoide
https://wiki.hsoub.com/Arduino/arduinoide
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 : العضو المتحرك 3-7-2-2

التوحيد والفرش  عضووالمنتج، حيث يتكون العضو المتحرك في محركات التيار المستمر من ملفات 

 .الكربونية

 أنواع محركات التيار المستمر: 3-7-3

 تنقسم الي نوعين حسب تغذيه ملفات المجال هما:

 المستقلة التغذيةمحركات التيار المستمر ذات  -أ

 التغذية الذاتيةمحركات التيار المستمر ذات  -ب

ولذلك سيتم التركيز  التغذية الذاتيةتعتبر حاله خاصه من المحركات ذات  التغذية المنفصلةالمحركات ذات 

 .الذاتية التغذيةعلى المحركات ذات 

 :DC SHUNT MOTORمحركات التوازي  3-7-3-1

السرعة هبوطا تستخدم للحالات التي تحتاج الي سرعه ثابته وتستخدم للحالات التي يمكن ان تهبط فيها 

هذا النوع من  ويتميزوالنسيج. آلات الغزل  كالمخارط، وفيآلات الورش  لذلك فهو يستخدم في طفيفا

 ثابت.المحركات بانه ذو مجال 

لى التوالي مقاومه على التوازي مع ملفات المنتج ويوصل معها ع متصلةونلاحظ ان ملفات المجال تكون 

الحركة (ويوصل معها على التوالي مقاومه بدء RAملفات المنتج ) (، وإنRSHتنظيم الحمل )ٍ

((Rst. السرعةوتوصل ( مع تيار المنتجn,laنلاح ،)طفيفةتقل كلما زاد تيار المنتج بدرجه  السرعةان  ظ 

محرك التوازي حيث  ( توصيل5-3الشكل ) يوضح. طرديا  تناسباحيث يتناسب العزم مع تيار المنتج 

 المنتج.بالتوازي مع  متصلةتكون ملفات المجال 

 

 التوازي كمحر (6-3الشكل )
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 التوالي:محركات  3-7-3-2

من  القدرةأخذ في  المقبولةلتعدي الحدود  الحاجة الكبيرة دونهي محركات قادرة على مواجهة الاحمال 

 الكهربائية.في الروافع والمصاعد  وأيضاالمنبع لذلك تستخدم بكثره في اغراض الجهد الكهربائي 

مع تيار المنتج كلما زاد تيار المنتج زاد  طردياالعزم مع تيار المنتج حيث نجد ان العزم يتناسب  علاقة

 العزم.

السرعة أن  دالسرعة، ونجكلما زاد تيار المنتج قلت  عكسية علاقةوتيار المنتج هي  السرعةبين  العلاقة

محرك التوالي في حاله عدم  ستخداما للا يفضجدا في حاله الاحمال لذلك  العزم تزداد بنسبه كبيره مع

 السرعة. بزيادة متعلقةفي وجود مشاكل ميكانيكيه  بلا يتسب ىحثوجود حمل 

 توصيل محرك التوالي ه( طريق6-3يوضح الشكل )

 

 

 التوالي كمحر (7-3الشكل )

 المحرك المركب: 3-7-3-3

أضيفت إليه ملفات توالي يسري فيها تيار المنبع في المحرك القصير وتيار هو اساس محرك التوازي 

الملفات. المجال المغنطيسي الذي تغطيه هذه  تأثيردي ؤمعين بحيث ي اتجاهالمنتج في المحرك الطويل في 

نوعان حسب ملفات التوالي يكون  والعزم. وله للسرعة بالنسبةيكتسب المحرك خصائص ثابته  كوبذل

 ملفات التوازي يكون محرك طويل. قصير وحسبمحرك 

 :السرعةطرق التحكم في  3-7-4

 المقاومة:تغير قيمه  3-7-4-1

 تتطلب راس مال بسيط فيها، وإنهاوسهولة التحكم  الدائرةببساطه  الطريقةتتميز هذه 
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 :الاثاره(رالتحكم بفعل الفيض المغنطيسي )اي تغييرتيا 3-7-4-2

نطاق واسع في  علىتستخدم  كاقتصادية، لذلأكثر  والبساطة، وأنهابسهوله التحكم فيها  الطريقةتتميز هذه 

 السرعة.عمليه التحكم وتنظيم 

 :)بطريقه وارد ليوناردو(ما يسمي او التحكم عن طريق تغيير الجهد  3-7-4-3

 مناسبه.كفاءه تنظيم  السرعة، ولهاوأنها تكون ناعمه عند تغيرات  عالي،بان لها عزم  هذه الطريقةتتميز 
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 ابعالر فصلال

 لمناقشة ئج وااالنت
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 الرابع فصلال

 المناقشةالنتائج و

  تمهيد:4-1

واهم  الانسيابي للمركبة مخططوال الدائرة الالكترونية والعملية والبرمجيات افي هذا الفصل  لسنتناو

 .النتائج

 :والتشغيل لطريقة العم 4-2

تطبيق الاندرويد كما في  عن طريق حيث يتم الربطالبلوتوث  حساساستخدام تم ربط الهاتف بالمركبة ل 

تطبيق والذي بدوره يقوم بتحويل الصوت الى إشارة العن طريق  يالصوتادخال الامريتم  (2-4)الشكل

 .HC_05استقبالها في لوحة الاردوينو عن طريق حساس البلوتوث  ثم يتم ،مترجم قوقلمستخدما خدمة 

تم عمله  برنامج)الاردوينو عرفة مدلول هذه الإشارة يتم تنفيذ البرنامج التي تم انزاله في ملكي يتم 

 (    low، highاويمكن ان تكون ( 1،0) إشارة ثنائية)طابقة الإشارة الواردة يقوم بم ( حيثc++بلغة

بعد اجراء عمليه المطابقة يقوم الاردوينو   _ Move _ back _ left _ right _ stop بالكلمات

الي لوحه التحكم ومن ثم الي المحركات لتنفيذها اما ان يتم تشغيل المحرك الأول او الثاني او  بأرسالها

 .(1-4)الجدول انظر الي  move , backسوف نأخذ مثال للأمر  المفعلةلمعرفه الأطراف كليهما. 

 

 الإشارة في لوحة التحكم يوضح (1-4جدول )

  الامر القناة الاشارة

 

 

 

 

 

1 High IN1  

 الامام

Move 
1 h high IN2 

0 Low IN3 

0 Low IN4 

1 Low IN1  

 

 الخلف

Back 

1 Low IN2 

0 High IN3 

0 High IN4 
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 توصيل لوحة التحكم مع لوحة الاردوينو (2-4جدول )

 (pinأطراف الاردوينو ) أطراف لوحة التحكم

GND GND 

V 5 V 5 

V12 Vin 

IN4 9 

IN3 8 

IN2 3 

IN1 4 

 

 

 ( توصيل الحساس مع لوحة الاردوينو3-4جدول )

HC_05 لوحة الاردوينو 

RX 0 

TX 1 

VCC 3.3V 

GND GND 

 

 ( يوضح توصيل مصدر التغذية مع لوحة التحكم4_4جدول )

 مصدر التغذية لوحة التحكم

12V V+ 

GND GND 

12V V+ 
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 ( يوضح توصيل المحركات مع لوحة التحكم5_4جدول )

 لوحة التحكم المحركات

GND 1 للمحرك الأيمن 

+V 2 للمحرك الأيمن 

GND 3 للمحرك الايسر 

+V 4 للمحرك الايسر 

 

 ( وتم ربط العناصر مع بعضها البعض كالاتي: 1-4تم توصيل الدائرة كما في الشكل )

 الاردوينو( لوحةمنافذ منافذ لوحة التحكم مع ربط ) وتم( 2-4)تم توصيل الدائرة كما في الجدول 

 حساس البلوتوث ربط )( وتم 3-4في الجدول ) تم توصيل الدائرة كماHC_05 منافذ لوحة  مع

 الاردوينو ولوحة التحكم(.

 ( والمحرك في الجانب الايسر مع 1،2تم توصيل المحرك في الجانب الايمن مع المنفذين )و

الموجود في  VINالمنفذ توصيل  ( وتم5-4)كما في الجدول  ( في وحدة التحكم3،4)المنفذين 

 البطاريةتوصيل موجب  ( وتم2-4)كما في الجدول في الاردوينو  5V+مع المنفذ وحدة التحكم 

كما في الجدول في وحده التحكم  GNDمع  البطارية ، وسالبفي وحده التحكم VINمع منفذ 

مع المنافذ ( IN1، IN2,IN3,IN4. وتم توصيل مداخل وحده التحكم في المحرك )(4-4)

 البلوتوثحساس  أرجل. وقمنا بربط  ( 2-4)كما في الجدول( في لوح الاردوينو 3,4,5,6)

(TX_RX( مع لوح الاردوينو في المنفذ )RX_TXوتوصيل ،) ( 5+منفذ الV من الحساس )

( في GND( من الحساس الي منفذ )GNDوتوصيل منفذ ) الاردوينو،( في VINالي منفذ )

 .(3-4)في الجدول  الاردوينو كما
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 طريقة توصيل الدائرة (1-4الشكل)

 

 

 :البرمجيات   4-3

 .الدائرة ربط في هذا البند سوف نتعرض للبرمجيات المستخدمة في 

 (2-4في الشكل ) الموضح  ة تطبيق اندروبدطبواس الذكي ة عن طريق الهاتفبيتم التحكم في المرك

 .Arduino control blutooth))واسم البرنامج قوقل للترجمة  التطبيق يستخدم خدمة 

. 
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 Voice control blutooth واجهة البرنامج (2-4الشكل )
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 المخطط الانسيابي: 4-4

 (.3-4يوضح مدلول الإشارة وكيفية تنفيذ البرنامج انظر الى الشكل )

 

 

 

 

 

 

 

   

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 للدائرة ( يوضح المخطط الانسيابي3-4الشكل )

Start 

Move motor 

(left and 

right)100ms  

  

IS Voice 

?’Move’ 

 

 

 

 

Wait for voice 

command 

IS Voice 

?’Left’ 

 

 

 

 
IS Voice 

?’Right’ 

 

 

 

 
IS Voice 

?’Back’ 

 

 

 

IS Voice 

?’ Stop’ 

 

 

Move motor 

left 800ms 

right100ms  
 

Move motor 

Right 800ms 

left 100ms 

motor Backward 

 (left and 

right)100ms  
 

Stop motor 

(left and 

right)100ms  

 

 

Yes 

Yes 

Yes 

Yes 
NO 

End 

Yes 
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 :النتائج  4-5

 .(4-4تم تصميم نموذج للدائرة كما في الشكل )

 

 

 ( نموذج للمركبة4-4الشكل)
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 الخامس فصلال

 الخلاصة والتوصيات
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 الخامس فصلال

 الخلاصة والتوصيات

 الخلاصة: 5-1

الهدف من هذا المشروع هو التحكم الكامل  المركبة. انمكونات ومبدأ عمل  في هذا البحث تم استعراض

 اندرويد.باستخدام تطبيق  الذكي وذلك طريق الهاتف الاتجاهات عنللمركبة عن طريق الصوت في جميع 

تم التعرف الى مجموعة من العناصر الالكترونية والحساسات التي استخدمت في تصميم الجانب العملي 

 المركبة.فة مبدأ عمل التحكم في معرالبحث وفي هذا 

جميع الاتجاهات باستخدام الاردوينو عن طريق حساس  الصوت فيتم التحكم في المركبة عن طريق و

 .البلوتوث وتم ذلك عن طريق ربط الهاتف بواسطة تطبيق اندرويد

 :التوصيات5-2

لكي يتم  تخلو من النقص وتحتاج الى الكثيرنقطة بداية لا  هوو نهاية.بحث لل نلا يكولكل بحث بداية وقد 

 الفائدة الحقيقية منها لذلك فإن التوصيات التي يوصى بها لإكمال هذا البحث بالاتجاه الصحيح هي:

 يمكن اضافة حساس مانع للتصادم في المركبة .1

 بحيث نستغني عن خدمة مترجم قوقل.ليعمل بدون شبكة بيانات  يجب تطوير تطبيق الاندرويد .2

 .اضافة كاميرا لمراقبة سير السيارة يمكن .3

 امكانية تطوير النظام مستقبلا. .4
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 المراجع
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مجتمع لينكس  ،2012_10_9 (،simply _ arduinoكتاب اردوينو ببساطة ) ،عبد الله على عبد الله. 1

 (.Linux. Orgالعربي )

مكتبة الكتب  ،10_2_2021 المستمر،كتاب المختصر في محركات التيار  احمد،. عقيل 2

Engineering 

 Mc graw ةالأمريكي، دار النشر sensors handbook ،2_4_2010. صبري سولومان، كتاب 3

HILL 

  2015حسن إبراهيم ، صباغ عمار، كزبري معاذ ، التحكم الامثلي التكاملي بتوازن روبوت ،. 4

5.          Massimimio Banzi ,Getting started With Arduino and Edition , Mc Gill, 

October 2008. 

 عن التحكم الصوتي:يحتوي على معلومات موقع . رابط 6

AE/102494.htm-https://support.kaspersky.com/KISA/MR20U6/ar  

 AM 9:02الزمن:                                                            2015/9/8 التاريخ:

 HC_05يحتوي على معلومات عن حساس البلوتوث  موقعرابط . 7

https://manuals.plus/ar/%D8%A8%D8%A7%D9%86%D9%82%D9%88%D8%

05-hc-banggood-AF/%D8%AF%D9%84%D9%8A%D9%84 

 12:00PM الزمن:                                                         23/3/2021التاريخ: 

 التحكم:على معلومات عن وحدة  يحتويموقع  رابط. 8

module.html-driver-motor-https://www.electronics212.com/2020/05/l298n  

 PM 6:39 الزمن :                                                          2018/8/5 التاريخ:

 الاردوينو:على معلومات عن وحدة  يحتويموقع  رابط. 9

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A2%D8%B1%D8%AF%D9%88%D9%8A
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https://manuals.plus/ar/%D8%A8%D8%A7%D9%86%D9%82%D9%88%D8%AF/%D8%AF%D9%84%D9%8A%D9%84-banggood-hc-05
https://manuals.plus/ar/%D8%A8%D8%A7%D9%86%D9%82%D9%88%D8%AF/%D8%AF%D9%84%D9%8A%D9%84-banggood-hc-05
https://www.electronics212.com/2020/05/l298n-motor-driver-module.html
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A2%D8%B1%D8%AF%D9%88%D9%8A%D9%86%D9%88
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A2%D8%B1%D8%AF%D9%88%D9%8A%D9%86%D9%88
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 لملاحقا
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 لملاحق:ا

 (1) ملحق رقم

 الكود البرمجي:

#include <SoftwareSerial.h> 

Software Serial BT (10, 11); //TX, RX 

String read voice; 

int RMF = 3; // IN1 

int RMB = 4; //  IN2 

int LMF = 7; // IN3 

int LMB = 8 ; // IN4 

void setup{ )( 

BT.begin (9600;)  

Serial.begin (9600;)  

pinMode (RMF, OUTPUT); 

pinMode (RMB, OUTPUT); 

pinMode (LMF, OUTPUT); 

pinMode (LMB, OUTPUT); 

}void loop() { 

while (BT.available()){ 

delay ( ;10)  

char c = BT.read;)( 

readvoice += c; 

} 

if (readvoice.length() > 0)  {  

 

Serial.println(readvoice); 
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if(readvoice == "move") 

{ 

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite(RMB,LOW); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;100)  

else if(readvoice == "back") 

{ digitalWrite(RMF, LOW); 

digitalWrite(LMF, LOW); 

digitalWrite(RMB, HIGH); 

digitalWrite(LMB,HIGH); 

delay ( ;100)  

else if (readvoice == "left") 

{ digitalWrite (RMF,HIGH); 

digitalWrite (LMF,LOW); 

digitalWrite (RMB,LOW); 

digitalWrite (LMB,LOW); 

delay ( ;800)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite(RMB,LOW); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;100)  

} 

else if ( readvoice == "right") 

 

{digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 
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digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;800)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite(RMB,LOW); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;100)  

 

} 

else if (readvoice == "stop") 

 

{digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;100)  

} 

else if (readvoice == " show me dance") 

{ 

digitalWrite (RMF, LOW);digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW);digitalWrite (LMB, LOW);delay  (400;)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 
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digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 
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digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  
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digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  

 

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 
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digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ( ;500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 
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digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay ( ;600)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ( ;500)  

 

digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay ; (500)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ; (400)  

digitalWrite(RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite(LMF,HIGH); 

digitalWrite(LMB,LOW); 

delay (600;)  

digitalWrite (RMF, LOW); 

digitalWrite (RMB, HIGH); 

digitalWrite (LMF, HIGH); 

digitalWrite (LMB, LOW); 

delay ; (500)  
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digitalWrite (RMF, HIGH); 

digitalWrite (RMB, LOW); 

digitalWrite (LMF, LOW); 

digitalWrite (LMB, HIGH); 

delay  (500;)  

} 

readvoice="";}} 

 

 


