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 داءــهلإا

من منحوا قلبهم إلى واحتنا التي نستظل  إلىبعدوا عنا قسوة الزمان أمن غمرونا بالحنان و  إلى

 منها بها من هجر الزمان

 اتيبمهاتنا الحبأ

ن أ علموناجل دفعنا للنجاح الذين أالذين لم يبخلوا من  ءوالهنا ةإلى من سعوا وشقوا لننعم بالراح

 وصبر ةسلم الحياه بحكم قينرت

 ا الأفاضلبائنآ

 بذكراهممن حبهم يجري في عروقنا ويتوهج  إلى

 خواننا الأعزاءإ

 الي من علمونا حروفا من ذهب وكلمات من درر

 ساتذتنا الإجلاءأ

 ةالي من ظلت روحه تنير لي الطريق و ترشدني الي مسعاي في الحياة وتحيط بي في كل حرك

 وتحتويني في عتمة الايام 

 و المغفرة ةبي له الرحمأ

ء وغمرني بحبه ولم يبخل علي بالعطف وكان شيالي ذلك الشخص الذي يشبه ابي في كل 

 هبة الله بعد والدي 

 خالي العزيز
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مولانا العارف بالله الشيخ عبدالله  ةروح المغفور له بإذن الله فضيل إلىكما نهدي هذا العمل 

ن يتغمده بواسع رحمته أالشيخ عبدالله البدري سائلين المولي عز وجل  ةسس جامعؤ البدري م

 .ويجزيه خير الجزاء عن ما قدمه للعلم والتعليم
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 عرفانالشكر و ال

لله ببدائع جماله وجلاله والصلاة والسلام على أشرف خلق الله أجمعين النور الكامل  الحمد

 الدينجمعين ومن سلك طريقهم الي يوم أسيدنا محمد صل الله عليه وسلم وعلي اله وصحابته 

 ما بعدأ

 إلىن نتقدم بالشكر والتقدير أيسرنا 

 غانم عثمانأ. 

ومثذا  فلذه جزيذل  ةفكذان خيذر قذدو  ةهذذا البحذا الذذي ظذل يمذد يذد العذون والمسذاعد ىالمشرف عل

الفضذل فذي  ىإشذرافه علذى هذذا البحذا الذذي كذان لذه بعذد الله سذبحانه وتعذال ىشكرنا وعرفاننذا علذ

 .لما قدمه لنا من توجيهات قيمهالمتواضعة  ةظهوره بهذه الصور 

 ةجهدهم وفكذرهم فذي بلوغنذا تلذك الغايذة السذامي ةساتذتنا الذين سكبوا عصار أوشكرنا وعرفاننا إلى 

 .معرفتنا حرفا   ةحصيل إلىكل من أضاف  إلىو  ةالمتقدم ةالعلمي ةونيل الدرج

الشذيخ عبذدالله البذدرين منذاره  ةشذكر وعرفذان جلجامعذ ةبالجميذل لابذد مذن رسذال منذا واعترافذا   يمانا  إو 

 الهندسة.  ةكلي أساتذةلجميع  ناجزي شكر نالعلم والعطاء و 
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 المستخلص

نظرا  لأن الأقفا  التقليدية يمكن أن تتلف ببساطة بإستخدام بعض الأدوات مما يجعلها ذات درجة أمان 

ق بذا  لجنذة اتمتحانذات محدودة، ومواكبة للتطور فذي العصذر الحذديا تذم تصذميم منظومذة لفذت  وإغذلا

بإسذذذتخدام محذذذرو سذذذيرفو يذذذتم الذذذتحكم فيذذذه عذذذن طريذذذق الهذذذاتف الذذذذكي وكذذذذلك عذذذن طريذذذق لوحذذذة مفذذذاتي  

تدخذذذا  كلمذذذة المذذذرور حيذذذا فذذذي حذذذا  أن الأشذذذخال المخذذذو  لهذذذم الذذذدخو  إلذذذى لجنذذذة اتمتحانذذذات لا 

ا نكون قد حققنا مسذتو  يمتلكون هواتف ذكية يقومون بإستخدام لوحة المفاتي  تدخا  كلمة مرور وبهذ

 عالي من الأمان والكفاءة من حيا إستغلا  الوقت والمجهود.
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Abstract 

Since traditional locks can be damaged simply by using some tools, making 

them have a limited degree of security, and keeping pace with the 

development in the modern era, a system has been designed to open and close 

the door of the examination committee using a servo motor that is controlled 

by a smartphone as well as by a keypad to enter the password, in the event 

that the persons authorized to enter the examination committee do not have 

smart phones, they use the keyboard to enter a password, and thus we have 

achieved a high level of security and efficiency in terms of using time and 

effort. 
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 الفصل الاول

 ةالمقدم

 تمهيد: 1-1

يمكن تحقيق الضرورة الأساسية للأمان من خلا  تصميم أقفذا  أبذوا  مختلفذة مثذل الأقفذا  الميكانيكيذة 

للقفل منطقذة أو الأقفا  الكهربائية. أما تصميم هذا النوع من أقفا  الأبوا  بمفتاح واحد أو أكثر، ولكن 

كبيذرة هنذذاو حاجذذة لأقفذذا  مختلفذذة. بشذذكل عذذام الأقفذذا  التقليديذذة ثقيلذذة وليسذذت قويذذة أنهذذا يمكذذن أن تتلذذف 

ببسذذاطة باسذذتخدام بعذذض الأدوات. الأقفذذا  اتلكترونيذذة أفضذذل مذذن الأقفذذا  اليدويذذة، لحذذل مشذذكلة الأمذذان 

ز التكنولوجيذا الرقميذة علذى سذبيل المثذا  المرتبطة بالأقفا  التقليدية، في الأيام الأخيرة يسذتخدم كذل جهذا

تحديذذد الجهذذاز الرقمذذي باسذذتخدام رمذذز، ونظذذام قفذذل البذذا  باسذذتخدام التكنولوجيذذا الرقميذذة، وفذذت  وإغذذلاق 

البذا  أوتومذذاتيكي وأنظمذة إغذذلاق البذا  الاتومذذاتيكي، ... الذخ. يسذذتخدم هذذا النذذوع مذن الأنظمذذة للذذتحكم 

   في حركة البا  دون استخدام مفتاح. 

عبذذر تطبيذذق  (SG90)مثذذل  motor servoسنوضذذ  فذذي هذذذا المقتذذرح طريقذذة الذذتحكم بمحذذرو سذذيرفو 

ولوحذذذذة  Bluetoothباسذذذتخدام تقنيذذذذة البلوتذذذوث  androidهذذذاتف ذكذذذي يعمذذذذل بنظذذذام تشذذذذغيل اندرويذذذد 

 الاردوينو.

هذذو الحذذل ولكذذن قبذذل البذذدء فذذي  عنذذدما تكذذون دقذذة الموضذذع مطلبذذا  أساسذذيا  فذذي المشذذروع فمحذذرو السذذيرفو

تنفيذذذ أي مشذذروع يتوجذذب علينذذا أولا  معرفذذة بعذذض المعلومذذات الهامذذة حذذو  محركذذات السذذيرفو وإمكانيذذة 

 عملها وكيفية التحكم في زاوية المحرو.
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 مشكلة البحث: 1-2

تحقيذذق مسذذتو  عذذالي مذذذن الأمذذان فذذي فذذت  وغلذذذق بذذا  لجنذذة الامتحانذذات عذذذن طريذذق كلمذذة مذذرور يذذذتم 

 إدخالها يدويا  عن طريق لوحة مفاتي  أو إدخالها عن بعد عن طريق الهاتف الذكي.

 أهداف البحث: 1-3

التحكم في فت  وغلق با  لجنة الامتحانذات باسذتخدام محذرو سذيرفو يذتم الذتحكم بذه عذن طريذق الهذاتف 

 ولوحة المفاتي  وذلك من خلا  الأشخال المصرح لهم بالدخو .

 منهجية البحث: 1-4

تخدام نهج تحليلي لتصميم وتنفيذ منظومة للتحكم في فت  وغلق با  لجنة الامتحانات ومقارنتها مع اس

لتحريذر برنذامج الاردوينذو الذلازم لتشذغيلها وفذق  Arduino Cالمفاتي  التقليدية باستخدام لغة الاردوينذو 

 النظم الحديثة.

 بنية البحث: 1-5

  مقدمذة عامذة عذن الأقفذا  اتلكترونيذة وأهميتهذا فذذي يتكذون هذذا البحذا مذن خمسذه فصذو  الفصذل الأو 

العصر الحديا، الفصل الثاني عباره عن دراسات سابقة والفصل الثالذا يوضذ  الجذزء النظذري ووصذفا  

للمكونذذات الرئيسذذذية المسذذذتخدمة فذذي المشذذذروع، أمذذذا الفصذذل الرابذذذع فيذذذتم فيذذه توضذذذي  التصذذذميم والنتذذذائج، 

 وصيات.الفصل الخامس يوض  الخلاصة والت
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 الفصل الثاني
 دراسات سابقةال
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 الفصل الثاني

 دراسات سابقةال

 الدراسات السابقة:1-2 

 التحكم في أبواب الكراج باستخدام زمن محدد: 1-1-2 

 
 أردوينو و ساعة وقت حقيقين مشروع متحكم بات باستخدام  1.2الشكل ج 

مذذع وجذذود العديذذد مذذن مشذذاريع متحكمذذات أبذذوا  الكذذراج باسذذتخدام الأردوينذذو، ظهذذرت الحوجذذة الذذى نذذوع  

 . ةمختلف عن سابق

فذذي سذذنة مذذذن السذذنوات، احتذذاج بعذذض النذذاس إلذذى تذذرو أبذذوا  الكذذذراج  جذذدا   ئذذا  عنذذدما كذذان الصذذيف داف 

و في الداخل في المساء، لكن المشكلة هي نسيان البا  مفتوحة ما يقار ، واحد قدم من أجل تبريد الج

تغذلاق  Real Time Clock ( RTC) طوا  الليذل، لذذلك كذان الحذل اسذتخدام الاردوينذو مذع  مفتوحا  

، لذذلك تذم بنذاء أو  نسذخة باسذتخدام حساسذين، أحذدهما لمعرفذة من السذاعة التاسذعة مسذاءا   تلقائيا  البا  

 ومرسذل وقذد عمذل المذتحكم جيذدا   تمامذا   لآخر لمعرفة ما إذا كان البذا  مفتوحذا  وا كان البا  مغلقا  ا ما إذ

 إلى نهاية الصيف. 
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 مشاكل المشروع: 

صذب  غيذر يعند إغلاق المتحكم لعذدم الحاجذة إليذه، ثذم إعذادة تشذغيله فذي الصذيف التذالي، فذإن التوقيذت 

وينو، وتعذديل الذزمن، ثذم يحمذل ذلك، لأن المستخدم يحتاج إلذى توصذيل حاسذية المحمذو  بذالأردلل  اص

 البرنامج الأصلي.

الحاسذذذذب  علذذذذى البذذذذا  ممذذذذا يضذذذذطر المسذذذذتخدم إلذذذذى تسذذذذلق سذذذذلم حذذذذاملا  أ والمشذذذذكلة أن الجهذذذذاز مثبذذذذت  

 المحمو ، ومع كل هذا الشعب قد لا يصح  الزمن. 

 )2factory refurbisheil Vera 2 Smart Home Controller)وفذذي الوقذذت الذذراهن تذذم اسذذتخدام 

و تكييذف الجذو. كمذا  ةلتدفئذ مما مكن من وضع جدو  تلقائيذا   ) Z-Wave home thermostat ) و 

مذذذن الذذذتحكم بذذذالحرارة عذذذن بعذذذد باسذذذتخدام الهذذذاتف الجذذذوا  عذذذن طريذذذق واحذذذد  مذذذن )  Vera2) تمكنذذذت 

 . ) Vera) التطبيقات العديدة التي تتخاطب مع 

ن خذذال، تذذم ربطهذذا مذذع  pluginsو إمكانيذذة كتابذذة ج التذذي تحذذتفق بوقذذت دقيذذق - ) vera) و موجذذود  

نظام التحكم بتكراج، وبعدها تقرر التحكم بالمزيد من الأشياء، وعن طريق إضافة مجموعة من الريلاي 

تم التحكم بالنظام و استبدا  المؤقت القديم ، مما جعذل عمليذة الذتحكم بقطذاع واحذد يكلذف فقذط ضذغطة 

 زر على الهاتف الخلوي . 

  ).] rnetEthe[ 10) عن طريق غطاء  ) Vuru) م إيصا  الأردوينو   وقد ت

 : N95التحكم عن بعد باستخدام مجس التسارع وتقنية البلوتوث في جوال نوكيا  2-1-2

يهذذذدف البحذذذا إلذذذى الذذذتحكم عذذذن بعذذذد فذذذي سذذذرعة واتجذذذاه حركذذذة روبذذذرت  لذذذي ، وذلذذذك باسذذذتخدام تقنيذذذة  

حركة المدمجة في أجهزة نوكيا المتطورة مذن الجيذل الثالذا مثذل البلوتوث، ومجس التسارع، واستشعار ال

في إحد  الاتجاهات الأربعذة ، تستشذعر دائذرة  N95. فعند تحريك جهاز الجوا  نوكيا 95جهاز جوا  

مجذذس التسذذارع حركتذذه ودرجذذة ميلذذه فيذذتم اسذذترجاع بيانذذات مجذذس التسذذارع مذذن خذذلا  برنذذامج تذذم تطذذويره 
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مذذذن  ةاصذذذة بتطبيقذذذات المحمذذذو  . ومذذذن ثذذذم يذذذتم إرسذذذا  البيانذذذات المقذذذروءالخ) Python) باسذذذتخدام لغذذذة

 مجس التسارع عبر تقنية البلوتوث كوسيط لعملية الاتصا   إلى الروبوت المراد التحكم به . 

 
 N95ن جوا  نوكيا 2 - 2ج  الشكل

 ( : Smart Homeمشروع المنزل الذكي )  3-1-2

فكذذذرة المشذذذذروع فذذذذي الذذذذتحكم فذذذذي أجهذذذذزة المنذذذذز  ، أو أي أجهذذذذزة مثذذذذل أجهذذذذزة المكتذذذذب أو حتذذذذى الذذذذتحكم  

 بالماكينات عن بعد. 

 امكانيات و خصائص المشروع :

  ..التحكم بعدد من الأجهزة1

 ة.. الأمان من السرق2

 .. يوصل المشروع عبر منفذ الطابعة3

 صدارات.. البرامج تعمل على نظام الوندوز بكل ات4 

و الذتحكم  Symbian UIQ. التحكم عبذر الهذاتف الثابذت و هواتذف الجذوا  كلهذا و برنذامج لهواتذف 5 

 عند طريق شبكة الحاسب الداخلية و الانترنت .
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 أجزاء و هم : 3و يتكون المشروع من  

 ن و هو المتحكم بكل شذيء ، مثذل الذرد علذى المتصذل ، وMain Prograinالبرنامج الرئيسي ج  -1 

تسجيل رسالته ، و عرض الاختيارات عليه و غيرها ، و إرسا  التحكم إلى لأجهزة ، و بالنسبة لأجهزة 

الليذذذزر عنذذذد انقطاعذذذه يرسذذذل الجهذذذاز إلذذذى البرنذذذامج الرئيسذذذي ، و البرنذذذامج يقذذذوم باتصذذذا  بالشذذذرطة ، و 

المباشذذر للأجهذذزة و إرسذذا  الرسذذائل القصذذيرة إلذذى كذذل الأرقذذام التذذي ادخلهذذا المسذذتخدم و غيرهذذا كذذالتحكم 

 تحكم بالمدة التي يقطعها السارق قبل إصدار اي أو امر. 

اللوحذذة الالكترونيذذة الأم هذذي التذذي تمكذذن مذذن التطذذوير فذذي البرنذذامج ، و هذذي المسذذئولة عذذن فصذذل  -2

و توجذذد  8ilsbالعنذذوان عذذن الأوامذذر المرسذذلة إلذذى الأجهذذزة ، لأن البرنذذامج يرسذذل لذذه عذذن طريذذق المنفذذذ 

4bils  .كعنوان إلى المنفذ و الجهاز و الأخر هي الأوامر المطلو  إرسالها 

، أي  ةالجزء المتخصص بالتحكم بالأجهزة و حسذب الجهذاز تضذع المكونذات اتلكترونيذة الصذحيح -3

            تتحمذذذذذذل هذذذذذذذا الضذذذذذذغط مذذذذذذع ملاحظذذذذذذه relayإذا كنذذذذذذا نتعامذذذذذذل مذذذذذذع أجهذذذذذذزة بالضذذذذذذغط العذذذذذذالي نضذذذذذذع 

12 Back current 

فتح باب أو نافدة باستخدام محرك تيار مستمر باستخدام الريموت كنترول و المتحكم الدقيق  4-1-2

 (PIC16f84 :) 

 واهم القطع المستخدمة فيها هي :

1 – infra-red receiver . وهي دائرة متكاملة تستخدم في استقبا  الأشعة تحت الحمراء 

 ن وهو عبارة عن متحكم دقيق سهل البرمجة . PIC16f84ج  -2 

 .  RC5ريموت كنترو  باستخدام برونكو  فيليس اي بروتكو   -3 

يقفذل  4في الريموت كنترو  ، يفت  البا  وعند الضغط علي الذزار رقذم  6وعند الضغط على الزر رقم 

 البا . 
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 :  Smart thingsالتحكم بالباب عن طريق  5-1-2

من الأجهزة ، تمكن مذن الذتحكم بالأشذياء المختلفذة عذن طريذق تطبيذق علذى الهذاتف عبارة عن مجموعة 

 الذكي عن طريق اتنترنت .

ويتطلب النظام معرفة حالة البا ، والتحكم في البا  فت  أو إغذلاق عذن طريذق الهذاتف المحمذو  وتذم  

 ، مرحل ثنائي القناة  Arduino UNO R3 SMDإنجاز العمل باستخدام 

 Relay Dual channel   و حساس لفت  الباWindow open sensor 

 
 

 ن مرحل ثنائي القناه2-3شكل ج

 

 



8 

 

 
 ن  حساس لفت  البا 2-4شكلج

ويعمل عن طريق ربط الحساسات في إطار البا  وفي البا  نفسه و عندما يكون البا  مغلق ، يخبر 

ن عند الضغط على  Smart thingsالأردوينو ان البا  مغلق ، لكي يعطي حالة البا  إلى تطبيق ج 

 الزر في التطبيق ، يتم إغلاق أو فت  البا .
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 الفصل الثالث
 الإطار النظري ومكونات المشروع
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 الثالثالفصل 

 ومكونات المشروعالنظري  الإطار

عذذذن الأردوينذذذو ونظذذذام  ةن نتحذذذدث بصذذذورة عامذذذأكذذذان لابذذذد لنذذذا  ةقبذذذل التعذذذرف عذذذن مكونذذذات المنظومذذذ

 الاندرويد. 

 الاردوينو: 3-1

هو لوح تطوير إلكتروني يتكون من دارة إلكترونية مفتوحة المصدر مع متحكم دقيذق يببذرمج عذن طريذق 

يذذات التفاعليذذة فذذي المشذذاريع متعذذددة التخصصذذات. الحاسذذو ، وهذذو مصذذمم لتسذذهيل اسذذتخدام اتلكترون

يبستخدم الآردوينو بصورة أساسية في تصميم المشاريع اتلكترونية التفاعلية أو المشذاريع التذي تسذتهدف 

بنذذذاء حساسذذذذات بيئيذذذذة مختلفذذذذة كذذذدرجات الحذذذذرارة، الريذذذذاح، الضذذذذوء والضذذذغط وغيرهذذذذا... ي مكذذذذن توصذذذذيل 

الشخصذذذي، ويعتمذذذد فذذذي برمجتذذذه علذذذى لغذذذة البرمجذذذة مفتوحذذذة  الآردوينذذذو ببذذذرامج مختلفذذذة علذذذى الحاسذذذب

المصدر بروسيسنج، وتتميز الأكواد البرمجية الخاصة بلغة الآردوينو أنها تشبهه لغة السي وتعتبذر مذن 

 أسهل لغات البرمجة المستخدمة في كتابة برامج المتحكمات الدقيقة.

 الأردوينو: أنواع 3-1-1

 همها:أ  هناو أنواع عديدة من الأردوينو

 .نArduino Unoاردوينو انو ج .1

 .نArduino Nanoاردوينو نانوج  .2

 .نArduino Leonardoاردوينو ليوناردوج  .3

 .نArduino Dueاردوينو ديوج .4

 .نArduino Robotج اردوينو ربورت .5

 .نArduino Megaج اردوينو ميقا .6



10 

 

 .نArduino Mega2560اردوينو ميقاج .7

 مميزات الاردوينو: 3-1-2

 توجد العديد من المميزات والتي جعلت الاردوينذو يتفذوق علذي بذاقي اللوحذات التطويريذة للمتحكمذات الذد

 ومن هذه المميزات: الأخر  قيقه 

  .رخيص الثمن .1

 .سهولة التعامل معها .2

 .توفر ملحقات لها .3

 ة.البرمج ةبساطة لغ .4

 .تطويرها ةمفتوحه المصدر مما يساعد علي سرع .5

 .MATLAB, JAVA, NETمثل  ةقوييمكن ربطها بلغات برمجه  .6

 نظام الاندرويد: 3-2

وتذذم اتسذذتحواذ  هذذو نظذذام تشذذغيل ومنصذذة برمجيذذات خاصذذة بذذالهواتف مطذذورة مذذن قبذذل شذذركة اندرويذذد.

ومنصذذة الاندرويذذد معتمذذدة علذذي نذذواة اليذذونكس وهذذي نذذواة اليذذونكس  2005عليهذذا مذذن قبذذل قوقذذل فذذي عذذام

وبدت جوجل في تطوير الاندرويذد  ةالعمومي ةإصدارها تحت الرخصوفي أوائل التسعينات تم  تورفالدز.

 ونشره عالميا مع الاتحاد المفتوح للهواتف علي أنه مفتوح المصدر.

 يءمشذذروع الاندرويذذد مفتذذوح المصذذدر الذذذي يعمذذل علذذي تطذذوير الاندرويذذد للأجهذذزة المحمولذذة ومذذع مجذذ

 الي ظهور عدد كبير من المبرمجين. أد الاندرويد للأجهزة المحمولة 

 :الأجهزة المستخدمة لنظام الاندرويد 3-2-1

مع أنه صذمم لأجهذزة الموبايذل المصذممون لذم يحذدوه بموبايذل بذل  ةالأجهزة التي تستخدم الاندرويد عديد

 كمبيوترات  ىتم إستخدامه في مشغلات الموسيقي وأجهزة كالبلاستيشن المحمو  وحملوه عل
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 ومن اهم الاستخدامات أنه يستخدم كنظام تشغيل للأجهزة اللوحية. .ةلحديثالسيارات ا

 مميزات نظام الاندرويد: 3-2-2

 همها:أ يحتوي نظام الاندرويد علي عدد من المميزات 

الجافا عن طريق فيجوا  ماشينج يمكن تشغيل برنامج من طرف ثالا علي عكس  ةيعمل علي لغ .1

 خلا  الحاسو .الايفونن التحكم في الهاتف من 

 البحا في جوجل عند ضياع الهاتف. .2

 الحصو  علي المعلومات المطلوبة بسرعة. .3

 حماية المعلومات الحساسة. .4

 الهاتف عن طريق هاتف أحد الأصدقاء. ىالوصو  إل .5

 :تطبيقات نظام الاندرويد 3-2-3

 نظام الاندرويد هو نظام متعدد التطبيقات نذكر منها علي سبيل المثا  لا الحصر:

 نوفا لانشر. .1

 دليل المستخدم. .2

 صور قوقل. .3

 برنامج تعديل الصور. .4

 اوبرا. .5

 تطبيقات حالة الطقس. .6

 حماية نظام الاندرويد: 3-2-4

نذذواة  ىنذذه مبنذذي علذذلأ مذذان ولكنذذه يذذوفر طبقذذة نظذذام داخليذذة جيذذدة،يعتبذذر نظذذام اندرويذذد نظذذام عذذادي الأ

 لينكس.
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وحتي من مخاطر سرقة الجهاز. علي الرغم مذن ذلذك يوفر العديد من تطبيقات الحماية من الفيروسات 

إلا أن الاختراقذذات والفيروسذذات وملفذذات التجسذذس والملفذذات المشذذبوهة والبذذرامج غيذذر المشذذفرة والشذذركات 

التذي تتذذاجر بمعلومذات المسذذتخدمين هذي فذذي تزايذد مسذذتمر وكثذرة شذذديدة، وتوجذد عذذدد مذن الثغذذرات تهذذدد 

يذذر مذذن تلذذك الثغذذرات تمكذذن المهذذاجمين مذذن الوصذذو  إلذذي بيانذذات مئذذات الملايذذين مذذن المسذذتخدمين، الكث

انتشذذر خبذذر عذذن ثغذذرة بالنظذذام تسذذتطيع اتطاحذذة والتذذ ثير  2015 وفذذي عذذام الهواتذذف والسذذيطرة عليهذذا،

الكثير من الأجهزة تنتهي بتحديثات الدعم والمساعدة لأمن النظام خلا   بمليار جهاز. باتضافة لذلك،

ففي أجهزة كالجالكسي من ماركة سامسونغ وهواوي ولينوفو والكثير غيرها تعتمذد  ا  شهر   24أو ا  شهر  18

علي هذا النظام مما أثر علي الأمن وحسب الاحصذائيات التاليذة يتبذين أن نسذبة اسذتخدام الاندرويذد مذا 

قبذذذل النسذذذخة السادسذذذة نسذذذبتها هذذذي الأضذذذخم والأكبذذذر وهذذذذا خطذذذر أمنذذذي ويسذذذبب تقذذذادم النسذذذخ انكشذذذاف 

ات أكبذذر مذذع كذذون لشذذركات قذذد أعلنذذت إنهائهذذا لذذدعم الأجهذذزة فيصذذب  الوضذذع الأمنذذي سذذي  وظهذذور ثغذذر 

 والمتوسطة. ةلأصحا  الميزانيات المحدود

 يدعم نظام الاندرويد: 3-2-5

 يدعم نظام الاندرويد العديد من نظم الاتصالات والتي تضم:

 نظام التموضع العالمي. .1

 .EDGE النظام العالمي للإتصالات المتنقلة و .2

3. IDEN  . 

4. CDME . 

 تصالات المتنقلة.النظام العالمي للا .5

 .G4جيل رابع  .6

 إيف دو ريف بي. .7
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  وايماكس. .8

 فاي. -واي .9

 بلوتوث. .10

 إن إف سي. .11

 مكونات المشروع: 3-3

 من عدد من المكونان والتي سوف نتطرق لها بالتفصيل وهي: ةتتكون المنظوم

 .اردوينو نانو .1

 وحدة البلوتوث. .2

  .السيرفو موتور .3

  .المفاتي  لوحة .4

 اردوينو نانو: 3-3-1

 عبذذذارة عذذذن لوحذذذة صذذذغيرة وكاملذذذة وصذذذديقة للوحذذذة التجذذذار  ويوجذذذد بهذذذا مذذذتحكم لديذذذه نفذذذس وظذذذائف هذذذو

 اردوينذو اونذو مذع اخذذتلاف عذدد المذداخل والمخذارج والحجذذم، ولكذن فذي حزمذة مختلفذذة. يفتقذر إلذى مقذذبس

بذذدلا مذذن الوصذذلة القياسذذية وعنذذد  طاقذذة تيذذار مسذذتمر فقذذط، ويعمذذل بوصذذلة جيذذو اس بذذىن صذذغير الحجذذم

عمل المشاريع يهمك كثيرا حجم المشروع و تكلفته. وقد يكذون الخيذار الأفضذل هذو الأردوينذو نذانو لأنذه 

 أصغر و أرخص و تتم برمجته بطريقة مشابهة للأردوينو أونو.

 المواصفات: 3-3-1-1

 .ATmega328 المتحكم:   .1

 .فولت 5جهد التشغيل:  .2

 .فولت 12-7بهن: جهد الدخل جموصى  .3
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 22دبابيس الدخل / الخرج الرقمية:  .4

 6دبابيس اتخراجج تضمين عرض النبضةن :  .5

 8دبابيس اتدخا  التناظرية:  .6

 مللي أمبير 40تيار مستمر لكل  دخل وخرج :  .7

 كيلو بايت يستخدمها محمل اتقلاع 2كيلو بايت للمتحكم  منها  32ذاكرة الفلاش : .8

 كيلو بايت 1تعادة المس  والبرمجة إلكتروني ا للمتحكم :  ذاكرة القراءة فقط القابلة .9

 كيلو بايت 2ذاكرة الوصو  العشوائية الثابتة :  .10
 

 
 

 لوحة أردوينو نانو 1-3 شكل

 

 .ميجا هرتز 16سرعة المعالجة:  .11

 .مم 45الطو :  .12

 .مم 18العرض:  .13

 .جرام 7الوزن:  .14

 .صنع فى ايطاليا .15
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 (Nano):  ةالمعايير الفني 3-3-1-2

 ATmega328P مراقب .1

2. Flash   32KB 
3. Sram  2KB 
4. 1KB   EEPROM  
5. Sram  2KB 
 8 دبوس اتدخا  التناظري  .6

 22 إدخا  رقمي .7

8. PWM  6 
 16MHzتردد الساعة .9

 دبابيس وظائف النظام: 3-3-1-3

ذذا وثذذلاث مجموعذذات مذذن الواجهذذات الوظيفيذذة ، وهذذي  32علذذى إجمذذالي  ATmega328Pيحتذذوي  دبوس 

PortB  وPortC  وPortD  والتي سيتم ذكرها بالتفصيل لاحق ا. يحتوي الكمبيوتر المصذغر أحذادي ،

الشذذريحة علذذى عذذدد محذذدود مذذن المسذذامير ، وتشذذترو وظذذائف متعذذددة فذذي نفذذس الذذدبوس ، ويذذتم تحقيذذق 

 وظائف محددة من خلا  تكوين البرنامج.

خذا . يذتم تحويذل عبارة عن مخرج تسلسذلي ودبذابيس إد Nanoن الموجودة على لوحة 2ن ج1المسامير ج

، وهذذذذي ملائمذذذذة للمضذذذذيف لتنزيذذذذل البذذذذرامج  CH340مذذذذن خذذذذلا  شذذذذريحة  USBاللوحذذذذة إلذذذذى إشذذذذارات 

 والاتصالات. حاو  ألا تستخدم هذين القدمين لأغراض أخر .

 :D [2:13] ، A ]0ن بالتفصذيل أدنذاه. المقابلذة لذذ26ن إلذى ج19ن، ج16ن إلذى ج5دعنذا نقذدم الذدبابيس ج

7 ، [D  قمية ورقمية ؛تعني واجهة ر A   تعني الواجهذة التناظريذة التناظريذة. إذا نظذرت إلذى الصذورة أولا

 ، قد تشعر بالدوار ، لنتحدث عنها ببطء فيما بعد.

 ن هو دبوس إعادة تعيين النظام.28وج ن3ج
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 ن هي الدبابيس الشائعة لت ريض اتشارة وأرض الطاقة.29و ج ن4ج

، ويذتم اسذتخدامه 12V~  7ن هو دبوس إدخا  الطاقة الخارجي، ونطاق اتدخا  الموصى به هذو 30ج

لتزويذذد الطاقذة للنظذذام. عنذد إدخذذا   LDOمذذن خذلا   5Vتحذت طاقذذة البطاريذة. يذذتم تنظذيم اللوحذذة إلذى 

 USBلواجهذة  5V. كمذا يتضذ  فذي الشذكل أدنذاه ، فذإن Vinن دبوس 30، يمكن فصل جUSBواجهة 

 النظام بالطاقة من خلا  الصمام الثنائي.تزود 

فولذت خارجي ذا،  5ن الدبوس هو دبوس مزود طاقة ثنائي الاتجاه. عندما يكذون هنذاو مصذدر طاقذة 27ج

يمكن استخدام هذا الدبوس كمدخل، مما يوفر البطارية. إذا كانت هناو بطاريذة ولا يوجذد مصذدر طاقذة 

 فولت خارجية. 5اقة فولت ، فيمكن لهذا الدبوس توفير ط 5خارجي 

لتزويذذد الطاقذذة إلذذى نظذذام  CH340 USB، يذذتم تحويذذل هذذذه الطاقذذة مذذن رقاقذذة 3. 3ة ن خذذرج طاقذذ17ج

 فولت. 3.3خارجي 

، مدخلات الجهد المرجعي التناظري ، لا تحتاج عموم ا إلى التوصيل. عندما يكون هذذا AREFن 18ج

ذذا ، تسذذتخدم وحذذدة الذذتحكم الدقيقذذة  جتناظريذذة إلذذى  ADكذذدائرة  ICفولذذت داخذذل  328P 1.1الذذدبوس فارغ 

 رقميةن مقياس الفولت.

 :دبابيس واجهة متعددة اترسا 

 :Bluetooth Moduleوحدة البلوتوث  3-3-2

من الوحذدات المناسذبة والجيذدة التذي تسذتخدم تقنيذة البلوتذوث للذربط  HC-05تعد وحدة البلوتوث النمطية

 Basic stamp, Arduino , Raspberry الذذتحكم مثذذلوالاتصذا  مذذع المتحكمذذات الدقيقذذة، ولوحذذات 

Pi  وذلك لأغذراض القيذاس، والذتحكم عذن بعذد بذالأجهزة الموصذولة بلوحذات الذتحكم، والتذي تتذي  إرسذا ،

إشذذارات الذذتحكم مذذن جهذذاز الحاسذذو ، أو الهذذاتف الذذذكي إلذذى المذذتحكم الذذدقيق، وكذذذلك اسذذتقبا  البيانذذات 

علذذذى شاشذذذة الحاسذذذو ، أو الهذذذاتف، كمذذذا يمكذذذن اسذذذتخدام تلذذذك  المرسذذذلة مذذذن المذذذتحكم الذذذدقيق، لعرضذذذها
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الوحدات للتواصل بين لوحات الأوردوينو، وهي من أشهر الأنواع التي تستخدم الأوردوينو، وتمتذاز هذذه 

 .الوحدة بسهوله برمجتها وسعرها المنخفض نسبيا  

 

 

 HC-05قطعة بلوتوث  2-3شكل 

 :HC-05 خصائص ومواصفات وحدة البلوتوث النمطية 3-3-2-1

 .هالدقيق المتحكمات من وغيرها للأردوينو متتالي وبشكل بتسلسل البيانات نقل على تعمل بلوتوث وحدة

 .مللي امبير 30تيار التشغيل يساوي 

  .متر 100نطاق الاستجابة اقل من 

 السيرفو موتور: 3-3-3

هو عبارة عن محرو يمكنه الدوران بزاوية محددة من خلا  برمجته مسبقا عبذر الاردوينذو او أي دائذرة  

، يحتذذوي المحذذرو علذذى عمذذود قابذذل servoالكترونيذذة. توجذذد الذذدوائر اتلكترونيذذة داخذذل وحذذدة محذذرو الذذذ 

ا بذذ جزاء مسذذاعدة لزيذذادة عذذزم الذذدوران. يذذتم ا لذذتحكم فذذي المحذذرو للذذتحكم بموضذذعه، وعذذادة مذذا يكذذون مذذزود 

 بإشارة كهربائية تحدد مقدار حركة العمود.
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ن عبذذذر سذذذلك PWMيذذذتم الذذذتحكم فذذذي السذذذيرفو مذذذن خذذذلا  إرسذذذا  نبضذذذة كهربائيذذذة ذات عذذذرض متغيذذذر ج

 90التوصيل. كما يوجد حد أدنى واقصى للنبضة ومعد  تكرار. يمكن أن يتحو  محرو السيرفو عذادة  

 درجة للحركة. 180المجموع درجة فقط في أي من الاتجاهين ليصب  

يبعذذر ف الموضذذع المحايذذد للمحذذرو علذذى أنذذه الموضذذع الذذذي يوجذذد فيذذه نفذذس مقذذدار الذذدوران المحتمذذل فذذي 

ن إلى المحرو موضع العمود، واستنادا PWMاتجاه عقار  الساعة أو عكسها. تحدد اتشارة المرسلة ج

 الموضع المطلو . إلى مدة النبضة المرسلة عبر سلك التحكم سيدور العمود إلى

 زمن الإشارة: 3-3-3-1

مللذي ثانيذة جمللذي ثانيذةن ويحذدد طذو  النبضذة مذد  دوران  20استلام نبضة كل  ينتظر محرو السيرفو

 90مللذذي ثانيذذة فذذان العمذذود سذذيدور إلذذى موضذذع  1.5المحذذرو. علذذى سذذبيل المثذذا  إذا كانذذت مذذدة نذذبض 

مللذذي ثانيذذة فذذان العمذذود سذذيدور فذذي اتجذذاه عقذذار  السذذاعة الذذى  1.5درجذذة. وإذا كانذذت المذذدة أقصذذر مذذن 

مللي ثانية سيدور السيرفو في اتجاه عقار  الساعة الى  1.5جة، وأي فترة أطو  من موضع الصفر در 

 درجة. 180موضع 

عندما يعطى الامر للسيرفو للدوران، فإنه سذينتقل إلذى الموضذع المحذدد ويحذتفق بالزاويذة المطلوبذة. وإذا 

. ويبطلذذق علذذى أقصذذى تصذدت قذذوة خارجيذذة للسذذيرفو بينمذذا هذو يعمذذل فإنذذه سذذيقاوم للتغلذذب علذى هذذذا القذذوة

قدر من القوة يمكن أن يبذلها المحرو عزم الدوران. وتبقاء وضع المحرو عند نفس الزاوية يجب تكرار 

 إرسا  النبضات. 

بالطبع لست مضذطر ا إلذى معرفذة كيفيذة عمذل السذيرفو لاسذتخدامه مذرة واحذدة، ولكذن كمذا هذو الحذا  مذع 

زادت معرفتك عن أفكار المشاريع القادمة. سواء كنذت هذواي الدوائر اتلكترونية، كلما فهمت أكثر كلما 

ا متخصص في النظم الصناعية، أو مجرد فضو .  صناعة الروبوتات، أو مهندس 
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 أنواع السيرفو: 3-3-3-2

 لمحركذذات التيذذار المتذذردد تحمذذل ارتفذذاع التيذذار وتسذذتخدم فذذي الآلات الصذذناعية التذذي تتطلذذب عذذزم دوران

. محركذذات التيذذار المسذذتمر غيذذر مصذذممة لتحمذذل التيذذار CNC مثذذل ماكينذذات عذذالي مذذع دقذذة فذذي التنفيذذذ

المرتفذذع وعذذادة مذذا تكذذون ملائمذذة للتطبيقذذات الصذذغيرة. بشذذكل عذذام تعتبذذر محركذذات التيذذار المسذذتمر أقذذل 

 تكلفة عن نظيراتها التي تعمل بالتيار المتردد.

ذذا للذذدوران المسذذتمر لتجعذذل ط ريقذذة تحريذذك الروبذذوت سذذهلة. هنذذاو محركذذات سذذيرفو تذذم تصذذميمها خصيص 

يحتوي هذا المحرو على حامل كروي على عمود الخرج لتقليل الاحتكاو ولسهولة الوصو  إلى مقياس 

 ضبط نقطة الأصل.

 :سيرفو يدور باستمرار 3-3-3-3

علذذى عكذذس محذذرو السذذيرفو الذذذي يذذدور الذذى زاويذذة محذذددة يوجذذد نذذوع اخذذر مذذن محركذذات السذذيرفو يذذدور 

 Continuous rotation servoعذذذاة موضذذذع محذذذدد للتوقذذذف. يسذذذمى هذذذذا المحذذذرو باسذذذتمرار دون مرا 

ويمكذذذن أن يذذذدور فذذذي أي اتجذذذاه إلذذذى أجذذذل غيذذذر مسذذذمى. وبذذذدلا مذذذن إشذذذارة الذذذتحكم فذذذي الموضذذذع واتجذذذاه 

الذذذدوان، يسذذذتعيض عنهذذذا هذذذذا المحذذذرو بدلالذذذة السذذذرعة واتجذذذاه الذذذدوران. فتقذذذوم المقاومذذذة المتغيذذذرة بتوجيذذذه 

اتجذذاه عقذذار  السذذاعة أو عكسذذها علذذى النحذذو المفضذذل، ولتغييذذر السذذرعة يذذتم قذذراءة السذذيرفو ليذذدور فذذي 

 النبضات المرسلة من وحدة التحكم كالاردوينو. يتم استخدام هذا النوع من المحركات في طبق الرادار. 

 مكونات السيرفو موتور: 3-3-3-4

  .محرو صغير يعمل بالتيار المستمر .1

   .دائرة تحكم .2

 .مجموعة التروس .3

4. Close loop control 
5. Potentiometer 
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 SG-90محرو سيرفو  3-3 شكل

لفهذذم كيفيذذة عمذذل السذذيرفو سذذنحتاج إلذذى إلقذذاء نظذذرة تحذذت الغطذذاء. يوجذذد فذذي داخذذل المحذذرو مجموعذذة 

مكونات بسيطة للغاية: محرو صغير يعمل بالتيار المستمر، ومقاومة متغيرة ودائرة تحكم. يتم توصذيل 

إلذذى عمذذود الذذدوران، وبينمذذا يذذدور الموتذذور تتغيذذر مقاومذذة مقيذذاس الجهذذد حتذذى  المحذذرو بواسذذطة التذذروس

 يمكن لدائرة التحكم أن تنظم بدقة مقدار الحركة وفي أي اتجاه.

عندما يكون عمود المحرو في الموضع المطلذو ، تنقطذع الطاقذة المعطذاة للمحذرو. وإذا لذم يكذن كذذلك 

ى الموضذذع الصذحي . يذذتم إرسذا  الموضذذع المطلذذو  يذدور المحذذرو فذي الاتجذذاه المناسذب حتذذى يصذذل الذ

مذذن خذذلا  نبضذذات كهربائيذذة عبذذر سذذلك اتشذذارة. تتناسذذب سذذرعة المحذذرو مذذع الفذذرق بذذين موقعذذه الفعلذذي 

والموضع المطلو . لذلك إذا كان المحذرو بذالقر  مذن الموضذع المطلذو ، فانذه يعمذل بذبطء، وإلا فإنذه 

بي. مذذا يعنذذي أن المحذذرو لذذن يعمذذل إلا بقذذدر مذذا هذذو سذذوف يذذدور بسذذرعة وهذذذا مذذا يسذذمى بذذالتحكم النسذذ

 ضروري تنجاز المهمة المنوطة به.

 
 



21 

 

 تطبيقات السيرفو: 3-3-3-5

في الطائرات التي يتم توجيهها لاسلكيا للذتحكم باتجذاه الاجنحذة، وللذتحكم بحركذة  servoيستخدم ماتور 

السيرفو على دوائر تحكذم مدمجذة الروبوت التي تمكنه من المشي أو مسك الأشياء بالمقبضين. يحتوي 

 كما انه يعطي عزم جيد بالنسبة لحجمه.

فذذذي الصذذذذناعات الغذائيذذذة والمستحضذذذذرات الصذذذيدلانية يسذذذذتخدم السذذذيرفو فذذذذي تحريذذذك المعذذذذدات الدقيقذذذذة، 

لاسذذذتخدامها بدقذذذة فذذذي ظذذذروف قاسذذذية، حيذذذا تكذذذون إمكانيذذذة التتكذذذل عاليذذذة بسذذذبب غسذذذلها باسذذذتمرار فذذذي 

 ة مرتفعة للحفاظ على معايير النظافة الصارمة.ضغوط عالية ودرجات حرار 

 بعض التطبيقات الأخرى تتمثل في: 3-3-3-6

يسذذذتخدم محذذذرو سذذذيرفو فذذذي الروبوتذذذات للذذذتحكم فذذذي حركاتهذذذا، مثذذذل حركذذذة الذذذذراع التذذذي تتطلذذذب دقذذذة فذذذي 

 زاويتها.

 ، وضذذع فذي تحريذذك وإيقذذاف سذذيور النقذذل التذذي تحمذذل المنذذتج فذذي العديذذد مذذن المراحذذل. علذذى سذذبيل المثذذا

 .العلامات على المنتجات، والتعبئة والتغليف

 محرو سيرفو المدمج في الكاميرا لتصحي  موضع العدسة ولتحسين الصور البؤرية.

يسذذتخدم محذذرو سذذيرفو فذذي المركبذذات  ليذذة للذذتحكم فذذي عجذذلات الروبذذوت التذذي تتطلذذب عذذزم دوران كبيذذر 

 لبدء وإيقاف الحركة والتحكم في سرعتها.

فذي نظذام التتبذع الشمسذي لتصذحي  زاويذة اللوحذة بحيذا تبقذى كذل لوحذة شمسذية  servoيستخدم محذرو 

 .مواجهة الشمس

 يستخدم محرو سيرفو في  لات تشكيل وتقطيع المعادن ليتي  تحكم دقيق في الحركة لآلات القطع

 .في المنسوجات للتحكم في  لات الغز  والنسيج و لات الحياكة والنو 

 الاتوماتيكية في الأماكن العامة مثل محلات السوبر ماركت والمستشفيات.  للتحكم في فت  الأبوا 
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 لوحة المفاتيح: 3-3-4

لوحة المفاتي  هي لوحة مفاتي  محمولة في شكل صغير مع مجموعات من الأرقام والحذروف الأبجديذة 

ويطلذق  4xسوف نلقي نظرة على لوحة مفذاتي  المصذفوفة  والأحرف الخاصة أو مجموعة من الثلاثة.و

 0أعمدة مرتبة في شكل مصفوفة. تحتوي علذى أرقذام مذن  4صفوف و  4لأنه يحتوي على  4x4عليه 

. هنذذاو أنذذواع أخذذر  مذذن لوحذذة المفذذاتي  Dإلذذى  A، رمذذز خذذال و و و وحو وحذذروف أبجديذذة مذذن  9إلذذى 

 .4x3و  4x4ا هي إلخ. الأنواع الأكثر شيوع   8x8و  4x3مثل 

، تم عمل أربعة اتصالات من الصفوف وأربعة أعمدة توصذيل للتواصذل  4×  4بالنسبة للوحة المفاتي  

 دبابيس. 8مع متحكم ، لذلك هناو 

ا أقذذل مذذن دبذذابيس  Arduinoقذذد يسذذتهلك هذذذا الكثيذذر مذذن دبذذابيس اتدخذذا  / اتخذذراج مذذن  ويتذذرو عذذدد 

الأخذر  ، وهنذاو طذرق أخذر  لتلقذي ضذغطات المفذاتي  عذن طريذق  اتدخا  / اتخراج للأجهزة الطرفية

  Arduinoاستخدام عدد قليل من دبابيس 

 

 

 

 

 

 

 

 لوحة المفاتي  4-3شكل 
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 الرابعالفصل 

 التصميم والنتائج
  :التوصيل ةطريق 4-1

جموجذذب  تذذم تغذيذذة كذذل مذذن الاردوينذذو وموتذذور السذذيرفو حيذذا يحتذذوي متذذور السذذيرفو علذذي ثلاثذذة أسذذلاو

تم توصيله في الرجل  شارةلسلك ات ةرضي وبالنسبالموجب والأ ةن  وتمت التغذية بواسطإشارةرضي و أو 

 ىعل 11الي  4رجل من الاردوينو في الأالمفاتي  مع  ةفي بورد الآردوينو نانو وكذلك تم ربط لوح 12

 التوالي.

رجذذل أ أربعذذة إلذذىرجذذل، ولكذذن فذذي التوصذيل نحتذذاج أ 6 ىتذم توصذذيل موديذذو  البلوتذذوث الذذذي يحتذوي علذذ

واستقبا  البيانات في بورد الاردوينوا حيا وصل   رسا ن تRx, Tx، جةرضين للتغذيهي جالموجب والأ

Rx مع Rx الاردوينو، و Tx مع Tx  دوينو.الآر 

نذزا  الكذود فذي بذورد الآردوينذو، إنقذل البيانذات والتذي تذم بواسذطتها  ةوصذل ةتمت تغذيذة الآردوينذو بواسذط

 USB ةن عن طريق وصل5Vج ةخارجي ةالبلوتوث بواسطة تغذي ةوالسيرفور موتور، وشريح

 المخطط الصندوقي: 4-2

 
 المخطط الصندوقي 1-4شكل 
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 :المخطط الانسيابي 4-3

 
 المخطط الانسيابي 2-4شكل 
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 :التشغيل طريقة 4-4

مذذا عذذن إغذذلاق يذذتم الذذتحكم فذذي محذذرو السذذيرفو والذذذي بذذدوره يذذتحكم فذذي حالذذه البذذا  مذذن حيذذا الفذذت  وات

 .لوحة المفاتي  ىالرقم السري عل إدخا و عن طريق أطريق الهاتف بواسطةالبلوتوث 

 التحكم عن طريق الهاتف: -1

 ىعلذ مسذبقا   المنشذ عذن طريذق البلوتذوث وبعذدها يذتم الذدخو  الذي التطبيذق  يتم ربذط الهذاتف بذالأردوينو

 للمستخدم التحكم في البا .  ىالمرور حتي يتثن ةالهاتف وبمجرد الدخو  الي التطبيق يتم إدخا  كلم

 التحكم عن طريق لوحة المفاتي : -2

محذرو  إلذىعدها يتم إرسا  إشارة يتم إدخا  كلمة المرور المكونة من ثلاثة أرقام علي لوحة المفاتي  وب

درجة حتي يتمكن للمستخدم من فت  البا  وبعذدها يعذود السذيرفو لوضذع الاغذلاق  90السيرفو بالدوران 

 ثواني من زمن الفت .   10بعد
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 الفصل الخامس
 الخلاصة والتوصيات
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 الخامسالفصل 

 التوصياتالخلاصة و 

 :لاصةالخ 5-1

سذذتخدام إعذن طريذذق البلوتذوث ب ةالذتحكم فذي فذذت  وغلذق البوابذذ ةتذم فذي هذذذا المشذروع التعذذرف علذى طريقذذ

 ،سذهل فذذي مجذا  البرمجيذذاتالتصذميم باسذذتخدام الاردوينذوا تعتبذذر الأ ةن عمليذذإ ولوحذذة المفذاتي . الهذاتف

 تم اتستغناء عن المفاتي  التقليدية في هذا التصميم. اكم

 التوصيات: 5-2

 تي:نوصي بالآ

 إضافة كاميرات مراقبة. .1

 قارئ بطاقات إلكترونية.إضافة  .2
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 :البرمجي الكود

#include "Adafruit_Keypad.h" 

#include <SoftwareSerial.h> 

SoftwareSerial App(2, 3); // RX, TX 

#include <Servo.h> 

Servo LockMotor; 

char data; 

const byte ROWS = 4; // rows 

const byte COLS = 4; // columns 

int key; 

int PASS; 

//define the symbols on the buttons of the keypads 

char keys[ROWS][COLS] = { 

  {'1', '2', '3', 'A'}, 

  {'4', '5', '6', 'B'}, 

  {'7', '8', '9', 'C'}, 

  {'*', '0', '#', 'D'} 

}; 

byte rowPins[ROWS] = {4, 5, 6, 7}; //connect to the row pinouts of the keypad 

byte colPins[COLS] = {8, 9, 10, 11}; //connect to the column pinouts of the keypad 

 

//initialize an instance of class NewKeypad 

Adafruit_Keypad customKeypad = Adafruit_Keypad( makeKeymap(keys), rowPins, colPins, 

ROWS, COLS); 

 

void setup() { 

  Serial.begin(9600); 

  customKeypad.begin(); 

  App.begin(9600); 

  Serial.begin(9600); 

  LockMotor.attach(12); 

  LockMotor.write(120); 

} 

 

void loop() { 

  if (App.available()) { 

    data = App.read(); 
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    if (data == 'O') { 

      LockMotor.write(20); 

      Serial.println(data); 

      delay(500); 

    } 

    if (data == 'L') { 

      LockMotor.write(120); 

      Serial.println(data); 

      delay(500); 

    } 

  } 

  customKeypad.tick(); 

  while (customKeypad.available()) { 

    keypadEvent e = customKeypad.read(); 

    key = e.bit.KEY; 

    Serial.println(key); 

    PASS = PASS + key; 

    Serial.print("Pass="); 

    Serial.println(PASS); 

    //    if (e.bit.EVENT == KEY_JUST_PRESSED) Serial.println(" pressed"); 

    //    else if (e.bit.EVENT == KEY_JUST_RELEASED) Serial.println(" released"); 

  } 

  if (key == 'A' ) { 

 

    if (PASS == 365) { 

      Serial.println("Ok"); 

      LockMotor.write(20); 

      delay(10000); 

    } 

    LockMotor.write(120); 

    PASS = 0; 

  } 

  delay(10); 

} 

 


